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Bu belgede saglanan bilgiler burada bulunan urtinlerin genel agiklamalarini ve/veya performansinin teknik
Ozelliklerini igerir. Bu belgelerin 6zel kullanici uygulamalarinin uygunlugunu ve giivenilirligini belirlemek igin
kullanilmasi amaglanmamistir ve bunun igin kullanilmamalidir. ilgili 6zel uygulama veya kullanim amaci
icin Grtinlerin uygun ve tam risk analizini, degerlendirmesini ve testini yapmak s6z konusu kullanicinin veya
entegratoriin gorevidir. Ne Schneider Electric ne de bagli veya yan kuruluslar burada verilen bilgilerin
yanlis kullanimindan higbir sekilde sorumlu degildir. Herhangi bir iyilestirme veya degisiklik yapma 6neriniz
varsa veya bu kitapgikta herhangi bir hata bulursaniz liitfen bize haber verin.

Schneider Electric'ten yazili izin almaksin herhangi bir ortamda verilen bu kilavuzun tamamini veya bir
kismini Kanunda tanimlayan ticari olmayan, kisisel kullanim disinda baska herhangi bir amagcla
cogaltmamayi kabul edersiniz. Bu kilavuz veya icerigine herhangi bir baglanti olusturmamayi da kabul
edersiniz. Schneider Electric, bu kilavuza riski kendiniz Ustlenerek "oldugu gibi" esasina gére danismak
icin minhasir olmayan lisans disinda bu kilavuzun kisisel ve ticari olmayan kullanimi i¢in herhangi bir hak
veya lisans vermemektedir. Tim diger haklar saklidir.

Bu Uriin monte edilirken veya kullanilirken, gegerli olan tim eyalet, bélgesel ve lokal guvenlik
yénetmeliklerine uyulmalidir. Glivenlik nedenleriyle ve belgelenmis sistem verilerine olan uyumu saglamak
icin, komponentlerin onariminda yalnizca Uretici firma yetkilidir.

Aygitlar teknik glivenlik gereksinimi olan uygulamalarda kullanildiginda, ilgili talimatlara uyulmalidir.

Hardware Urlnlerimizle birlikte Schneider Electric yazilimi veya onaylanmis yazilim kullanmamak,
yaralanma, hasar veya uygun olmayan galisma sonuclarina yol acabilir.

Bu bilgilere uymamak yaralanmaya veya ekipmanin zarar gérmesine yol agabilir.
© 2020 Schneider Electric. Tim haklari sakhdir.
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Giivenlik Bilgisi O,

Onemli Bilgi

BILDIRIM

Bu talimatlar dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini, bakimini veya muhafazasini
denemeden 6nce cihaza asina olmak i¢in cihaza bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir
prosediri agiklayan veya basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi gekmek icin, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesajlar goérilebilir.

Bir “Tehlike” veya “Uyar1” guvenlik etiketine bu sembolliin eklenmesi, yonergeler
izlenmedigi takdirde Kisisel yaralanmayla sonuglanacak bir elektrik tehlikesinin
bulundugunu gosterir.

kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lim tehlikelerinden kaginmak igin, tim guivenlik
uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginiimadii takdirde &liimle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gosterir.

2 Guvenlik uyari sembolidur. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine karsi uyarmak igin

A UYARI

UYARI, kaciniimadig: takdirde 6limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginilmadi§i takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gdésterir.

BILDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

LOTFEN UNUTMAYIN

Personel Yetkinligi

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye elemanlar tarafindan
yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir durum igin Schneider Electric
herhangi bir sorumluluk kabul etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, ¢calismasi ve montaji hakkinda bilgi ve beceri sahibi olan,
muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak icin giivenlik egitimi almis olan kisidir.

Yalnizca bu kilavuzu ve tum diger ilgili Grtin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis Kisiler, bu
Urtin Uzerinde ve bu urln ile galismaya yetkilidir. Ayrica bu kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve
bunlardan kaginabilmeleri igin glivenlik egitimi almis olmalari gerekir. Bu kisiler, yeterli teknik egitime,
bilgiye ve deneyime sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve triniin kullanildigi bitiin sistemin mekanik,
elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, triinlin kullaniimasi nedeniyle ortaya ¢ikabilecek potansiyel
tehlikeleri dnceden gérebilmeli ve algilayabilmelidir. Uriin tizerinde ve Uriinle galisan biitiin kisiler, bu isleri
gerceklestirirken bitln gecerli standartlari, direktifleri ve kaza énleme yonetmeliklerini ¢ok iyi biliyor
olmaldir.

NVE61741TR 06/2020



Kullanim Amaci

Urtinle ilgili Bilgiler

Bu kilavuzda agiklanan veya ele alinan irln, yazilim, aksesuarlar ve segenekler, Ui¢ fazli senkronize,
asenkronize motorlar igin suriicu sistemleri ile birlikte endustriyel kullanima yoneliktir.

Bu Uriin yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve yerel yonetmelik ile direktiflere, belirtilen
gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu Grtin tehlikeli ATEX bdlgesi disina
kurulmalidir. Uriinii kullanmadan énce, planlanan uygulamayi g6z éniinde bulundurarak bir risk
degerlendirmesi gerceklestirmeniz gerekir. Sonugclara gére, uygun giivenlik énlemleri alinmahdir. Uriin,
butln bir sistem igerisinde bir bilesen olarak kullanildidi igin bu bituin sistemin tasarimi araciligiyla (6rnegin
makine tasarimi) kisilerin glivenliginden emin olmaniz gerekir. Net bir bigimde izin verilen kullanim
disindaki baska herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden dnce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

e Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili GrGin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis,
tehlikeleri tanimak ve bunlardan kaginmak igin gereken guivenlik egitimini almis kisiler bu surici
Uzerinde ve bu suricu sistemi ile calismaya yetkilidir. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gercgeklestiriimelidir.

e Bitlin ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak bitlin diger gecerli ydnetmeliklerin yani sira, bitin
yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle uyumdan sistem entegratéri sorumludur.

e Baskili devre kartlari da dahil olmak Uzere bu kontrol Griindeki birgok bilesen ana sebeke geriliminde
calismaktadir.

e Yalnizca dogru anma degerine sahip, elektriksel olarak yaltiimis aletler ve dl¢giim cihazlari kullanin.

e Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

o Motorlar mil dénerken gerilim olusturabilir. Slirlict sistemi Uzerinde herhangi bir calisma yapmadan
oénce motor milini ddnmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

o AC gerilimi motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlere aktarilabilir. Motor kablosundaki
kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yalitin.

o DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri arasinda kisa devre
yapmayin.

e Siricu sistemi lizerinde bir ¢calisma gergeklestirmeden 6nce:

O Harici kumanda gticti de dahil olmak tizere tim guig¢ baglantilarini kesin. Devre kesicinin ya da ana
salterin tim devrelerin giciinu kesmedigini dikkate alin.

Sdriicu sistemiyle ilgili butlin glic anahtarlarinin tGzerine Agmayin etiketi yerlestirin.

Batin gl¢ anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

DC barasinin yikiiniin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin.

Uriin kurulum kilavuzundaki "Gerilim Olmadiginin Dogrulanmasi" béliimiinde yer alan talimatlari

izleyin.

0 00O

e Siricu sistemine gerilim uygulamadan énce:
O lIsin tamamlandigini ve tim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.
O Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa devre yapiimissa sebeke
giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki topraklamayi ve kisa devreyi ¢ikarin.
O Tum tecghizatin diizglin topraklandigini kontrol edin.
O Kapaklar, kaplilar, 1izgaralar gibi tim koruyucu techizatin takili ve/veya kapali oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Hasarli Grlinler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen ekipman galismasina neden
olabilir.

ELEKTRIK CARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Hasarli drlnleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle irtibata gegin.
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Bu teghizat her tirlU tehlikeli alanin disinda kullanilmak tGzere tasarlanmistir. Bu teghizat yalnizca tehlikeli
atmosfer icermedigi bilinen bdlgelere kurulmaldir.

PATLAMA POTANSIYELI
Bu techizati yalnizca tehlikeli olmayan bdlgelere kurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Uygulamaniz birbiriyle iliskili cok ¢esitli mekanik, elektrikli ve elektronik bilesenden olusur ve sirtci
uygulamanin sadece bir pargasidir. Sirlict, uygulamanizda gecerli givenlikle ilgili tim sartlar karsilayan
islevlerin timund sadlamak igin tasarlanmadidi gibi bunu yapmasi da mimkin degildir. Uygulamaya ve
uygulamayla ilgili sizin gergeklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagl olarak, harici kodlayici,
harici fren, harici izlieme aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tizere gesitli ek
donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/Ureticisi olarak makinenizle iliskili tim standartlari bilmeniz ve bunlara uymaniz
gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun Performans Diizeyini (PL) ve/veya Givenlik
Entegrasyon Dizeyini (SIL) belirleyip makinenizi ilgili tim standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve
Uretmeniz gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iliskisini dikkate almalisiniz. Ek
olarak, makinenizin kullanicisina, glvenli bir sekilde ¢alistirma ve bakim yapma dahil makine tzerinde ve
makineyle her tirli isi gergeklestirmesini saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz igin gegerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri bildiginiz var sayilimistir.
Siriict uygulamanizin tamami igin guvenlikle ilgili tim islevleri saglayamayacagi i¢in, gerekli tim ek
ekipmanlari kurarak gereken Performans Dulzeyi ve/veya Givenlik Entegrasyon Diizeyine ulasildiginizdan
emin olmaniz gerekir.

A UYARI

YETERSiZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi VE/VEYA TAHMIN
EDILMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tiim standartlar icin bir risk degerlendirmesi
gerceklestirin.

e Risk degerlendirmenizde tanimlanan tiim kritik kontrol fonksiyonlarinin yedek bilesenlerini ve/veya
kontrol yollarini kullanin.

e Yikleri hareket ettirme, 6rnegin yiklerin kaymasi veya diismesi gibi tehlikeyle sonuglanabiliyorsa
surlclyl kapali gevrim modunda calistirin.

e Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet 6mrinin uygulamanizin tamaminin amaglanan
hizmet dmru igin yeterli oldugunu dogrulayin.

e Uygulanan givenlikle ilgili islevlerin ve izleme islevlerinin etkili oldugunu dogrulamak tzere tim
potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye alma testleri gerceklestirin; érnegin, kodlayicilar
kullanarak hiz izleme, tim bagh cihazlar i¢in kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
calismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

e Yikin her kosulda glvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak igin olasi tim hata durumlarini
iceren kapsamli isletmeye alma testleri gergeklestirin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Belirli bir uygulama notu NHA80973 kaldirma makinelerinde kullanilabilir ve se.com adresinden indirilebilir.
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https://www.se.com/en/download/document/NHA80973/
https://www.se.com

Sirici sistemleri; yanlis kablo baglantisi, yanlis ayarlar, yanlis veriler ya da diger hatalar nedeniyle
beklenmedik hareketler gergeklestirebilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.
o Uriinii bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle calistirmayin.
o Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi, kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba
katmali ve kritik kontrol fonksiyonlari igin ariza sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglamalidir.
Onemli kontrol islevlerine drnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, gii¢ kesintisi ve tekrar
yolverme verilebilir.

o Onemli kontrol fonksiyonlari icin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

e Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti
arizalarinin sonuglari hesaba katilmalidir.

e Tum kaza 6nleme ydnetmeliklerine ve yerel givenlik talimatlarina uyun (1).

o Uriiniin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgiin galisma bakimindan &ézel ve eksiksiz
olarak test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

(1) ABD igin: ilave bilgi icin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siiriim), Safety Guidelines for the Application,
Installation, and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS 7.1 (son slriim), Safety Standards for
Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

Bu kilavuzda agiklanan drunlerin sicakligi galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

A UYARI

SICAK YUZEYLER

e Sicak yluzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

Yanici ya da i1siya hassas parcalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.

Uriiniin her tirli islemden &nce yeterince sogudugundan emin olun.

Maksimum yiik kosullari altinda bir test calismasi gergeklestirerek isi yayihminin yeterli oldugundan
emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Makineler, kontrol cihazlari ve ilgili teghizat genellikle adlara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve kétli amagli
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince glivenli olmayan erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine
agi/fieldbus'i ile bagli aglarin (izerindeki diger cihazlara erisebilir.

A UYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISIiZ ERISIM

e Tehlike ve risk analizinizde ag/fieldbus'a erisim ve bunlar tzerindeki ¢calismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri g6z 6nlinde bulundurun ve uygun bir siber giivenlik konsepti gelistirin.

e Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erisimi kapsayan tim
organizasyonel 6l¢it ve kurallarda tehlike ve risk analizinin g6z éniinde bulunduruldugunu ve bunlarin
IT glivenligi ile siber glivenligi kapsayan ve asagida érnegi verilen en iyi uygulama ve standartlara gére
uygulandigini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Glivenligi Degerlendirmesine Yonelik
Ortak Kriterler, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Glivenlik Kasasi, Bilgi
Guvenligi Forumu - Bilgi Giivenligi icin Iyi Uygulama Standardi.

e Uygun ve kanitlanmis yéntemleri kullanarak IT guvenligi ve siber guvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

iletisim izleme sisteminin iletisim kesintilerini dogru sekilde tespit ettigini dogrulamak icin kapsami bir
isletmeye alma testi uygulayin

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

BILDIRIM

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA
Uriiniin giiciinii acip konfigiire etmeden 6nce sebeke gerilimini icin onaylandigini dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Kitap Hakkinda @

Bir Bakista

Bu Dokiimanin Amaci
Bu belgenin amaci, glivenlik modili ve desteklenen gilvenlik fonksiyonu hakkinda bilgi vermektir.

Gegerlilik Notu
Bu kilavuzda sunulan orijinal talimatlar ile bilgiler ingilizce yazilmistir (istege bagh geviriden énce).
Bu belge Altivar Machine ATV340 slricisu igin gegerlidir.
Bu belgede aciklanan aygitlarin teknik 6zellikleri de gevrimici gérinir. Bu bilgilere ¢evrimigi erismek igin:

Adim Eylem
1 Schneider Electric ana sayfasina gidin www.schneider-electric.com.
2 Ara (Search) kutusunda bir Griiniin referansini veya uriin arahiginin adini yazin.

® Referans veya uriin araliginda bosluk vermeyin.
® Benzer modiilleri gruplama hakkinda bilgi almak icin, yildizlan (%) kullanin.

3 Bir referans girdiyseniz, Uriin veri sayfalari (Product Datasheets) arama sonuglarina gidin ve ilgilendiginiz
referansi tiklatin.

Bir Griin gesidinin adini girerseniz, Uriin Cesitleri (Product Ranges) arama sonuglarina gidin ve sizi
ilgilendiren model numarasina tiklayin.

Uriinler (Products) arama sonuglarinda birden fazla referans gériiniirse, ilginizi geken referansi tiklatin.

Ekraninizin boyutuna gore, veri sayfasini gérmek igin asagi kaydirmaniz gerekebilir.

Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak igin, Download XXX product
datasheet 6gesini tiklatin.

Bu kilavuzda sunulan 6zellikler gevrimigi gortinenlerle ayni olmalidir. Surekli iyilesme ilkemize uygun
olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek i¢in zamanla igerigi degistirebiliriz. Kilavuz ve ¢evrimigi bilgiler
arasinda bir fark gorirseniz, referans olarak gevrimigi bilgileri kullanin.

ligili Belgeler

Uriinlerimiz hakkinda www.schneider-electric.com sitesindeki ayrintili ve kapsamli bilgilere hizli bir sekilde

erismek icin tabletinizi veya bilgisayarinizi kullanin.

internet sitesi, trlinler ve ¢dziimler igin ihtiyag duydugunuz bilgileri saglar:

o Ayrintili 6zelliklerin tam katalogu ve secim kilavuzlari,

e Tesisinizi tasarlamaniza yardimci olacak, 20 farkli dosya formatinda bulunabilen CAD dosyalari,

e Hiz kontrol cihazinizi glincel tutmak icin yazilim ve triin yazihmi,

e Elektrik sistemlerimizi ve ekipman veya otomasyonu daha iyi anlamaniz i¢in gok sayida Tanitim Yazisi,
Cevresel dokiimanlar, Uygulama Cozimleri, Teknik Sartnameler,

e Ve son olarak hiz kontrol cihazinizla ilgili, asagida listelenen tim Kullanim Kilavuzlari:

NVE61741TR 06/2020 11



https://www.schneider-electric.com

(Diger segenek kilavuzlari ve Talimat sayfalar igin bkz. www.schneider-electric.com)

Belgelerin Bashgi

Katalog Numarasi

Endustriyel Otomasyon igin Dijital Katalog

Digit-Cat

ATV340 Katalogu

DIAZED2160701EN (ingilizce), DIAZED2160701FR (Fransizca)

ATV340 Baslarken - Video

FAQ FA367923 (ingilizce)

spring terminal connectors.
| ®ace

ATV340 Baslarken

NVES37643 (ingilizce), NVE37642 (Fransizca), NVE37644 (Almanca),
NVE37646 (ispanyolca), NVE37647 (italyanca), NVE37648 (Cince),
NVE37643PT (Portekizce), NVE37643TR (Turkge)

ATV340 Getting Started Annex (SCCR)

NVE37641 (ingilizce)

S1, S2, S3 Kasa Boyutlari igin Elektrik
Tesisati Semalari

NVE97896 (ingilizce)

ATV340 Kurulum Kilavuzu

NVEB1069 (ingilizce), NVE61071 (Fransizca), NVEE1074 (Almanca),
NVEE1075 (ispanyolca), NVEE1078 (italyanca), NVEE1079 (Gince),
NVEE61069PT (Portekizce), NVE6G1069TR (Tiurkge)

ATV340 Programlama Kilavuzu

NVE61643 (ingilizce), NVE61644 (Fransizca), NVEE1645 (Almanca),
NVEE1647 (ispanyolca), NVEE7648 (italyanca), NVEE1649 (Gince),
NVEE61643PT (Portekizce), NVEE1643TR (Turkge)

ATV340 Modbus manual (Embedded)

NVEE1654 (ingilizce)

ATV340 Ethernet manual (Embedded)

NVEG1653 (ingilizce)

ATV340 PROFIBUS DP manual
(VW3A3607)

NVE61656 (ingilizce)

ATV340 DeviceNet manual (VW3A3609)

NVE61683 (ingilizce)

ATV340 PROFINET manual (VW3A3627)

NVEE1678 (ingilizce)

ATV340 CANopen manual (VW3A3608,
618, 628)

NVEG1655 (ingilizce)

ATV340 POWERLINK manual -
(VW3A3619)

NVEG1681 (ingilizce)

ATV340 EtherCAT manual - (VW3A3601)

NVEG1686 (ingilizce)

ATV340 Sercos Il manual (embedded)

PHA33735 (ingilizce), PHA33737 (Fransizca), PHA33738 (Almanca),
PHA33739 (ispanyolca), PHA33740 (italyanca), PHA33741 (Gince)

ATV340 Communication Parameters

NVEE1728 (ingilizce)

ATV340 Embedded Safety Function Manual

NVE64143 (ingilizce)

ATV340 Guvenlik fonksiyonlari Kilavuzu
VW3A3802 Modiili ile

NVEG1741 (ingilizce), NVEE1742 (Fransizca), NVE61745 (Almanca),
NVEE1747 (ispanyolca), NVEE1749 (italyanca), NVEE1752 (Gince),
NVEE1741PT (Portekizce), NVE6E1741TR (Tirkge)

SoMove FDT

SoMove FDT (ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, italyanca,

Cince)

Altivar 340: DTM

ATV340 DTM Library EN (ingilizce), ATV340 DTM Lang FR
(Fransizca), ATV340 DTM Lang DE (Almanca),

ATV340 DTM Lang SP(ispanyolca), ATV340 DTM Lang IT
(talyanca), ATV340 DTM Lang CN (Gince)

Kaldirma igin Altivar Uygulama Notu

NHAB80973 (ingilizce)

Onerilen Siber Giivenlik En iyi Uygulamalari

CS-Best-Practices-2019-340 (ingilizce)

Bu teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri
sitemizden indirebilirsiniz

www.schneider-electric.com/en/download adresindeki internet
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http://digi-cat.schneider-electric.com/download.html
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701FR/
https://www.schneider-electric.com/en/faqs/FA367923/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37642/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37644/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37646/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37647/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE37648/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37641/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE97896/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61071/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61074/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61075/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61078/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61079/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61069TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61644/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61645/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61647/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61648/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61649/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61643TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61654/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61653/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61656/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61683/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61678/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61655/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61681/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61686/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33735/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33737/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33738/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33739/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33740/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA33741/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61728/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE64143/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61741/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61742/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61745/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61747/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61749/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NVE61752/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61741PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE61741TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/SoMove_FDT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_LibraryEN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_FR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_DE/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_SP/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_IT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV340_DTM_Lang_CN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA80973/
https://www.se.com/ww/en/download/document/CS-Best-Practices-2019-340/
http://www.schneider-electric.com
https://www.schneider-electric.com/en/download
https://www.schneider-electric.com/en/faqs/FA367923/
https://www.schneider-electric.com/en/faqs/FA367923/

Terminoloji

lletisim

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili standartlarda yer alan

terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Siriict sistemleri alaninda, bu terimler asagidakiler dahil olmak tzere ancak bunlarla sinirli kalmamak

kaydiyla hata, hata mesaiji, ariza, hata, hata sifirlama, koruma, giivenli durum, glivenlik fonksiyonu, uyari,
uyari mesaji ve benzeri gibi terimleri icerir.

Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

IEC 61800 serisi: Ayarlanabilir hizli elektrikli strlcu sistemleri

IEC 61508 Ed.2 serisi: Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik glvenlikle ilgili fonksiyonel
guvenlik

EN 954-1 Makine glivenligi - kontrol sistemlerinin glvenlikle ilgili kisimlari

ISO 13849-1 ve 2 Makine glvenlidi - kontrol sistemlerinin givenlikle ilgili kisimlar

IEC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Fieldbus 6zellikleri

IEC 61784 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Profiller

IEC 60204-1: Makine glivenligi - Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bélim 1: Genel gereksinimler

Ulkenizi segin:

www.schneider-electric.com/contact

Schneider Electric Industries SAS
Head Office

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

France

NVE61741TR 06/2020
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Bolim 1
Genel Sistem Agiklamasi

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:
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Genel Sistem Agiklamasi

Giris

Genel Bilgi

A UYARI

ETKiLI OLMAYAN GUVENLIK FONKSIYONLARI

e Bu Uriin kullaniimadan énce ISO 12100’e uygun bir risk degerlendirmesinin ve/veya baska bir esdeger
degerlendirmenin gergeklestirildiginden emin olun.

e Sinirlama olmaksizin IEC 61800-5-2yi igeren tum giivenlikle ilgili standartlar, hikimler ve kurallara
asina olan ve giivenlik mihendisligi alaninda onayl uzman sifatini haiz, gerekli egitimi almis kisiler bu
urdn ile calisabilir.

e Yalnizca guvenlik ile ilgili olan ve olmayan uygulamalarin yani sira makineyi/sureci ¢alistirmak igin
kullanilan donanim konusunda ayrintili bilgi sahibi olan kisilerin triin Gzerinde ¢alistigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Makineyi/sireci yalnizca galisma bdlgesinde hicbir kisi ya da engel olmadiginda ¢alistirin.

e Sinirlama olmaksizin parametreler, ayarlar, konfiglirasyonlar, donanimi iceren tirden degisiklikleri
yalnizca ilgili degisikliklerin tim etkilerini tamamen anliyorsaniz gergeklestirin.

o Degisikliklerin Glvenlik Butlnlik Dizeyini (SIL), Performans Diizeyini (PL) ve/veya guvenlikle ilgili
diger gereklilikler ile makineniz/sureciniz i¢in tanimlanmis yeterlikleri tehlikeye atmadigini ya da
azaltmadigini dogrulayin.

e Her tlirden degisiklik sonrasinda, makineyi/siireci tekrar baslatin ve tim isletim durumlari, tanimlanan
glivenli durum ve tiim olasi hata durumlari igin kapsamli testler gergeklestirerek tiim fonksiyonlarin
dogru ve etkili bir sekilde galistigini teyit edin.

e Makine/sureg Uzerinde bir devreye alma veya yeniden devreye alma ¢alismasi yapacaksaniz,
makineniz/slreciniz igin gegerli tim yénetmeliklere, standartlara ve slreg tanimlarina uygun bir
devreye alma testi gergeklestirin.

e Makineniz/sureciniz igin gegerli tim ydnetmelikler, standartlar ve suire¢ tanimlariyla uyumlu sekilde
tim degisiklikleri belgelendirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Gulvenlik modili VW3A3802 tarafindan desteklenen fonksiyonlarin amaci, giivenli kosullari muhafaza
etmek ve tehlikeli kosullari dnlemektir. Bazi durumlarda, elektrik glicii bulunmadiginda giivenli kosullari
muhafaza etmek igin harici gtivenlikle ilgili sistemler (6rnegin; mekanik bir fren) gerekli olabilir.

Givenlik modilinin konfiglirasyonu yalnizca SoMove FDT ve Altivar DTM devreye alma yazilimi
araciligiyla yapilabilir.

Guvenlik modulu, Altivar Machine ATV340 suruculerin V1.61E80 siirimu ile uyumludur. Bu gereklilige
saygl duyulmamasi halinde, suriicu tarafindan bir hata tetiklenir.

Altivar Machine ATV340 sirlculeri, glivenlik fonksiyonlarinin uygulanmasi agisindan standart
gereklilikleriyle uyumludur.

16
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Genel Sistem Agiklamasi

Guvenlik Moddilti, Stiriicti, Motor ve Harici Glivenlik Cihazlar

Ornek

Glvenli Tork Kapali (STO), slirliciiniin standart bir fonksiyonudur. Siiriicinin STO girisleri, glivenlik
moduli ile kullanilamaz (bkz. sayfa 46).

Guvenlik moduli, surict icin istege baghdir. Bu modil, siricllerin eylemlerinin izlenmesi ve giivenlik
fonksiyonlarinin yaritilmesi igin kullanihr.

Guvenlik modullerinin girisleri ve ¢ikislari, ihtiyaclariniza uygun givenlik fonksiyonlarinin atanmasi igin
konfiglre edilebilir.

Bir glivenlik fonksiyonunun etkinlestiriimesi veya devre disi birakilmasina yonelik bir talep, harici
cihazlardan (basmali digmeler, manyetik anahtarlar vb.) veya glvenlik moduliine kabloyla bagh bir
guvenlik PLC’sinden gelir. Sonug olarak bir glivenlik fonksiyonunun etkinlestiriimesine yonelik talepler
otomatik (sensorler araciligiyla etkinlestirme) veya manuel (anahtarlar araciligiyla etkinlestirme gibi)
olarak gerceklestirilebilir.

Asenkronize motorlar, agik ve kapal ¢evrim kontroliinde glivenlik modulu ile uyumludur. Kalici miknatisli
senkronize motorlar, yalnizca kapali gevrim kontroliinde giivenlik moduli ile uyumludur. Diger motor
turleri, givenlik moduliyle uyumlu degildir.

NOT: Motorlarin paralel olarak kullanimi, giivenlik modiliyle uyumlu degildir.

Guvenlik modili tarafindan desteklenen glivenlik fonksiyonlari, 200 Hz'nin tzerinde ¢ikis frekansi ile
kullanilamaz. Daha fazla bilgi icin Glvenlik Fonksiyonlarinin Davranisi (bkz. sayfa 79) bélimiine
basvurun.

Birka¢ VW3A3802 gulivenlik moddiliinden olusan ¢ok eksenli sistem igin bir terminal adaptéri kullaniimalidir
(bkz. sayfa 40).

Asagidaki sekilde, glivenlik modili ile mimari 6érnekleri verilmistir:

e Kodlayici ile veya kodlayici olmadan (kapal ¢gevrim veya agik ¢evrim kontroli),

e Terminal adaptoru ile veya terminal adaptért olmadan (kablo uzunluguna gore veya ¢ok eksenli sistem
durumunda

e Giuvenlik PLC’si ile veya glvenlik PLC’si olmadan.

NVE61741TR 06/2020
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Genel Sistem Agiklamasi

IEC 61800-5-2'de Tanimlanan Desteklenen Giivenlik Fonksiyonlari

Tanimlar

Kisaltma

Aciklama

SLS

Givenlik-Sinirh Hiz
Guvenlik fonksiyonu SLS, motorun belirtilen hiz sinirini asmasini 6nler. Motor hizi belirtilen hiz
siniri degerini asarsa, glivenlik fonksiyonu STO tetiklenir.

S§81

Giivenli Durus 1

® Motoru durdurmak igin ayarlanan limitler dahilinde motor yavaslamasini baslatir ve hizini
izler

® Motor hizi belirtilen limitin altinda oldugunda gtivenlik fonksiyonu STO’sunu tetikler

SBC

Giivenli Fren Kontrolii
Guvenlik fonksiyonu SBC, harici bir freni kontrol etmek igin giivenlik ¢ikis sinyali saglar

IEC 61800-5-2'de Tanimlanmayan Desteklenen Giivenlik Fonksiyonu

Tanimlar

Kisaltma

Aciklama

SMS

Giivenli Maksimum Hiz

Guvenlik fonksiyonu SMS, motorun hizinin belirtilen hiz sinirini asmasini énler. Motor hizi
belirtilen hiz siniri degerini asarsa, guvenlik fonksiyonu STO veya SS1 tetiklenir.
Guvenlik fonksiyonu SMS, frekans referans degerini sinirlandirmaz.

GDL

Koruma Kapisi Kilitleme
Guvenlik fonksiyonu GDL, siirliciiniin kapatmasina ve motor frekansina gére koruma kapisi
kilidini kontrol eder.

18
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Genel Sistem Agiklamasi

Aksesuarlar

Givenlik Modiili igin Terminal Adaptéri

Aciklama

Kg (Ib) cinsinden agirlik Siparis no.

Kontrol dolabindaki birkag giivenlik moduliiniin kablo tesisatinin kolaylikla yapiimasi igin | 0,1 (0,22) VW3m8E810
guvenlik modili baglanti terminal adaptori

Terminal adaptérii icin tel baglanti képriilii konektér (ORTAK KILIT sinyali igin) - VW3Mm8E820

Giivenlik Modiili igin Kablo

Agiklama Kg (Ib) cinsinden agirlik Siparis no.

Guvenlik modulu igin kablo, 3 m; 24 pinli konektor, diger kablo uglari agik 0,025 (0,055) VW3M8E801R30
Givenlik moduli igin kablo, 1,5 m; 2 x 24 pinli konektor 0,02 (0,044) VW3MEBOZR15
Glvenlik modili igin kablo, 3 m; 2 x 24 pinli konektor 0,15 (0,33) VW3MEBOZR30

Kodlayici Modiili

Aciklama Kg (Ib) cinsinden agirlik Siparis no.

Dijital kodlayici arayizi modulu 0,15 (0,33) VW3A3420
Analog kodlayici araylzi moduli 0,15 (0,33) VW3A3422
Cozlict arayiiz moduli 0,15 (0,33) VW3A3423
HTL kodlayici arayiizi moduili 0,15 (0,33) VW3A3424

llave Modiil Destegi

Aciklama

Kg (Ib) cinsinden agirlik Siparis No.

ilave modiil destegi: bir istege bagl modiil igin yuva eklemek {izere “yesil kutu”. 0,4 (0,89) VW3A3800

Yalnizca gii¢ araligi 30 kW (40 HP) degerine esit veya daha ytiksek olan ATV340 igin.

Belgeler

AT Uygunluk Beyani

EMC Direktifi kapsaminda AT Uygunluk Beyani, www.schneider-electric.com adresinden edinilebilir.

Fonksiyonel Givenlik Belgesi

Entegre glvenlik fonksiyonlari IEC 61800-5-2 Bas.2 Ayarlanabilir hizl elektrikli gli¢ strtcu sistemleri -
Kisim 5-2: Givenlik gereklilikleri - Fonksiyonel ile uyumludur ve bu kapsamda belgelendirilmistir.

Bir Urlin standardi olarak IEC 61800-5-2, standartlarin IEC 61508 Bas.2 serisi gergevesinin kosullarinda
yer alan Gii¢ Siiriclisii Sistemi Giivenlik ile ilgili PDS (SR)s kapsamindaki giivenlik ile ilgili hususlari
belirler.

Asagida ackilanan glvenlik fonksiyonlari igin IEC 61800-5-2’ye uygunluk, IEC 61508 veya IEC 13849-1
ilkelerinin yani sira siireg sistemleri ve makineleri igin IEC 62061 ilkeleri kullanilarak guivenlik ile ilgili bir

kontrol sistemine bir PDS (SR) (givenlik ile ilgili uygulamalarda kullanim igin uygun Gig Surlici Sistemi)
biriminin dahil edilmesini kolaylastirir.

Tanimlanan givenlik fonksiyonlari asagidaki gibidir:

e |EC 61800-5-2 ve IEC 61508 Bas.2 serisiyle uyumluluk konusunda SIL2 ve SIL3 yeterliligi.
e |SO 13849-1 ile uyumlu olarak d ve e performans seviyesi.

e |SO 13849-1 kapsaminda 3 ve 4 Kategorisine uygundur.

Ayrica guvenlik fonksiyonu Yeterliligine de basvurun.

IEC 61800-5-2 standardina gére isletim modu giivenlik talebi yliksek talep veya sirekli isletim modu olarak
gorilmektedir.

Fonksiyonel glivenlik belgesine www.schneider-electric.com adresinden erisilebilir.
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https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3M8810/
https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3M8820/
https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3M8801R30/
https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3M8802R15/
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https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3A3424/
https://www.schneider-electric.com/en/product/VW3A3800/

Genel Sistem Agiklamasi

Temeller

Fonksiyonel Glivenlik

Otomasyon ve guvenlik muhendisligi, gegcmiste birbirinden tamamen ayri olan ancak glinimuzde her
gecgen gun daha da birbirine bagl hale gelen iki alandir.

Karmasik otomasyon ¢ézimlerinin mihendislik ve kurulum suregleri genellikle entegre guvenlik
fonksiyonlari ile bliylik oranda basitlestiriimektedir.

Genellikle, gtivenlik miihendislik gereklilikleri uygulamaya baghdir.

Gerekliliklerin dlizeyi, riske ve ilgili bir uygulamadan dogan tehlike potansiyeline gére belirlenir.

IEC 61508 Standardi

IEC 61508 Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlik ile ilgili sistemler standardi, glivenlik ile
ilgili fonksiyonlarla ilgilidir.

Tek bir bilesen yerine fonksiyon zincirinin tamami (6rnegin; bir sensérden lojik isleme Uniteleri ve aktiatore
kadar) bir Unite olarak goralir.

Bu fonksiyon zinciri, bltiin olarak ilgili glivenlik bitiinlik diizeyinin gerekliliklerini karsilamalidir.

Bu temelde, karsilastirilabilir risk diizeylerine sahip givenlik gérevleri igin gesitli uygulamalarda
kullanilabilecek sistemler ve bilesenler gelistirilebilir.

SIL- Giivenlik Biitlnlik Dizeyi

IEC 61508 standardi, guvenlik fonksiyonlari igin 4 glivenlik bitinlik dizeyi (SIL) tanimlar.
SIL1 en dUstik, SIL4 de en yiksek seviyedir.
Bir tehlike ve risk analizi, gereken glvenlik bitlinlik dizeyinin belirlenmesi icin temel niteligindedir.

Bu, ilgili fonksiyon zincirinin bir glivenlik fonksiyonu olarak gorilip gorilmeyecegi ve hangi tehlike
potansiyelini karsilayacagi yoniinde karar vermek igin kullanilir.

PFH - Saatlik Tehlikeli Donanim Arizasi Olasiligi

Bir glivenlik fonksiyonunun muhafaza edilmesi icin, IEC 61508 standardi gerekli SIL’e bagh olarak
algilanan arizalardan kaginilmasi ve bunlarin dnlenmesi icin ¢esitli diizeylerde tedbirler gerektirir.

Bir givenlik fonksiyonunun tiim bilesenleri, algilanan arizalarin kontrol edilmesi i¢in uygulanan tedbirlerin
etkisinin degerlendirilmesi igin bir olasilik degerlendirmesine tabi tutulmalidir.

Bu degerlendirmede, bir glivenlik sistemi icin PFH (Tehlikeli arizanin ortalama siklidi) belirlenir.

Bu, bir guivenlik sisteminin bir saat icinde tehlikeli bir sekilde arizalanma ve glvenlik fonksiyonunun dogru
sekilde yuritilememe olasihdidir.

SIL’e bagl olarak, PFH glivenlik sisteminin tamami igin belirli degerleri asmamalidir.

Bir fonksiyon zincirinin ayri PFH degerleri eklenir. Sonug, standartta belirtilen maksimum degeri
asmamalidir.

Givenlik Yiksek talepte veya siirekli talepte tehlikeli arizanin (PFH) ortalama sikhgi
Biitiinltik

Diizeyi

4 >10°..<10°

3 >10°..<107

2 >107..<10°

! >10°..<10°
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PL - Performans Diizeyi

ISO 13849-1 standardi, glivenlik fonksiyonlari igin 5 Performans diizeyi (PL) tanimlar.
a en dusuk, e de en ylksek seviyedir.
Bes seviye (a, b, ¢, d ve e) farkli Ortalama tehlikeli ariza sikhgi degerlerine karsilik gelmektedir.

Performans Saatlik Tehlikeli Donanim Arnizasi Olasilig
diizeyi

© >10°..<107

d >107..<10°

¢ >10°..<3*10°

b >3%10°..<10°

a >10°..<10*

HFT - Donanim Arizasi Toleransi ve SFF - Glivenli Ariza Kesiti

Glvenlik sistemi igin SIL’e bagl olarak IEC 61508 standardi, glivenli arizalarin SFF (Glvenli Ariza Kesiti)
belirli bir oraniyla baglantili olarak bir 6zel donanim ariza toleransi HFT gerektirir.

Donanim arizasi toleransi, bir sistemin bir veya daha fazla donanim arizasi bulunmasina ragmen gereken
gulvenlik fonksiyonunu ydriitme becerisidir.

Bir sistemin SFF’si, glivenli arizalarin ve algilanan tehlikeli arizalarin sistemin toplam arizalarina orani
olarak tanimlanir.

SFF = (ZAg + ZApg)/(ZAs + ZApg + ZApy)
2Ag: Guvenli arizalar
>Apg: Algilanan tehlikeli algilanan arizalar

2Apy: Algilanmayan tehlikeli algilanan arizalar

IEC 61508’e gore, bir sistemin elde edilebilir maksimum SIL’i, kismen sistemin donanim arizasi toleransi
(HFT) ve givenli ariza kesiti (SFF) ile belirlenir.

IEC 61508 iki tir alt sistem belirler (A tipi alt sistem, B tipi alt sistem).
Bu tipler, standardin guvenlik ile ilgili bilesenler igin tanimladidi kriterler temelinde belirlenir.

SFF HFT A tipi alt sistem HFT B tipi alt sistem

0 1 2 0 1 2
<60% SIL1 SIL2 SIL3 - SIL1 SIL2
60%...< 90% SIL2 SIL3 SiL4 SIL1 SIL2 SIL3
90%...< 99% SIL3 SiL4 SiL4 SIL2 SIL3 SiL4
299% SIL3 SiL4 SiL4 SIL3 SiL4 SiL4

PFD - Talep Sirasinda Ariza Olasiligi

IEC 61508 standard, iki genel kategoriye ayriimis gereklilikleri kullanarak SIL’i tanimlar: donanim guivenligi
bltlinligli ve sistematik glvenlik bitlnlGgu. Bir cihaz veya sistem, verilen bir SIL’i almak igin her iki
kategori igin gereklilikleri karsilamalidir.

Donanim givenligi bitinlGga icin SIL gereklilikleri, cihazin olasilik analizine dayalidir. Belirli bir SIL’e
ulasiimasi igin cihaz, maksimum tehlikeli ariza olasiligi ve minimum Giivenli Ariza Kesiti i¢in hedefleri
karsilamalidir. ‘Tehlikeli ariza’ konsepti, normalde bitunligu sistem gelisimiyle dogrulanan gereklilik
kisitlamalari bigiminde, ilgili sistemde ayrintili olarak tanimlanmalidir. Gergekte gereken hedefler, bir
talebin olusma olasihigina, cihazin/cihazlarin karmasikligina ve kullanilan yedeklilik tirlerine bagli olarak
degisiklik gosterir.
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IEC 61508'de tanimlanan farkli SIL'ler igin dUstk talepli galismanin PFD (Talep Sirasinda Ariza Olasihgr)
ve RRF’si (Risk Azaltma Faktort) asagidaki gibidir:

SIL |PFD PFH (on kigilik gig | RRF

1 0.1-0.01 10 - 102 10- 100

2 0.01-0.001 102-103 100 - 1000

3 |0.001-0.0001 103 - 104 1000 - 10,000

4 |0.0001 - 0.00001 10 - 105 10,000 - 100,000

Yuksek talep veya surekli isletim durumunda, bu, asagidakileri degistirir:

SIL |PFH PFH (on kisilik gig | RRF

1 |0.00001 - 0.000001 105 -10® 100,000 - 1,000,000

2 |0.000001 - 0.0000001 106 - 107 1,000,000 - 10,000,000

3 0.0000001 - 0.00000001 107 - 108 10,000,000 - 100,000,000

4 |0.00000001 - 0.000000001 108 - 100 100,000,000 - 1,000,0000,000

Risk analizinde, bir kontrol sisteminin tehlikeleri tanimlanmali ve ardindan analiz edilmelidir. Bu riskler,
tehlikeye yaptiklari genel katki kabul edilebilir gérilene kadar kademeli olarak azaltilir. Bu risklerin tolere
edilebilir diizeyi, belirli bir ddnemde tehlikeli bir arizanin hedef olasihgi bigiminde bir glivenlik gerekliligi
olarak belirtilir ve ayr1 SIL seviyesi olarak ifade edilir.

Arizalardan Kaginma Tedbirleri

Guvenlik sistemi genelinde spesifikasyonlarda, donanimda ve yazilimdaki sistematik hatalar, kullanim
arizalari ve bakim arizalarindan mimkin mertebe kaginiimalidir. Bu gerekliliklerin karsilanmasi igin, IEC
61508'de gerekli SIL’e gore uygulanmasi gereken bir dizi arizadan kaginma tedbiri belirtiimektedir.
Arizadan kaginma amagli bu tedbirler, sistemin tasarimindan devreye alinmasina kadarki siregte,
glvenlik sisteminin kullanim émru siresince kullaniimalidir.
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Guvenlik Fonksiyonu Kapasitesi

PDS (SR) Giivenlik Fonksiyonlari Genel bir Sistemin Pargalaridir

Nihai uygulamayla belirlenen nicel ve nitel gtivenlik hedefleri, glivenlik fonksiyonlarinin givenli kullanimini
saglamak Uzere bazi diizenlemeler yapilmasini gerektirir;, BDM'nin (Temel Sdrici Modiili) entegratord,
bu ek degisikliklerden sorumludur (6rnegin; motordaki mekanik frenin ydnetilmesi).

Yanit Streleri

Ayrica, givenlik fonksiyonlarinin (hata rélesi etkinlestirmesi, hata kodlari veya ekrandaki bilgiler vb.)

kullanimiyla uretilen ¢ikis verileri gtivenlikle ilgili veriler olarak dustnilimez.

Daha fazla bilgi icin Schneider Electric Misteri Hizmetleri Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.

Givenlik Fonksiyonlari igin SIL ve PL Tablosu

Asagidaki tabloda, IEC 61508 ve ISO 13849’a gore giivenlik moduliinin givenlik fonksiyonlari igin SIL ve
PL bilgileri veriimektedir:

Guvenlik Motorun tiirti (2) Acik/kapall gevrim motor SIL PL
Fonksiyonlari kontrolii (1) Giivenlik bitlnliik diizeyi Performans Diizeyi
SS1 Asenkronize Agik SIL 2 PLd
gLSS Asenkronize veya Kapali SIL 3 PLe
M Senkronize
SBC Asenkronize Acik veya Kapali SIL 3 PLe
Senkronize Kapali SIL 3 PLe
GDL Asenkronize Acik veya Kapali SIL 2 PLd
Senkronize Kapali SIL 2 PLd
(1): Kapali gevrim motor kontrolli bir kodlayici kullandi. Kullanilan kodlayicinin SIL'i IEC 61508 standardina gére en az SIL2 olmalidir. Mekanik
baglant i¢in bu guvenlik kodlayicisi ve motor saftinin sekli birbirine uygun olmalidir.
(2): Senkronize motorlar kalici miknatisl motorlara karsilik gelir. Glivenlik modulu ile birlikte direng motorlari kullanilamaz (bkz. sayfa §3)

Guvenilirlik Calismasinin Ozeti

Asagidaki tabloda, IEC 61508 ve ISO 13849’a gdre guvenlik modilinun glvenlik fonksiyonlari igin SIL ve
PL bilgileri verilmektedir:

Fonksiyon Standart Motor Turi ve kontrol gevrimi | Agik gevrim kontroliinde Kapali gevrim kontroliinde
kontrolii Asenkronize motor Asenkronize veya
Senkronize ) motor
S81, SLS, SMS ISO 61508 Bas.2 SFF >%90 >%90
PFDaoy 3.8.103 6) 2.2.10%©)
5.2.10°% () 2.8.104 ()
PFHgqu_1y 27 FIT (1®) 0,98 FIT (1(®)
44 FIT (D) 1,6 FIT (@)
Tar B B
HFT 0 1
DC >%90 >%90
SIL kapasitesi 2 3
IEC 62061 (@ SIL CL kapasitesi 2 3
IEC 60204-1 Kategori durus SS1igin 1 SS1igin 1
ISO 13849-1 ) PL d e
Kategori 2ve3 3
Yil olarak MTTFd 82 () 75
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Fonksiyon Standart Motor Tiirii ve kontrol gevrimi | Agik gevrim kontrolliinde Kapali gevrim kontroliinde
kontrolii Asenkronize motor Asenkronize veya
Senkronize () motor
SBC ISO 61508 Bas.2 SFF >%90
PFDy,gy 1.6.10
PFHequ_1y 0,27 FITM
Tar B
HFT 1
DC >%90
SIL kapasitesi 3
IEC 62061 @ SIL CL kapasitesi 3
ISO 13849-1 ) PL e
Kategori 3
Y1l olarak MTTFd 1300
GDL ISO 61508 Bas.2 SFF >%90
PFDaoy 1.8.103
PFHgqu_1y 4FITM
Tar B
HFT 0
DC >%90
SIL kapasitesi 2
IEC 62061 @ SIL CL kapasitesi 2
ISO 13849-1 4) PL d
Kategori 2
Y1l olarak MTTFd 600

(1) FIT: Zaman Iginde Hata = saatte 10-9 hata.

(2) IEC 62061 standardi entegrasyonla ilgili oldugundan, bu standart genel glivenlik fonksiyonunu (Proses
sistemi SF - Vaka 1 ve Prosss sistemi SF - Vaka 2 semalarina gére ATV340/ATV900 SIL2 veya SIL3

olarak siniflandirilir), gtivenlik fonksiyonunu olusturan bilesenlerden (ATV340/ATV900 i¢in SIL2 CL veya
SIL3 CL olarak siniflandirilir) ayirir.

(3) Kalici miknatisli senkronize motorlar. Direng motorlari glivenlik moduili kapsaminda degildir.

(
(
(
(

4) EN 13849-1:2015’e gore.
5) STO fonksiyonunda MTTFD hesaba katilmaz

6) Gug araligi 22 kW’ye esit veya daha dusuk olan surtctler igin.
7

) Gli¢ araligi 30 kW’ye esit veya daha yuksek olan suriciler igin.

Guvenlik fonksiyonunun énleyici tedbir olarak yilda bir kez etkinlestiriimesi énerilir.

Ancak yillik etkinlestirme olmadan da glivenlik seviyeleri (daha disiik marjlarla) elde edilebilir.

NOT: Yukaridaki tablo bir PDS’nin PL’sinin degerlendirilmesi icin yeterli degildir. PL degerlendirmesinin
sistem seviyesinde yapilmasi gerekmektedir. BDM’'nin (Temel Suriicti Moduilii) montaj sorumlusu veya
entegratérinin yukaridaki tablodan alinan sayilarla sensor verilerini dahil ederek sistem PL

degerlendirmesini gergeklestirmesi gerekmektedir.

NOT: Kapali gevrim kontrol durumunda, kullanilan kodlayicinin SIL’si IEC 61508 standardina gore en az
SIL2 oldugunda énceki tabloda verilen degere ulasilabilir. Mekanik bagdlanti icin bu glivenlik kodlayicisi ve
motor saftinin sekli birbirine uygun olmaldir.
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Bolim 2
Teknik Veriler

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bdlim, su alt bélimleri igerir:

Alt Bolim Bashk Sayfa
21 Guvenlik Modulu 26
2.2 Terminal Adaptori (VW3M8810) 34
2.3 Coklu Eksen Sistemi icin Kablo Tesisati 40
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Alt bolim 2.1

Gulvenlik Modult

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
Elektrik Verileri 27
Guvenlik Modiltnin Kurulumu 29
Elektrik Tesisati 30
Guvenlik Moduliiniin Pin Diizeni 33
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Elektrik Verileri

Genel Bilgi
Guvenlik modulinin konektérinde asagidaki pinler bulunur:
e 24 Vdc giris besleme gerilimi.
e 1 iki kanalli 24 Vdc cikisi besleme gerilimi (CCM24V_OUT),
e 4 iki kanalli giivenlik girisi (SI1, SI2, SI3 ve Sl4),
e 3 tek kanalli givenlik girisi (SI5, SI6 ve SI7),
e 1 iki kanalli givenlik ¢ikisi (SQ1)
e 1 tek kanall guvenlik ¢ikisi (SQ3)
o 2 tek kanalli ¢ikis (SQ2_A ve SQ2_B)
Lojik Tard

Guvenlik modulinin girisleri yalnizca source modunda kablolanmalidir: bir girise akim iletilir.

Guvenlik modulinin gikislari yalnizca source modunda kablolanmalidir: bir ¢ikis akim verir.

SM

24V ——SIx A SQx Al
24V —{—|sIx B SQx B}l

24V —F Sly SQy X

SIx_A ve SIx_B: Glivenlik Girisi x (Kanal A ve B)
Sly: Giivenlik Girisi y

SQx_A ve SQx_B: Giivenlik Cikisi x (Kanal A ve B)
SQy: Guvenlik Cikisi y

24 Vdc Besleme Gerilimi
Besleme gerilimi sM24vDc, PELV gerekliliklerini (PELV standart gli¢ beslemesi) karsilamalidir

Birim Aralik/Deger
Giris gerilimi (V) V (dc) 24 (-%15 / +%20)
Cikislarda ylk olmadan guvenlik modiilt igin gerekli giris akimi A <0,02
Terminal adaptériniin gerektirdigi giris akimi (aksesuar, ¢ikislarda | A <0,05
yuk olmadan)
Reziduel dalgalanma % <5

Sinyal Arabirimi
Dijital sinyal girisleri: ters kutupluluga karsi korumali, sekmis

Birim Aralik/Deger
0 seviyesi V (dc) -3...45
1 seviyesi V (dc) +15...+30
Giris akimi iki kanalli giris mA 2,5
Giris akimi tek kanalh giris mA 5
Sekme zamani(!) (donanim ve bellenim) ms >5
Es zamanli gegis icin zaman penceresi (her iki kanal)) s 1,8
(1): sekme suresinden daha kisa bir darbe, guivenlik modiili tarafindan dikkate alinmaz
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Dijital sinyal ¢ikislari: kisa devre korumali

Birim Aralik/Deger
Enduktif yuk igin uygun mJ 75
(100 mA’da en fazla 15 H)
(500 mA’da en fazla 0,6 H)
Kapasitif yiikler icin uygun uF <1
Maksimum gecis akimi: A
SQ1 A, SQ1 B, SO3 <0,5
CCM24V_OUT A, CCM24V_OUT B <0,3
SQ2 A, SQ2 B <0,1
0,5 A’da gerilim dususu V (dc) <1
Test icin devre disi birakma zamani ms <1
Etkinlestirilmis ¢ikislarda ¢apraz arizalarin algilanmasi igin S <5

maksimum zaman. Daha fazla bilgi igin bkz. capraz hata

algilamasi (bkz. sayfa 32)

iki kanalli giivenlik girisi
iki kanalli giivenlik girisine atanms bir giivenlik fonksiyonu, ilk kanal disiik seviyeye (0) gegtiginde
etkinlestirilir. ikinci kanal yilksek seviyeye (1) gectiginde giivenlik fonksiyonu devre disi birakilr.

Es zamanli gegis i¢in zaman araldi: Kanallarda 1,8 s’den daha uzun siireyle seviye farki bulunursa, bir

hata tetiklenir.

| | t
| |
SIx B < > |
D= | 1,8s | |
1 ! l I l
[ | l [
[ | [
| [ |
0 s : — >
Devre disi,  Aktif / / Aktif | Devre digl
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Givenlik Moduliiniin Kurulumu

Baslamadan Once

Mekanik veriler

Ortam Kosullari

Modulu takmadan 6nce asagidakileri sagladiginizdan emin olun

e Modiiliin etiketinde verilen katalog numarasi, siparise karsilik gelen teslimat notundaki numarayla
aynidir

e Giivenlik Modili hasar gérmemistir

e Giig araligi 30 kW'ye (40 HP) esit veya daha yiiksek bir gii¢ araligindaki ATV340 icin ek modul destegi
(VW3A3800) mevcuttur.

e Guvenlik moduli kablosu mevcuttur.

e Gl araligi 30 kW’ye (40 HP) esit veya daha yiksek bir gii¢ araligindaki ATV340 igin glivenlik moduli
ile birlikte iletilen iki ferrit pargacik mevcuttur.

e Sirucinin yazilim strimi giivenlik modali ile uyumludur.

NOT: Siriicu ile glivenlik modili arasindaki yazihm striiminin uyumlu olmamasi durumunda bir hata
tetiklenir ve giivenlik modili konfiglre edilemez.

Agirlik:
e Guvenlik Moduli VW3A3802: 0,02 kg (0,044 Ib)
e ilave Modiil Destegi (VW3A3800): 0,4 kg (0,89 Ib)

Boyutlar:

e Giivenlik Modili VW3A3802: 41 x 109 x 23.25 mm (1,61 x 4,29 x 0,91 ing)

e ilave Modiil Destegi VW3A3800: 128 x 147 x 65 mm (5,04 x 5,79 x 2,56 ing)

o ilave bir modiil desteginin kullaniimasi, siiriiciiniin derinlik degerlerini, siiriiciiniin katalog numarasina
bagli olarak en fazla 50,5 mm (1,97 in¢) artirir. istege bagl modiil destedi Ekran Terminali ve siiriicii
arasinda yer alir ve derinlik de@erinin artmasina neden olur.

Guvenlik modili igin karsilanacak ortam kosullari, strlci i¢in ortam kosullarina karsilik gelir; striciniin
kurulum kilavuzuna bakin (bkz. sayfa 77).

Su ek kosul karsilanmaldir: maksimum calistirma ylksekligi 3.000 m.

A UYARI

YABANCI CiSIMLERDEN KAYNAKLANAN GUVENLIK iSLEVi KAYBI

iletken yabanci nesneler, toz veya sivilar, giivenlik fonksiyonlarini galismaz hale getirebilir. Sistemi
iletken maddelerle kontaminasyona karsi korumadiysaniz, bir glivenlik fonksiyonunu kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ek modiil desteginin (VW3A3800) kurulumu

Ek modul destegini surlclye takmak i¢cin EK modul destegi Talimat sayfasina (NHA80733) bakin.

Giivenlik Modiiliiniin takilmasi veya ¢ikariimasi (VW3A3802)

Guvenlik Modili (VW3A3802) yalnizca su noktalarda taninabilir:

e glc araligi 22 kW’ye esit veya daha disuUk olan sirlcller icin GP-SF yuvasi veya

e glc araligi 30 kW’ye esit veya daha yliksek olan suricliler igin ilave modil destegiyle saglanan C
yuvasi. Giivenlik modliini takmadan énce ilave modul destegini takin.

Guvenlik modulliini suriicliye takmak veya suriiciiden ¢ikarmak icin Glvenlik Moddli Talimat Sayfasina

(NVE46516) bakin.
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Elektrik Tesisati

Arabirim

Guvenlik modulu, 24 pinli bir konektor kullanilarak baglanir.

Kablo Spesifikasyonu

Glvenlik modiliine baglanan kablo, “Aksesuarlar” bélimiinde listelenen kablolardan biri olmahdir.

(bkz. sayfa 79

Bu bukdlu ¢ift kablolarin asgari iletken ¢apraz kesiti 0,34 mm? (24* AWG 22) olacaktir.

Maksimum kablo uzunlugu 3 m’dir. Bu, glivenlik modiill ile harici cihazlar arasindaki maksimum uzunluga
karsilik gelir. Gerekli mesafe 3 m'nin izerindeyse, bir VW3A3800 terminal adaptori kullaniimahdir.
Terminal adaptoéri ile glivenlik modulu arasindaki maksimum kablo uzunlugu 3 m’dir. Daha fazla bilgi igin
terminal adaptorinun elektrikli kurulumuna basvurun (bkz. sayfa 36).

e <3m

(< 9.84 ft)

Baglantilarin, kablolarin ve bagh arabirimin PELV (Koruyucu Ekstra Disiik Gerilim) kosullarini
karsiladigini dogrulayin.

Uriin kilavuzunda belirtilen EMC gerekliliklerini izleyin.

30
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24 Vdc Kaynagin Baglanmasi

HATALI GUG KAYNAGINDAN KAYNAKLANAN ELEKTRIK GARPMASI

+24Vdc besleme gerilimi surticu sisteminde bulunan agiktaki birgok sinyal baglantisina baglhdir.
e PELYV (Koruyucu Ekstra Diistik Gerilim) gerekliliklerini karsilayan bir giic besleme Unitesi kullanin.
e Gii¢ besleme unitesinin negatif ¢ikisini PE’ye (toprak) baglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol acacaktir.

Sdrdcinin kontrol bloku terminallerinin besleme gerilimi, glivenlik modill igin besleme gerilimi olarak
kullanilamaz.

+24 Vdc besleme geriliminin giivenlik modulinin ¢ikislariyla (gikis besleme gerilimi dahil) baglantisi
kesilirse, konfigiirasyonlarindan bagimsiz olarak disik seviyeye (0) gegis yapin.

Terminal adaptériiniin 24 Vdc beslemesini boyutlandirmak igin asagidaki tabloya basvurun

Aciklama Aralik/deger
Cikis Maks. Yikleri <3,7A
(Yuk akimlari CN1, CN2 ve CN3'’ye kabloyla bagl giivenlik | CN1: 2,3 A
moduli tarafindan saglanir) CN2:<1,2A
CN3:<0,2 A
Maksimum giris Tuketimleri <0,175 A
(her giivenlik moduli icin 0,035 A)
Kalici Tuketim <0,15 A (0,05 + 0,02 x guvenlik moddilu sayisi)
Terminal adaptéri ve guvenlik modulleri igin maksimum | <4 A
24 Vdc besleme akimi

Asagidaki resimde, glvenlik moduli beslemesinin terminal adaptériyle ve terminal adaptéri olmadan
baglanmasi gésterilmektedir.

Giivenlik
Modiili
VW3A3802

3

' T T 1,23

sM2 &

O — LSV

5.7.9]

Terminal Givenlik

Adaptérii Modiilii
VW3M8810 VW3A3802

1 istege bagl terminal adaptérii olmadan
2 Istege bagli terminal adaptorii ile
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iki kanalli giivenlik girislerinin baglanmasi

Asagidaki sekilde, iki kanalli glivenlik girisleri igin farkli baglanti tirt gésterilmektedir:
+24V +24V

0 ® ®

SM

M24V_OUT e _OUT_A
24V T B “CM24V T B
FE = (eee B) ]: i

Sinyaller glivenlik modiliine i¢ sekilde baglanabilir

Oge Baglanti tiri Aciklama

1 Tek kanall baglanti Tek kanalli baglanti ile belirtilen verilere (SIL, performans
seviyesi) ulasiimaz.

2 iki kanalli baglanti Kanallar arasi ¢apraz hatalar ve diger gerilim tasiyan
iletkenlerle kisa devreler algilanmaz.
ISO 13849-2 geregi korumali kablo kurulumu gereklidir.

3 Capraz hata algilamasi ile iki Belirtilen verilere (SIL, Performans Seviyesi) ulasilir. Capraz
kanalli baglanti hata algilamasi ile iki kanalli baglanti, “_A” ile sonlanan
sinyaller ve “_B” ile sonlanan sinyaller arasindaki ¢capraz
hatalarin algilanabilmesini saglar. Korumali kablo kurulumu
gerekmez.

Capraz Hata Algilamasi

Guvenlik modiliniin ccM24V_OUT_A ve CCM24V_OUT_B cikiglari, komut cihazlar igin ¢apraz hata
algilamasi ile 24 Vdc besleme gerilimi saglar. iki kanalli kablo baglantisi ve ccM2 4v_OUT A ve
CCM24V_OUT_B ile komut cihazlarinin beslemesi, kanallar arasi gapraz hatalar ve diger gerilim tasiyan
iletkenlerle kisa devreler algilanabilir.

Sekilde, gapraz hata algilamasinin fonksiyonel ilkesi gésterilmektedir

Guvenlik Modulu

/SNA @

] rsns M

| ccM24V_OUT_2|

{ /S2A
:I CCM24V_OUT B
Y s28 I~

G

] SBA

1 TRAD

/s138

1 Capraz hata algilamasi, 24 Vdc gli¢ kaynagina disik direncli bagdlanti ile yalnizca _A ile sonlanan sinyaller ve _B
ile sonlanan sinyaller arasinda galisir.

2 Tek bir yedek grup (6rnegin; ..._Aila ..._A) arasindaki ¢gapraz hatalar algilanmaz.
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Givenlik Moduluniin Pin Diizeni

Genel Bilgi

Pin Diizeni Tablosu

Asagidaki resimde, glivenlik moduli konektériintin pin dizeni gosterilmektedir.
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S = & & & o » ® > 17 )
wn 0o = = =2 | <
wn n 0 s g
g O
e O
)
Pin | Sinyal /0 | Aktif Aciklama VW3M8801R30 Tel
Seviye Rengi
1 SMOVDC - - Referans potansiyel besleme glivenlik modili | Beyaz
2 SMOVDC - - Referans potansiyel besleme gilivenlik modilii | Kahverengi
3 SMOVDC - - Referans potansiyel besleme gilivenlik moduli | Yesil
4 SI4_B | Duslk Konfigure edilebilir glivenlik girisi Sl4 (kanal B) | Sari
5 | sM24vDC - - Besleme givenlik modull Gri
6 SI3_B | Dusuk Konfigiire edilebilir gtivenlik girisi SI3 (kanal B) | Pembe
7 SM24vDC - - Besleme glivenlik modiili Mavi
8 SI2_B | Dusuk Konfigiire edilebilir giris SI2 (kanal B) Kirmizi
9 SM24VDC - - Besleme glivenlik moduli Siyah
10 |SI1_B | Duslk Konfigure edilebilir glivenlik girisi SI1 (kanal B) | Mor
11 | SQ3 0 Dislk Konfigiire edilebilir giivenlik ¢ikisi SQ3 Pembe, Gri
12 | SIS | Dusuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI5 Mavi, Kirmizi
13 |CCM24V_OUT_B (0] Yiksek Besleme kontrol cihazi (kanal B) Beyaz, Yesil
14 |sSI7 | Duslk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI7 Kahverengi, Yesil
15 |SQl_B (0] Yiiksek Konfigure edilebilir glivenlik gikisi SQ1 (kanal B) | Beyaz, Sari
16 |SI6 | Duslk Konfigure edilebilir glivenlik girisi SI6 Kahverengi, Sari
17 |SQz2_B (0] Yiksek Konfigure edilebilir ¢ikis SQ2_B Beyaz, Gri
18 |SI4_A | Dusuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI4 (kanal A) | Kahverengi, Gri
19 |CCM24V_OUT_A (0] Yiiksek Besleme kontrol cihazi (kanal A) Beyaz, Pembe
20 |SI3_A | Dusuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI3 (kanal A) | Kahverengi, Pembe
21 |SQl_A (0] Yiiksek Konfigure edilebilir glivenlik ¢ikisi SQ1 (kanal A) | Beyaz, Pembe
22 |SIZ2_A | Duslk Konfigulre edilebilir glivenlik ¢ikisi SI2 (kanal A) | Kahverengi, Mavi
23 |SQ2_A (0] Yiksek Konfigure edilebilir gikis SQ2_A Beyaz, Kirmizi
24 |SI1_A | Dusuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI1 (kanal A) | Kahverengi, Kirmizi
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Teknik Veriler

Alt bolim 2.2
Terminal Adaptért (VW3M8810)

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
Terminal Adaptdri Kurulumu 35
Elektrik Tesisati 36
Terminal Adaptériiniin Pin Duzeni 38
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Teknik Veriler

Terminal Adaptérii Kurulumu

Boyutlar
mo Q‘O7 CN1 CN2 CN3 CN4 CNS
O
(o] O
D (o] O
o O
o O
(o]
O
78 mm o 8
(o] O
) o o
o o
o
(o]
D o VW3MB810
‘ 15 mm| 13 136 mm
5 mm
42 mm
! SR

SR Alan gerekliligi (CN1...CN5’ye bagh kablolar ile): kablo + 42 mm + 13 mm = 100 mm.

Ortam Kosullari

Terminal adaptéri icin karsilanacak ortam kosullari, striict igin ortam kosullarina karsilik gelir; strticiiniin
kurulum kilavuzuna bakin (bkz. sayfa 77).

A UYARI

YABANCI CISIMLERDEN KAYNAKLANAN GUVENLIK FONKSIYONU KAYBI
iletken yabanci cisimler, toz ya da sivilar giivenlik islevlerinin calismamasina sebep olabilir.

Bir glivenlik islevini sistemi iletken maddelerle kontamine olmaya karsi korumadikga kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Terminal adaptérii kurulumu
Terminal adaptori, standart DIN raylari veya G tipi raylari Gizerine monte edilebilir.
Terminal adaptdrtiniin DIN raylari Gzerindeki kilidini agmak i¢in en az 10 mm alan gereklidir.
IEC 60529'a gore koruma derecesi:

Terminal adaptéru, IP54 (veya lzeri) koruma dereceli bir kontrol dolabina monte edilmelidir. Bu,
terminaller, konektdrler, yollar ve guvenlikle ilgili devreler arasinda yabanci nesnelerin neden oldugu
capraz hatalarin ve kisa devrelerin énlenmesi igin gereklidir.
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Elektrik Tesisati

Arabirim
Terminal adaptori, cok eksenli bir sistemde kullanilan bir aksesuardir. Kablolari merkezde toplar.

Tek bir terminal adaptéri ile 1 ila 5 glivenlik modilini baglayabilirsiniz.

CN1-CN5

CNe CN7 CNi CN2 CN3 CN¢ CONS

(¢) ()

o]

o o

o o

o o

o o

o

o

o)

(o] o

o o

(o] o

o o

o

o

(o) VW3MB810
CN7
CN6

Bir terminal adaptériinde 7 terminal bulunur:

e 5 guivenlik modulu terminalleri (CN1 ild CN5): Gulvenlik moddllerini baglamak i¢in kullanilan 24 pinli disi
konektdrler. Bu konektorlerin pin dizeni, glivenlik modiliinin pin dizenine benzerdir.

e CNG6 yay terminali: 17 pinli bir konektor, glivenlik moduli terminallerine baglanan giivenlik moddlleri igin
giris/cikis olarak kullanihr.

e CN7 yay terminali: 15 pinli bir konektdr, glivenlik moduili terminallerine baglanan giivenlik moddlleri igin
giris/cikis olarak kullanihr.

CNG6 ve CN7 hakkinda daha fazla bilgi i¢in terminal pini diizenine basvurun.

Yay Terminalleri i¢in Baglanti Capraz Kesitleri
Asagidaki tabloda CN6...CN7 yay terminali igin baglanti capraz kesiti verilmektedir

Spesifikasyon Birim Aralik/Deger
Sert ve esnek kablolar igin baglanti gapraz kesiti mm?2 0,2..15
(AWG) AWG22...AWG16
Plastik halkasiz, kablo bilezikli esnek kablo igin baglanti gapraz kesiti | ;ym?2 0,25..1,5
(AWG) AWG22...AWG16
Plastik halkali, kablo bilezikli esnek kablo igin baglanti gapraz kesiti | ;ym?2 0,25...0,75
(AWG) AWG22...AWG20

Yay Terminalleri igin Blendajli Kablolar
Yay terminallerine (CN6 ve CN7) bagl kablolar, her iki ugtan blendajlanmali ve topraklanmalidir.

Bu kabloyu terminal adaptérinin yakininda topraklamak i¢in kablonun blendajini terminal adaptériinin
Uzerine monte etmek igin bir blendaj baglantili terminal bloku kullanabilirsiniz (bu ¢6ziim Schneider-Electric
tarafindan saglanmaz). Asagidaki érnege basvurun.

e L
v"}’v
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ORTAK KILIT Sinyalinin Zincirlenmesi

Terminal adaptori, terminaller (CN1...CN5) arasindaki ORTAK KILIT sinyalini zincirler.

Sinyali terminal adaptérinin girisinden (SI7_5) ¢ikisina (SQ3_1) uygun sekilde yaymak igin her guvenlik
modull terminaline (CN1...CN5) bir giivenlik modili veya tel baglanti kdpriisi (aksesuarlara bakin)
baglamalisiniz.

ORTAK KILIT sinyalinin zincirlenmesi icin her bagh giivenlik modiilii dogru sekilde konfigiire edilmelidir.

NOT: ORTAK KILIT sinyali, SBC Geri Bildirimini (bkz. sayfa 60) veya Koruma Kapisi Kilidin (bkz. sayfa 70)
zincirlemek igin kullanilabilir.

Asagida, ORTAK KILIT sinyalinin ti¢ giivenlik modiilii (SM1, SM2 ve SM5) ve 2 tel badlanti képriistiniin
zincirlenmesi igin bir érnek verilmistir.

Terminal Adaptorii

CN6.10 CN6.17

SI7_5/INTER_I d 0 SQ3_1/INTER_Q

I E Sas I |E I |E S [
v |9 < | o |o oo < |
Z |2 = |z = = z |z = =
o O o O o |O © |© O |O

~ 8 U U [ 8 ~ 8

? @ Tel Tel 5 ||? &

Baglanti Baglanti

SM5 Kopriisii Kopriisii SM2 SM1
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Terminal Adaptérinin Pin Dizeni

Genel Bilgi

Pin Diizeni Tablosu

Asagidaki resimde, yay terminali CN6 ve CN7’nin pin diizeni gésterilmektedir

N
oo CN7

1 SM24VDC

00000 0000008

O 000000 OO000O Og

Il

1 sle
SMovDC ) S5
Sis =
SQ1_A 2
1OSHA ‘
S A Sl4_A
. SQ2. A2
5 sQ1 A1
SQ2. A3
SQ2. A 1 i

7 CCM24V_OUT_A_1

CCM24V_OUT_A_1
CCM24V_OUT A 1

] CCM24V_OUT_A_1

) SI7_5/INTER_I 9 sI3_B

1 si1B 10 SQ1_B 2
12 SI2.B 11 sl4_B

3 SQi1_B_1 12 SQ2B2

i\ SQ2.B_1 13 sQ2.B3

1
1
15 CCM24V_OUT_B_1 14
16 CCM24V_OUT_B_1 15
1

7 SQ3_1/INTER_Q

CCM24V_OUT B_1
CCM24V_OUT B_1

NOT: CN6-CN7 pin diizenlemesi igin Terminal Adaptoru ile birlikte bir yapistirma verilmektedir.

CN1 ila CN5, 24 pinli konektorlerdir. Bu konektdrler, Guivenlik moduliiyle ayni pin diizeninde mevcuttur.
Bunlar Givenlik Moduilini seri (5’e kadar) baglamak icin kullanilir.

Asagidaki tabloda, terminal adaptériiniin yay terminali CN6 igin pin atamasi verilmektedir.

Pin | Sinyal /0 | Aktif Aciklama Bagh CN
Seviye

1 SM24VDC - - Besleme guivenlik modiilleri CN1 ila CN5
2 SMOVDC - - Referans potansiyel Besleme giivenlik modiilleri CN1 ila CN5
3 SIS | Disuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI5 CN1 ila CN5
4 SI1 A | Duslk Konfigure edilebilir glivenlik girisi SI1 (kanal A) CN1 ila CN5
5 SIZ2_A | Disuk Konfigiire edilebilir glivenlik girisi SI2 (kanal A) CN1 ila CN5
6 SQL A 1 (0] Yiiksek Konfigire edilebilir glivenlik ¢ikisi SQ1 (kanal A) CN1

7 SQ2_A 1 (0] Yiiksek Konfigiire edilebilir ¢ikis SQ2 (kanal A) CN1

8 CCM24v_OUT_A_ 1 |O Yiksek Besleme kontrol cihazi (kanal A) CN1

9 CCM24Vv_OUT_A_ 1 |O Yiiksek Besleme kontrol cihazi (kanal A) CN1

10 |SI7_5 | Duslk Konfigure edilebilir Glvenlik girisi SI7 CN5

11 |SI1_ B | Disuk Konfigiire edilebilir Givenlik Girisi SI1 (kanal B) CN1 ila CN5
12 |SI2_B | Disuk Konfigiire edilebilir Givenlik Girisi SI2 (kanal B) CN1 ila CN5
13 |SQ1 B 1 (0] Yiiksek Konfigiire edilebilir Givenlik Cikisi SQ1 (kanal B) CN1

14 |sQ02_B_1 (0] Yiksek Konfigure edilebilir Cikis SQ2 (kanal B) CN1

15 |CCM24vV_OUT_B_ 1 |O Yiiksek Konfigiire edilebilir Kontrol Cihazi (kanal B) CN1

16 |CCM24V_OUT_B_1 |O Yiiksek Konfigiire edilebilir Kontrol Cihazi (kanal B) CN1

17 |sS03_1 (0] Disuk Konfigire edilebilir Givenlik Cikisi SQ3 (kanal B) CN1

38
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Asagidaki tabloda, terminal adaptériniin yay terminali CN7 igin pin atamasi verilmektedir.

Pin | Sinyal /0 | Aktif Aciklama Bagli CN
Seviye

1 SI6 | Dusuk Konfigiire edilebilir gtivenlik girisi SI6 CN1 ila CN5
2 SI3_A | Dusuk Konfigiire edilebilir giivenlik girisi SI3 (kanal A) CN1 ila CN5
3 SQ1 A 2 (0] Yiksek Konfigiire edilebilir glivenlik ¢ikisi SQ1 (kanal A) CN2

4 SI4_A | Dusuk Konfigiire edilebilir giivenlik girisi SI4 (kanal A) CN1 ila CN5
5 SQ2_A 2 (0] Yiksek Konfigiire edilebilir gikis SQ2_A CN2

6 SQ2_A_3 (0] Yiksek Konfigiire edilebilir cikis SQ2_A CN3

7 CCM24V_OUT_A_ 1 |O Yiksek Besleme kontrol cihazi (kanal A) CN1

8 CCM24V_OUT_A 1 |O Yiksek Besleme kontrol cihazi (kanal A) CN1

9 SI3_B | Disuk Konfiglre edilebilir glivenlik girisi SI3 (kanal B) CN1 ila CN5
10 |[SQl_B_2 (0] Yiksek Konfigire edilebilir Giivenlik ¢ikisi SQ1 (kanal B) CN2

11 |SI4_B | Dusuk Konfigiire edilebilir Guvenlik Girisi Sl4 (kanal B) CN1 ila CN5
12 |SQ2_B 2 (0] Yiksek Konfigiire edilebilir cikis SQ2_B CN2

13 |SQ02 B 3 (0] Yiksek Konfigire edilebilir Cikis SQ2_B CN3

14 |CCM24V_OUT_B_1 |O Yiksek Besleme kontrol cihazi (kanal B) CN1

15 |CCM24V_OUT B 1 |O Yuksek Besleme kontrol cihazi (kanal B) CN1
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Alt bolim 2.3

Coklu Eksen Sistemi igin Kablo Tesisati

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
Genel Bilgi 41
Terminal Adaptérinin Kablo Baglantilari 43
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Teknik Veriler

Genel Bilgi

Girig

Givenlik Modiila ile

Cok eksenli sistem birka¢ VW3A3802 glivenlik modilinden ya da VW3A3802 glivenlik moddlleri ile
ATV320 suruculeri ve Lexium 32 i¢in ESM giivenlik modulinun (VW3M3501) birlesiminden olusabilir.
Diger cok eksenli sistem olasiliklari hari¢ birakilmahdir.

Birkag eksen igin tek bir glivenlik rélesi modulu kullanilirsa,

e Giuvenlik modullerinin girisleri paralel olarak baglanmalidir

e Givenlik modulinun ¢ikislar paralel olarak baglanmamahdir.
Cok eksenli sistem durumunda giris akimi asagidakilere baghdir:
e Baglh olan giivenlik modili sayisi,

e Kullanilan girislerin ve ¢ikislarin sayisi,

e Cikislar Uzerindeki yUk.

Daha yuksek akim durumunda hatlar tGzerindeki gerilim diser

Cok Eksenli Sistem i¢in Gereklilikler

VW3A3802 glivenlik modiillerinden olusan ¢ok eksenli bir sistemde en az bir terminal adaptérinin
kullanilmasi gerekir (aksesuarlara bakin).

Harici
Cihazlar

0000002

00000

NEPEEEEEETEETETITTIN

O 000000 000000 O

VW3A3802 VW3A3802 VW3A3802 VW3A3802

Bir terminal adaptéru ile birkag glivenlik modultndn kullaniimasi, bagl glvenlik modulleri arasinda tutarh
bir konfigiirasyon bulundugunu gésterir. Sinirlama olmaksizin, érnegin, her bir glivenlik modulindin girisleri
ve ¢ikislarinin konfiglre edilmesi arasinda bir tutarlilik.

Bir terminal adaptériinde (CN1-CN5), VW3A3802 giivenlik modullerinin diger glivenlik bilesenleri (ATV320
veya Lexium 32 icin ESM guvenlik moduli: VW3M3501 gibi) ile birlestiriimesine izin verilmez.

Bir VW3A3802 guvenlik modulinin karisik bir mimariye (yani ATV320, Lexium 32 igin ESM glvenlik
modulu vb. ile) dahil edilmesi igin VW3A3802, CN1 ile CN5 arasi terminallerden birine kablolanmali ve
mimarinin geri kalanina CN6 ve CN7 terminalleriyle baglanmalidir.
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Yukaridaki 5 giivenlik moduliniun (VW3A3802) lizerine, gerekliliklerinize bagli olarak iki veya daha fazla
terminal adaptdru kullaniimahdir. Terminal adaptorleri arasindaki baglanti CN6 ve CN7 terminalleri
aracihgiyla gerceklestirilmistir.
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Cihazlar
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Not:

e Givenlik modulu ve terminal adaptdriniin terminali (CN1-CN5) arasindaki kablo, Aksesuarlar kisminda
listelenen kablolardan biri olmalidir (bkz. sayfa 79).

e Terminal adaptdriniin CN6-CN7 terminallerine baglanan kablolar blendajli olmalidir.
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Terminal Adaptériiniin Kablo Baglantilar

Terminal adaptéri sinirlamalari
Tek bir terminal adaptdrli birkag guivenlik modilinun kablo bagdlantisi sinirlamalari izlenerek:
e CNG terminallerinde, giris beslemesi gerilimi (SM24VvDC, SMOVDC) tim glvenlik modili terminallerine

baglanir (CN1 - CN5 araciligiyla).
e Yalnizca CN1 terminalinin ¢ikis guict beslemesi (ccM24v_0UT_A&B) CN6 ve CN7 terminallerine

(ccm24v 0O

UT_As&B 1) baglanir.

e CNG6 ve CN7 terminallerinde yalnizca CN1 ve CN2 i¢in sQ1 As&B kullanilabilir. CN3 il4 CN5 igin
SQ1 A&B 6gesi kullanilamaz.
o CNG6 ve CN7 terminallerinde yalnizca CN1 ila CN3 igin SQ2_A ve SQ2_B kullanilabilir. CN4 ve CN5 igin
SQ2_A ve sQ2 B kullanilamaz.
e CNG6 ve CN7 terminallerinde, ¢ift kanalli glivenlik girisleri (SI1_A&Bila ST4_A&B) tim guvenlik modull

terminallerinde (CN1 ila CN5) ortaktir.
e CNG6 ve CN7 terminallerinde, SI5 ve SI6 girisleri tim giivenlik moduli terminallerinde (CN1 ila CN5)

ortaktir.

e CNG6 terminalinde yalnizca CN5 terminalinin SI7 guvenlik girisi kullanilabilir. CN6 terminalinde yalnizca
CN1 terminalinin SQ3 glvenlik ¢ikisi kullanilabilir. Terminal adaptéri, SQ3-S17 sinyalini dahili olarak
zincirler. Ornegin, CN5 terminalinin SQ3 glivenlik gikisi, CN4 terminalinin SI7 giivenlik girisine baglanir.

(bkz. sayfa

37)

Terminal adaptérii kablo baglantisi diizeni

—LFC""-OG SQ2_A_3
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Bolim 3
Guvenlik Fonksiyonlari

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
Guvenlik Modiili ile Glvenlik Fonksiyonu STO (Glivenli Tork Kapali) 46
Guvenlik Fonksiyonu SS1 (Guvenli Durus 1) 46
Guvenlik Fonksiyonu SLS (Guvenle Sinirlandiriimis Hiz) 50
Guvenlik fonksiyonu SBC (Guvenli Fren Kontroli) 60
Guvenlik Fonksiyonu SMS (Giivenli Maksimum Hiz) 65
Guvenlik Fonksiyonu GDL (Koruma Kapisi Kilidi) 70
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Glvenlik Fonksiyonlari

Guvenlik Modiili ile Guivenlik Fonksiyonu STO (Guivenli Tork Kapali)

Genel Bilgi
STO, IEC 61800-5-2 ile tanimlanmis bir Givenli Tork Kapali 6gesidir.

Guvenli Tork Kapali (STO) fonksiyonu siriiciiye katistirilmis standart fonksiyondur. Daha fazla bilgi igin
surliciniin Dahili Glvenlik Fonksiyonu kilavuzuna basvurun (bkz. sayfa 77).

Guvenlik modulu, stricinin istege bagh bir moduludir. Guvenlik modili yerlestiriimisse, glivenlik
fonksiyonu STO, surticinin STO girisleriyle (STOA ve STOB) etkinlestirilemez). Bu durumda, siriiciiniin
STO girisleri (STOA ve STOB) 24 V beslemesine kablolanmalidir. Aksi halde, glvenlik moduili ile bir

5 1 0F hatasi tetiklenir ve glivenlik segenekleri devre disi birakilir.

Guvenlik Modiilii ile STO
Guvenlik moduli takiliysa, glivenlik fonksiyonu STO, guivenlik modiill tarafindan asagidaki yolla yalnizca
dahili olarak etkinlestirilebilir:
e Giuvenlik fonksiyonlari SS1, SMS ve SLS (bir ihlal hatasinin algilanmasi, SS1 sabit seviyesine
ulasilmasi veya SLS tiriine bagli olarak SLS sabit seviyesine ulasiimasi gibi).
e Gulvenlik modullinin 3 veya 4. sinif hata algilamasi. Tanilama ve sorun gidermeye basvurun
(bkz. sayfa 772)

Guvenlik fonksiyonu STO etkinlestirmesini devre disi birakmak igin asagidakileri yapmalisiniz:

e Algilanan hatalarin nedenini ortadan kaldirin ve hatalar tetiklenmisse hata kodlarini temizleyin

e Giivenlik fonksiyonu taleplerini kaldirin (glivenlik fonksiyonlarina bagli giivenlik girislerini yiksek
seviyeye getirin).

e Konfiglirasyonunuza baglh olarak baslatma sinyalini génderin (bkz. sayfa 74).

Daha fazla bilgi icin isletim Durumlari ve Durum Gegislerine basvurun (bkz. sayfa 777).

Gilvenlik Fonksiyonu SS1 (Glvenli Durus 1)

Genel Bilgi

Glvenlik fonksiyonu SS1, motor frekansi yavaslamasini izler ve sabit diizeye ulasildiginda torku guvenli
bir sekilde kapatir (STO fonksiyonu).

Yavaslama izlemesine ek olarak, glivenlik modilli, [SS1 drive control] 5 L 3 & parametresinin ayar

degerine bagl olarak motor frekansi azalmasini kontrol edebilir:

e External: frekans referans dederinde yavaslama, suricinin etkin frekans referans kanali araciliiyla
gerceklestiriimelidir. Referans frekansinda degisiklik olmadan yavaslama olmaz ve izleme yavaslama
rampasi ihlal edilir.

e Automatic: frekans referans degerinin yavaslamasi, glivenlik moduliinin [SS1 Commanded Ramp]
5 [ 30 parametresiyle tanimlanan bir rampay! izler.

Guvenlik fonksiyonu SS1 [SS1 input assignment] 5 L 2 7 6desine (girisin diisiik seviyesinde etkin olan
fonksiyon) atanan guvenlik ile ilgili iki kanalli giris araciligiyla etkinlestirilebilir.

SS1 ayni zamanda asagidakiler gibi baska bir glivenlik fonksiyonu araciligiyla da etkinlestirilebilir:
e Guvenlik fonksiyonu SLS (tip 3 ve tip 6),
e [SMS Violation Response] 5 [ & | konfiglirasyonuna bagl olarak giivenlik fonksiyonu SMS.

Hata sinifi 2 algilandiginda SS1 tetiklenir (bkz. sayfa 772).

Gulvenlik modilindn kullaniimasi igin glivenlik fonksiyonu SS1 konfiglre edilmelidir.
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Guvenlik Fonksiyonlari

Giivenlik Fonksiyonu SS1’nin Etkinlestiriimesi Sonrasinda Davranis
SS1 etkinlestirmesinde:

[SS1 drive control] 5 L 3 £ 6Jesine bagli olarak motor frekansi [SS1 commanded deceleration]

5 C 30 veya surucunin etkin frekans referansi kanalina gére yavaslatilir,

[SS1 delay before monitoring] 5 L 3 4 gecikmesinin sonunda, motor frekansi bir rampa ile izlenir.

izleme rampasi su sekilde tanimlanir:

O Yavaslamasi [SS1 Monitored deceleration] 5 L 3 | parametresiyle belirlenir.

O Baslatma frekansi [SS1 offset] 5 L 3 2 arti [SS1 delay before monitoring] 5 L 3 4 sirasinda ulasilan
maksimum motor frekansi ile tanimlanir.

izlenen rampanin ihlal ediimesi halinde, giivenlik fonksiyonu STO etkinlestirilir ve bir 5 A?F hatasi
tetiklenir. Bu hata gug¢ acilip kapatiimadan sifirlanabilir. 5. SS1 etkinlestirmesinde izlenen rampa ihlali
ile [SS1 restricted ramp violation] 5 L 3 5 6Jesi Active olarak ayarlanirsa, tetiklenen hata yalnizca
guc acilip kapatilarak sifirlanabilir.

Motor frekansi [SS1 standstill Level] 5 L 3 3 dederine ulasirsa, motor frekansi izlemesi devre disi
birakilir ve giivenlik fonksiyonu STO etkinlestirilir.

Asagidaki resimde, [SS1 drive control] 5L 37 6 6desi Automatic olarak ayarlanmisken giivenlik
fonksiyonu SS1 gdsterilmektedir:

533

FA

MF
RF

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi
t: zaman

A: SS1 etkinlestirme

B: STO etkinlestirme

SC30: SS1 komut yavaslama

SC31: SS1 izlenen yavaslama / SC32: SS1 Ofseti
SC33: SS1 sabit seviyesi (agik cevrim kontroli igin)

SC34: izleme 6ncesi SS1 gecikmesi
SC35: SS1 kisitl rampa ihlali
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Asagidaki resimde, [SS1 drive control] 5L 3 6 6Jesi External olarak ayarlanmisken glivenlik

fonksiyonu SS1 gosterilmektedir:
FA

MF
RF

sC3jp—-

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi
t: zaman

A: SS1 etkinlestirme

B: STO etkinlestirme

SC31: SS1 izlenen yavaslama / SC32: SS1 Ofseti
SC33: SS1 sabit seviyesi (a¢ik cevrim kontroli igin)
SC34: izleme 6ncesi SS1 gecikmesi

SC35: SS1 kisitl rampa ihlali

48
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Giivenlik fonksiyonu SS1 parametreleri

Parametre Agciklama Olasi degerler Agciklama
[SS1 girig Bu, glivenlik fonksiyonu SS1’in | ® Not assigned o Atanmamis
atamasi] etkinlestirilmesi igin glivenlikle | ® SI1 ® SI1 AveSIl B
5C21 ilgili giris (iki kanalli) atamaniza |® SI2 6gelc_erine atandi
olanak tanir. ® SI3 ® ST2 AvesSI2 B
¢ smd 6gelerine atandi
® SI3 AvesSI3 B
6gelerine atandi
® SI4 AvesSI4 B
6gelerine atandi
[SS1 siiriict Rampa yavaslamasi sirasinda | ® External ® Suricunin etkin frekans
kontrolii] kullanilan referans frekansin ® Automatic referansi kanall.
5C36 kaynagini konfigire edin. e [SS1 commanded
deceleration] 5C 30
parametresi araciligiyla
glivenlik moddili.
[SS1 Komut Motor frekansi [SS1 Standstill | @ Tanimsiz Ayar araligi.
yavaslama] Level] 5L 3 3 degerinden e 0.1...20,000 Hz/s Bu parametrenin [SS1
sC3o buyikse, kullanilan yav'a$"|ama Adim: 0.1 Hz/s Monitored qec.elerati.on]
komutu rampasini konfigiire 5L 3 Idegerine esityada
edin. daha yiksek bir degere
Not: [SS1 drive control] konfigire edilmesi onerilir.
5[ 3 6 Otomatik olarak
ayarlandiginda bu
parametreye erisilebilir.
[SS1 izlenen Motor frekansi [SS1 Standstill | @ Tanimsiz Ayar aralig.
yavaslama] Level] 5L 3 3 de@erinden e 0.1...20,000 Hz/s Bu parametre Tanimsiz
5031 pi]yi]kse, kullanilan ya\./auslama Adim: 0.1 Hz/s disinda bir degere
izleme rampasini konfigiire ayarlanmalidir.
edin.
[SS1 Ofseti] izlenen rampa iin eklenen 0..200.0 Hz Ayar araligi.
sCae ofset degerini konfigiire edin. | Adim: 0,1 Hz Bu parametrenin,
maksimum motor frekansi
degerasimiarti SCO4Y
degerine esit veya daha
yuksek bir degere konfigure
edilmesi énerilir.
[SS1 Sabit Motor frekansi izlemesinin e Tanimsiz Ayar araligi.
Seviyesi] disik limitini ve STO e 0.1...20,000 Hz/s Bu parametre,
5C33 etkinlestirme seviyesini gbzlemlenebilir minimum
konfigure edin. Adim: 0,1 Hz/s frekanstan blyuk bir degere
konfigure edilmelidir.
[izleme 6ncesi | Rampa izlemeyi baslatmadan | 0..3,000 ms Ayar aralig.
S8S1 gecikmesi] | 6nce SS1 etkinlestirmesindeki | Adim: 1 ms
sCad gecikmeyi konfigire edin.
[SS1 kisith SS1 izlenen rampa ihlalinde ® Inactive ® STO etkinlestirilir ve bir
rampa ihlali] tetiklenen hata tarini SAVF hatasi tetiklenir.
5C3s5 konfigiire edin.

Bu hata gti¢ acilip
kapatiimadan
sifirlanabilir.

® Active

izlenen rampaiihlaliyle 5.
SS1 etkinlestirmesinde,
tetiklenen hata yalnizca
guc acilip kapatilarak
sifirlanabilir.
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Guvenlik Fonksiyonlari

Guvenlik Fonksiyonu SLS (Guvenle Sinirlandiriimis Hiz)

Genel Bilgi

Guvenlik fonksiyonu SLS, motorun belirtilen frekans sinirini asmasini énler. Siriicli, motor frekansini SLS
frekans sinirlari arasinda sinirlandirir.

Gerekliliklere bagli olarak, giivenlik fonksiyonu SLS, icin 6 [SLS Tipi] 5 L 3 9 parametresinden birini

segebilirsiniz:

e SLS type 1:Maksimum referans frekansin SLS etkinlestirmesinde ulasilan motor frekansina
sinirlandiriimasi ve motor frekansinin belirtilen frekans sinirlari dahilinde olup olmadidinin izlenmesi.

e SIS Type 2: Maksimum referans frekansin sabit bir Ayar degerine sinirlandiriimasi ve motor
frekansinin belirtilen frekans sinirlar dahilinde olup olmadiginin izlenmesi.

e SLS Type 3: Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfiglire edilmis esik dederi asarsa, SS1
etkinlestirmesi ile SLS tip 2 ile aynidir.

e SLS Type 4: Referans frekansin sabit ayar de@erleri arasinda sinirlandiriimasi ve motor frekansinin
belirtilen frekans sinirlari dahilinde olup olmadiginin izlenmesi. D6niis yonu, SLS etkinken
degistirilebilir.

e SLS Type 5: Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfiglire edilmis esik dederi asarsa, azalma
rampali bir SLS tip 4 ile aynidir.

e SLS Type 6: Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfiglire edilmis esik dederi asarsa, SS1
etkinlestirmesi ile SLS tip 4 ile aynidir.

NOT:

e SLS motoru ileri (pozitif) ydnde ve geri (negatif) yonde sinirlandirir. Yalnizca ileri yon igin parametreler
konfiglre edilebilir; ters yon igin parametreler otomatik olarak ayni degere ayarlanir.

e Farkli SLS seviyeleri (esik, ayar degeri ve sabit degeri) en dusik SMS esikleri dahilinde ayarlanmalidir.

e Givenlik modill durumu Operation Enabledve 5L 25 Uzerinde atanan givenlik ile ilgili girisler
(SI_A & SI_B) distik (0) oldugunda SLS etkindir.

Guvenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 1

Maksimum referans frekansin SLS etkinlestirmesinde ulasilan motor frekansina sinirlandirilmasi ve motor
frekansinin belirtilen frekans sinirlari dahilinde olup olmadiginin izlenmesi.

SLS etkinlestirmesinde, ileri ydnde:

Motor frekansi su sekildeyse... Bu olur...

®[SLS Positive Threshold] tzeri 5L 48 S A?F hatasi tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

@© [SLS Positive Threshold] 5L 4 & ve [SLS SLS Referans frekans SLS etkinlestirmesinde ulasilan referans
Positive Standstill Level] arasinda 5C 4 & frekans degerinin altindaki degerlerle sinirlanir.

Motor frekansi izlenir. Deger [SLS positive standstill level]
5 [ 4 6 degerinin altina diiserse STO etkinlestirilir. Deger

[SLS positive threshold] 5 L 4 & lzerine gikarilirsa, bir
S A?F hatas tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

® [SLS Positive Standstill Level] alti 5C 4 & STO etkinlestirilir.

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

A: SLS etkinlestirme

D: SLS’yi Devre DisI Birakma

t: zaman

SC46: SLS Positive Standstill Level / SC48: SLS Pozitif Esigi

50
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Glvenlik Fonksiyonlari

Gilivenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 2

Maksimum referans frekansin sabit bir ayar degerine sinirlandiriimasi ve motor frekansinin belirtilen
frekans sinirlari dahilinde olup olmadiginin izlenmesi.

SLS etkinlestirmesinde, ileri yonde:

Motor frekansi su sekildeyse...

Bu olur...

@ [SLS Positive Threshold] degerinin tizeri 5L 48

Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen

yavaglamaya)] 5 [ 4 O gore konfigure edilmis ayar

degerine ([SLS Positive Set Point] 5 L 5 0) disurilur

Yavaslama sirasinda, motor frekansi asagidakilerle

tanimlanan bir rampaya gore izlenir:

® Rampasi: [Izlenen rampa yavaglamasi] 5L 4 |
([izlenen rampa ile komut verilen yavaslama] 5C 40
ile ayni deger).

e Baslangig noktasi: [izlenen rampa ofseti] 5L 4 3 arti
SLS etkinlestirmesinde motor frekansi degeri.

izleme rampasi ihlal edilirse bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve

STO etkinlestirilir.

Konfigiire edilmis esik degerinden ([SLS Positive

Threshold] 5 L 4 B), motor frekansinda asagidaki olursa:

® [SLS Positive Standstill Level] 5 L 4 & degerinin altina
disus, STO etkinlestirilir.

® [SLS Positive Threshold] 5 L 4 8 degerinin Uzerine
cikarsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

Motor frekansi konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS

Positive Set Point] 5 L 5 ) ulasirsa, referans frekans

konfigire edilmis ayar degerinin altindaki degerlerle
sinirlanir. Motor frekansi izlemesi etkin kalir.

@© [SLS Positive Threshold] 5 L 4 A ile [SLS Positive Set
Point] arasinda 5L 50

Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen
yavaglamaya] 5 [ 4 O gore konfigure edilmis ayar
degerine ([SLS Positive Set Point] 5 L 5 O) disurilur
Motor frekansi izlenir. Deger [SLS Positive Standstill
Level] 5L 4 E altina diserse STO etkinlestirilir. Deger
[SLS Positive Threshold] 5 L 4 B degerine lzerine
cikarilirsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

Motor frekansi konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 ) ulasirsa, referans frekans
konfigire edilmis ayar degerinin altindaki degerlerle
sinirlanir.

® [SLS Positive Set Point] 5 L 5 0 ve [SLS Positive
Standstill Level] arasinda 5L Y&

Referans frekans, konfiglre edilmis ayar degerinin ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 0) altindaki de@erlere sinirlanir.
Motor frekansi izlenir. Deder [SLS Positive Standstill
Level] 5L 4 E altina diserse STO etkinlestirilir. Deger
[SLS Positive Threshold] 5 L 4 B degerine lzerine
cikarilirsa, bir 5 A? F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

@ [SLS Positive Standstill Levelldegerinin altt 5L 45

[SLS Bekleme Siiresi] 5 L 5 4 ile konfigire edilen zaman

uyumu baslatilir.

Motor frekansi zaman uyumu bitmeden [SLS Positive

Standstill Level] 5L 4 & ulasirsa sunlar olur

o referans frekans, [SLS Positive Set Point] 5L 50
altindaki degerlerle sinirlandirilir,

® motor frekansi izlenir. Deder [SLS Positive Standstill
Level] 5 L 4 & altina diserse STO etkinlestirilir. Deger
[SLS Positive Threshold] 5 L 4 8 degerine Uizerine
cikarilirsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

ya da STO hata tetiklenmeden etkinlestirilir.
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F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: zaman

SC46: SLS Positive Standstill Level / SC48: SLS Positive Threshold / SC50: SLS Pozitif Ayar Degeri
SC54: SLS Bekleme Siresi

SC40: izlenen rampa ile komut verilen yavaslama / SC41: izlenen rampa yavaslamasi / SC43: izlenen
rampa ofseti

A: SLS etkinlestirme

B: Esige ulasildi

C: Ayar Degerine veya Sabit seviyesine ulasildi
D: SLS'’yi Devre DisI Birakma
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Gilivenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 3

Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfigiire edilmis esik degeri asarsa, SS1 etkinlestirmesi ile SLS tip
2 ile aynidir.

SLS etkinlestirmesinde, ileri yonde:

Motor frekansi su sekildeyse. .. Bu olur...

@[SLS Positive Threshold] tUzeri 5L 48 5811 etkinlestirilir.

@ [SLS Positive Threshold] 5 C 4 g ile [SLS Positive Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen yavaslamaya] 5L 40

Threshold] arasinda 5L 50 gore konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS Positive Set Point] 5L 5 0)
dasaralar

Motor frekansi izlenir. Deger [SLS Positive Standstill Level] 5L 4 & altina
duserse STO etkinlestirilir. Deger [SLS Positive Threshold] 5 L 4 & degerine
Uzerine gikarilirsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

Motor frekansi konfiglre edilmis ayar degerine ([SLS Positive Set Point]

5 [ 50) ulasirsa, referans frekans konfigilire edilmis ayar degerinin altindaki
degerlerle sinirlanir.

® [SLS Positive Set Point] 5L 5 0 ve [SLS Positive Referans frekans, konfigure edilmis ayar degerinin ([SLS Positive Set Point]
Standstill Level] arasinda 5L 46 5 [ 5 0) altindaki degerlere sinirlanir.

Motor frekansi izlenir. Deger [SLS Positive Standstill Level] 5L 4 & altina
duserse STO etkinlestirilir. Deger [SLS Positive Threshold] 5 L 4 8 degerine
Uzerine gikarilirsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

@ [SLS Positive Standstill Level] degerininalti 5C 4 & [SLS Bekleme Siiresi] 5 L 5 4 ile konfigire edilen zaman uyumu baslatilir.

Motor frekansi zaman uyumu bitmeden [SLS Positive Standstill Level]

5 [ 45 ulasirsa sunlar olur

o referans frekans, [SLS Positive Set Point] 5 L 5 [0 altindaki deg@erlerle
sinirlandirihr,

o motor frekansi izlenir. Deger [SLS Positive Standstill Level] 5 L 4 & altina
diserse STO etkinlestirilir. Deger [SLS Positive Threshold] 5L 48
degerine lzerine gikarilirsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

ya da STO hata tetiklenmeden etkinlestirilir.

(1): SLS tip 3 ile, Automatic modunda SS1 konfigiire edilmelidir.

® ® ®

-

|
|
I
D

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: Zaman

SC40: izlenen rampa ile komut verilen yavaslama

SC46: SLS Positive Standstill Level / SC48: SLS Positive Threshold / SC50: SLS Pozitif Ayar Degeri
SC54: SLS Bekleme Siiresi

A: SLS etkinlestirme

B: Ayar Degerine veya Sabit seviyesine ulasildi

D: SLS’yi Devre Disi Birakma
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Givenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 4

Referans frekansin sabit ayar degerleri arasinda sinirlandiriimasi ve motor frekansinin belirtilen frekans
sinirlar dahilinde olup olmadidinin izlenmesi. Dénis yoni, SLS etkinken degistirilebilir.

SLS etkinlestirmesinde, ileri ydnde:

Motor frekansi su sekildeyse...

Bu olur...

®[SLS Positive Threshold] tzeri 5L 48

S A?F hatasi tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

@© [SLS Positive Threshold] 5 L 4 & ile [SLS Positive
Threshold] arasinda 5L 50

Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen
yavaglamaya] 5 [ 4 O gore konfigure edilmis ayar
degerine ([SLS Positive Set Point] 5L 5 O) dusurdlir
Motor frekansi izlenir. Deder [SLS positive threshold]
5[ 4 8 veya [SLS negative threshold] 5L 43
degerini asarsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

Motor frekansi konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 0) ulasirsa, referans frekans
ayar degerleri arasindaki degerlerle sinirlanir. Motor
frekansi izlemesi etkin kalir.

® [SLS Positive Set Point] alti[ 15 L 50

Referans frekans, ayar degerleri ([SLS positive set
point] 5L 5 0 ve [SLS negative set point] 5L 5 /)
arasindaki degerlerle sinirlandirilir.

Motor frekansi izlenir. Deger [SLS positive threshold]
5[ 48 veya [SLS negative threshold] 5L 49
degerini asarsa, bir 5 A?F hatas tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

5050

®

A

-V

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: zaman

SC40: izlenen rampa ile komut verilen yavaslama

SC48: SLS Positive Threshold / SC49: SLS Negatif Esigi
SC50: SLS Positive Set Point / SC51: SLS Negatif Ayar Degeri

A: SLS etkinlestirme
C: Ayar Degerine ulasildi
D: SLS’yi Devre DisI Birakma

54
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Gilivenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 5
Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfigiire edilmis esik dederi asarsa, azalma rampali bir SLS tip 4

ile aynidir.
SLS etkinlestirmesinde, ileri ydnde:

Motor frekansi su sekildeyse...

Bu olur...

®[SLS Positive Threshold] tzeri 5L 48

Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen
yavaglamaya] 5 L 4 O gore konfigire edilmis ayar
degerine ([SLS positive set point] 5L 5 0) dusurdlir
Yavaslama sirasinda, motor frekansi asagidakilerle
tanimlanan bir rampaya gore izlenir:
® Rampasi: [Izlenen rampa yavaglamasi] 5L 4 |
([izlenen rampa ile komut verilen yavaslama]
5L 40 ile ayni deger).
e Baslangic noktasi: [izlenen rampa ofseti] SL 4 3
arti SLS etkinlestirmesinde motor frekansi degeri.

izleme rampasi ihlal edilirse bir SAVF hatasi tetiklenir
ve STO etkinlestirilir.

Motor frekansi konfiglre edilmis esik degere ([SLS
positive threshold] 5 L 4 8) ulasirsa, motor frekansi
izlenir. Deger [SLS positive threshold] 5L 4 5 veya
[SLS negative threshold] 5 L 4 5 degerini asarsa, bir
SAVF hatasi tetiklenir ve STO etkinlestirilir.

Motor frekansi konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 ) ulasirsa, motor frekansi
izlenmeye devam eder ve referans frekans ayar
degerleri ([SLS Positive Set Point] 5L 50 ve [SLS
negatif ayar dederi] 5 L 5 /) arasindaki degerlerle
sinirlandirilir.

@ [SLS Positive Threshold] 5L 4 £ ile [SLS Positive
Threshold] arasinda 5L 50

Referans frekans, [izlenen rampa ile komut verilen
yavaslamaya] 5 L 4 0 goére konfigiire edilmis ayar
degerine ([SLS Positive Set Point] 5 L 5 ) disurdlir
Motor frekansi izlenir. Deger [SLS positive threshold]
5 [ 48 veya [SLS negative threshold] 5L 49
degerini asarsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

Motor frekansi konfiglire edilmis ayar degerine ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 0) ulasirsa, referans frekans
ayar degerleri arasindaki degerlerle sinirlanir. Motor
frekansi izlemesi etkin kalir.

® [SLS Positive Set Point] alti[]5 L 50

Referans frekans, ayar degerleri ([SLS positive set
point] 5L 5 0 ve [SLS negative set point] 5L 5 /)
arasindaki degerlerle sinirlandirilir.

Motor frekansi izlenir. De@er [SLS positive threshold]
5[ 4 A veya [SLS negative threshold] 5L 49
degerini asarsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.
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F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: zaman

SCA48: SLS Positive Threshold / SC49: SLS Negatif Esigi
SC50: SLS Positive Set Point / SC51: SLS Negatif Ayar Degeri
SC40: izlenen rampa ile komut verilen yavaslama

SC41: izlenen rampa yavaslamasi / SC43: izlenen rampa ofseti
A: SLS etkinlestirme

B: Esige ulasildi

C: Ayar Degerine ulasildi

D: SLS'’yi Devre DisI Birakma
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Gilivenlik Fonksiyonu SLS’nin Davranigi - Tip 6

Motor frekansi SLS etkinlestirmesinde konfigiire edilmis esik degeri asarsa, SS1 etkinlestirmesi ile SLS tip
4 ile aynidir.

SLS etkinlestirmesinde, ileri yonde:

Motor frekansi su sekildeyse... Bu olur...

®[SLS Positive Threshold] tzeri 5L 48 381" etkinlestirilir.

@ [SLS Positive Threshold] 5L 4 £ ile [SLS Positive Referans frekans, [izZlenen rampa ile komut verilen
Threshold] arasinda 5L 50 yavaslamaya] 5 L 4 0 gore konfigiire edilmis ayar

degerine ([SLS Positive Set Point] 5 L 5 [J) disurdlir
Motor frekansi izlenir. Deger [SLS positive threshold]
5 [ 48 veya [SLS negative threshold] 5L 49
degerini asarsa, bir 5§ A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

Motor frekansi konfigiire edilmis ayar degerine ([SLS
Positive Set Point] 5 L 5 0) ulasirsa, referans frekans
ayar degerleri arasindaki deg@erlerle sinirlanir. Motor
frekansi izlemesi etkin kalir.

® [SLS Positive Set Point] altif ]5L 50 Referans frekans, ayar degerleri ([SLS positive set
point] 5L 5 0 ve [SLS negative set point] 5L 5 /)
arasindaki degerlerle sinirlandirilir.

Motor frekansi izlenir. Deger [SLS positive threshold]
5 [ Y H veya [SLS negative threshold] 5L 459
degerini asarsa, bir 5 A?F hatasi tetiklenir ve STO
etkinlestirilir.

(1): SLS tip 6 ile, Automatic modunda SS1 konfigiire edilmelidir.

® ®

! !

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi
t: zaman

SC40: izlenen rampa ile komut verilen yavaslama

SC48: SLS Positive Threshold / SC49: SLS Negatif Esigi
SC50: SLS Positive Set Point / SC51: SLS Negatif Ayar Degeri
A: SLS etkinlestirme

C: Ayar Degerine ulasildi

D: SLS’yi Devre Disi Birakma
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Guvenlik fonksiyonu SLS parametreleri

Asagidaki tabloda, glivenlik fonksiyonu SLS igin parametrelerin listesi verilmektedir:

icinde kalabilir.

Parametre Aciklama Olasi degerler Aciklama
[SLSgirisiatama] 5 L #5 | Glvenlik fonksiyonu ® Not assigned |e Atanmamis
SLS’nin etkinlestirimesi ® sSII ® SI1 AveSIl_B dgelerine atand
igin gtivenlik ile ilgili giris | ® SI2 e STI2 AveSI2 B dJelerine atand
(ikili kanal). : SI?} ® SI3 Ave SI3 B Ggelerine atand
St ® SI4 Ave SI4 B Ogelerine atandi
[SLSTird] 5C 359 Guvenlik fonksiyonu e Tanimsiz SLS tipi bilgilerine genel bakisi
SLS'nin tipi. ® SIS Type 1 |nce|e¥|n. . S
® SLS Type 2 SLS glivenlik modullnin bir girisine
A atandiysa, bu parametre Tanimsiz
® SLS Type 3 disinda bir degere ayarlanmalidir.
® SLS Type 4
® SLS Type 5
® SLS Type 6 M
[izlenen rampa ile komut | Motor frekansi [SLS ® Tanimsiz Ayar araligi.
verilen yavaslama] Positive set point] 5L 50 |e 0.1...20,000 Hz/s
sCH0 degerinden buylk veya
Adim: 0,1 H
[SLS Negative set point] m 2l
5L 5 [ deg@erinden kiiguk
oldugunda kullanilan
yavaslama komutu
rampasi.
[izlenen rampa Motor frekansi SLS ® Tanimsiz Salt okunur parametre.
yavaglamasi] 5L 4 | etkinlestirmesinde [SLS e 0.1...20,000 Hz/s | [izlenen rampa ile komut verilen
Positive Thvres.hglci..] . Adim: 0.1 Hz/s yavaslama] ile tanimlanir 5L 40
5 [ 4 B degerinin Uzerinde
veya [SLS Negative
Threshold] 5L 49
degerinin altinda
oldugunda kullanilan
yavaslama izleme
rampasi.
Yalnizca SLS tip 2 ve SLS
tip 5 ile kullantlir.
[SLS Frekansi Ofseti] izlenen rampa igin eklenen | 0..200.0 Hz Ayar araligi.
5CH3 ofset degeri. Adim: 0,1 Hz
[SLS Positive Standstill ileri yénde STO o Devre disi Ayar araligi.
Level] 5L 45® etkinlestirme seviyesi. e 0.1...200.0 Hz/s
Adim: 0,1 Hz/s
[SLS Negative Standstill | Geri ydonde STO ® Devre disi Salt okunur parametre.
Levell 5C 4 710 etkinlestirme seviyesi. e 0.1...200.0 Hz/s | [SLS Positive Standstill Level] ile
Adim: 0.1 Hz/s konfigure edilir 5L 4 &
[SLS Positive Threshold] | ileri yénde motor frekansi | 0..200.0 Hz Ayar araligi.
s yg®@ izlemenin yiksek siniri. Adim: 0,1 Hz
[SLS Negative Threshold] | Geri ydonde motor frekansi | 0..200.0 Hz Salt okunur parametre.
sryg® izlemenin ylksek siniri. Adim: 0,1 Hz [SLS Positive Threshold] ile konfigiire
edilir 5L 48
[SLS Positive Set Point] | ileri yénde maksimum 0..200.0 Hz Ayar araligi.
sr5o0® referans frekansi. Adim: 0,1 Hz
[SLS Negative Set Point] | Geri yonde maksimum 0..200.0 Hz Salt okunur parametre.
srs 1@ referans frekansi. Adim: 0,1 Hz [SLS positive set point] ile konfigiire
edilir 5C50
[SLS Bekleme Siiresi] SLS etkinlestirmesinde ® Devre disi Ayar araligi.
SC54 motor frekansi dahilindeki | e 0...65,535ms
gecikme, sabit seviyesinin Adim: 1 ms

(1): Ayar, automatic modunda glvenlik fonksiyonu SS1’in konfigiire edilmesini gerektirir.
(2): Bu parametre, gézlemlenebilir minimum frekanstan buyiik bir degere konfigtire edilmelidir.
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Asagidaki tabloda, her glivenlik fonksiyonu SLS tipi igin parametrelerin listesi verilmektedir:

Parametre

[SLS girisi atama]
5C25

Not Assigned disinda bir dedere konfiglre edilecektir

[SLS et SLS Tip 1 SLSTip2 |SLSTip3@ | SLSTip4 | SLSTip5 |SLSTip6®@
[izlenen rampa ile
I;:\Tal:l;::]e n - Konfigiire edilecek
s5CH0
[izZlenen rampa ) M
yavaslamasi] - "':' L _Lm ) ? L _LID . -
SCy | 6gesine esit 6gesine esit
[izlenen rampa Oneri: Oneri:
ofseti] 5L 43 Maksimum Maksimum
motor frekansi motor frekansi
deger asimi arti deger asimi
’ scod arti SCOY -
degerine esit degerine esit
veya daha veya daha
yuksek. yuksek.
[SLS Pozitif Sabit 5CHE 5[ 50 degerine esit veya

Diizeyi] 5L 45

degerine esit
veya daha dusuk
bir degere
konfiglire
edilecektir

daha dustk bir degere
konfiglire edilecektir

[SLS Negatif Sabit
Diizeyi] 5L 4 1

sC 46 (M sgesine esit

[SLS Positive
Threshold]

5c480

SCHE
degerine esit
veya daha buyuk
bir degere
konfiglre
edilecektir

5 [ 50 degerine esit veya daha buyik bir degere konfigire edilecektir.

[SLS Negative
Threshold]

5r43®

5[ 4 A8 6gesine esit O]

[SLS Positive Set
Point] 5L 50®

SCLHE ve 5L 4H (dahil)
arasinda konfiglire edilecektir

S [ 4 A degerine esit veya daha disuk bir
degere konfiglre edilecektir.

[SLS Negative Set
Point] 5C 5 1?

5[ 50 6gesine esit M

[SLS Bekleme
Siresi] 5L 54

Konfigiire edilecek

(1): Sabit ayar degeri.
(2): Ayar, automatic modunda guvenlik fonksiyonu SS1’in konfiglire edilmesini gerektirir.

(3): SMS konfiglre edilmemisse, SLS esikleri en diisik SMS esikleri dahilinde ayarlanmalidir.
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Guvenlik fonksiyonu SBC (Guvenli Fren Kontrolii)

Genel Bilgi

SBC kablo baglantis

A UYARI

ASIRI MEKANIK KISITLAMALAR

STO giivenlik fonksiyonu tetiklendiginde gli¢ asamasi aninda devre disi birakilir ve fren uygulanir. Motor
saftinda harici kuvvetlerin etkili olmasi durumunda, uygulamanin tam yikinde ve tam hizinda hareketi
durdurabilmek i¢in fren ve harekete dahil olan tim ekipmanin dogru sekilde segildigini dogrulamaniz
gerebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Guvenlik fonksiyonu SBC, siirliciiniin Fren Lojik Kontrolii (BLC) fonksiyonu ile senkronize degildir. Farkh

frenleri kontrol eden iki farkli fonksiyon bulunur:

e Fren Lojik Kontroli igin kullanilan fren cihazi bir servis frenidir. Fren Lojik Kontrolii hakkinda bilgi igin
surtictnun programlama kilavuzuna basvurun (bkz. sayfa 77)

e Givenli Fren Kontroli (SBC) igin kullanilan fren cihazi bir glivenli fren ya da paralel olarak kullanilan iki
frenden olusur.

Guvenlik fonksiyonu SBC, harici frenleri kontrol etmek igin bir harici réleyi kontrol etmek (izere bir glivenlik
¢ikis sinyali saglar. SQ1'de SBC glivenlik fonksiyonu ile kullanilan giivenlik ¢ikisi (kanal A ve B).

SBC, giivenlik moduliniin SS1 gibi diger giivenlik fonksiyonlariyla birlikte kullanilir.
SBC guvenlik fonksiyonunu etkinlestirmek icin, [SQ1A/B function assignment] 5L /A 6gesini SBC no

torque after SS1 olarak ayarlamalisiniz. [SQ1A/B function assignment] 5 L | A 6desini diger ayar
degerleri SBC fonksiyonu ile baglantili degildi; Gikis SQ1 fonksiyonuna basvurun (bkz. sayfa 76).

Guvenlik fonksiyonu SBC, SBC geri besleme izlemesinin birlesiminde kullanilabilir. SBC geri besleme
izlemesini etkinlestirmek igin, [SI7 function assignment] 5 L / 3 6gesini SBC Feedback olarak
ayarlamalisiniz.

NOT: SBC geri besleme izlemesi, SBC givenlik fonksiyonunun giivenilirligini ve SIL/L seviyesini
iyilestirmez.

intiyaclariniza bagh olarak SBC geri besleme sinyali, SQ3 giivenlik ¢ikisinin SBC geri besleme izlemesine
atanmasiyla zincirlenebilir ([SQ3 function assignment] 5L |2 = SBC Feedback). Bu durumda SQ3
¢ikisinin sinyali SI7 girisinin sinyalinden kopyalanir.

I semasi érnegi
Giivenlik freni kablo baglantilari

+24 Vdc
KM1_2
KM2_2
Giig
-4 | Freni
aslatma KM1
Sinyali g5 sQ1_A m +24 Vdc
Giivenlik Modiilii KM1_1\ \KMZJ
_si7 sal B—{ /| :
SBC Geri KM2 A Giivenli Fren { * !
besleme ov J B
ov ov

SBC geri besleme sinyali (kesikli ¢izgi) istege bagli bir sinyaldir.

KM1_2 (veya KM2_2) kontadinin baslatma sinyalinde kabloyla baglanmasi, KM1_2 ve KM1_1 (veya
KM2_2 ve KM2_1) mekanik olarak baglanmissa, KM1 (veya KM2) rélesi lizerinde kaynakli kontak
bulunmasi durumunda, givenlik modullinin baslatiimasini énler.
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Iki frenin kabloyla baglanmasi

+24 Vdc
KM1_2
Giig
Km2_2 Freni

-1
Baslatma KM1 KM1_1
Giivenlik Modiilii

hestome kM2
ov

SBC geri besleme sinyali (kesik ¢izgi) istege bagh bir sinyaldir. KM1_2 (veya KM2_2) kontaginin baslatma
sinyalinde kabloyla baglanmasi, KM1_2 ve KM1_1 (veya KM2_2 ve KM2_1) mekanik olarak baglanmissa,
KM1 (veya KM2) rélesi Gzerinde kaynakli kontak bulunmasi durumunda, glivenlik moddlinin
baslatilmasini dnler.

SBC geri besleme sinyalinin zincirlenmesi

Asagidaki sekilde, terminal uyarlayiciya bagh olarak 3 giivenlik moduli (SM1, SM2 ve SM5) ile SBC geri
beslemesine dair bir drnek gdsterilmektedir:

Terminal Adaptorii

SI7_5/INTER_ _|CN6.10 CN6.17| SQ3_1/INTER_Q
2 E I |5 Sls I |5 BB
B |o S [se B ) S (N = |=
Zz |2z z |z z |2 z |z =z |z
o |O o o o o o o o |Oo
8]

[ - I I I I 0 Vdc
N u L = 3|l 3
2 o Tel Tel  al|l”? @

Baglanti  Baglant +24 Ve
SM5 Opriisii oprusi SM2 SM1
Giivenli Fren | Fren | [Givenli
Fren 5 2A 2B Fren 1

Her zincirlenmis glvenlik modilinde hem [SQ3 function assignment] 5L /& hem de [SI7 function
assignment] 5L [ 3 6geleri SBC Feedback olarak ayarlanir.

Her fren serbest birakilirsa SQ3_1 / INTER_Q ¢ikisi yiuksek seviyededir.
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Guvenlik Fonksiyonu SBC’nin Davranisi

Glivenik modilli Operation Enabledisletim durumuna gegtiginde glivenlik moduli glivenli freni serbest

b

irakir (bkz. @).

Glvenlik modiili, asagidaki olaylardan birinin yasanmasi halinde freni uygular:

@$S81 talep edilir (giris ile) veya etkinlestirilir (baska bir giivenlik fonksiyonu ile ya da algilanan hata
sinifi 2 araciligiyla): SS1 sabit seviyesinde, [SBC kavrama gecikmesi] 5 L & 3 ile tanimlanan sire
gectikten sonra givenli fren uygulanir. Bu gecikme sirasinda, siriicii tarafindan gosterilen isletim
durumu SS1 olarak kalir.

®STO’nun etkinlestiriimesi (SLS sabit seviyesinde, hata sinifi 3 veya 4 algilandiginda oldugu gibi): freni
uygulama komutu derhal talep edilir.

Freni uygulama komutu, SQ1 giivenlik ¢cikisinin diisuk seviyesine (0) karsilik gelir. Freni serbest birakma
komutu, SQ1 glvenlik ¢ikisinin yiksek seviyesine (1) karsilik gelir.
©) @ ®
F
MF -
/ \
\
Y A \
N

SQ1_A & | “t

0 ’ >

OE STO t

F
t:
S
S
S

: Frekans / MF: Motor Frekansi / RF: Referans Frekansi
zaman

Q1_A & SQ1_B: Givenlik ile ilgili Cikis SQ1 (iki kanall)
C33: SS1 Sabit seviyesi

C63: SBC kavrama gecikmesi

OE: islem Etkinlestirildi modunda Giivenlik Modilii

S

S1: SS1 etkinlestirildi veya talep edildi

STO: STO’nun Etkinlestiriimesi

N

OoT:
SS1 etkinlestirmesinde, [Izleme &ncesi SS1 gecikmesi] 5 L 3 4 siiresi boyunca fren uygulama komutu
talebinde bulunulmaz. Givenlik ¢ikisi SQ1’in durumu degismeden ayni kalir.
Moduliin 24 Vdc besleme gerilimi ¢ikarilirsa, guvenlik ¢ikisi SQ1 devre disi birakilir; freni uygulama
komutu talebinde bulunulur.
Siriictniin durdurma talepleri (serbest durus gibi) giivenli frende gegerli degildir.
Otomatik/seviye baslatma sinyali sonrasinda, SS1 (bkz. sayfa 46)’den sonra gug fazi kilitlenir. SS1
etkinlestirmesinin kaynadi tamamlanmadan énce devre disi birakilirsa ([SBC kavrama gecikmesi]
5[ B 3 6ncesinde), 100 ms’lik siire boyunca frenin uygulanmasi icin hala bir komut mevcut olacak ve
ardindan gui¢ sUricu tarafindan yeniden etkinlestirilebilecektir.
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SBC Geri Besleme Izlemesinin Davranisi

SBC geri besleme izlemesi, SBC fonksiyonunun bir ek 6zelligidir. Bu fonksiyon, glvenli frenin durumunu
izler. Tutarsizlik durumunda, hata sinifi 3 tetiklenir.

Giris SI7’de yiiksek seviye durumu (1) bir serbest birakilmis frene karsilik gelir. Uygulanan bir fren bir
disiik seviyeye (0) karsilik gelir.

SBC geri beslemesinin izlemesi asagidaki sekilde gerceklestirilir:

e Freni serbest birakma komutundan sonra,

O ®Fren geri besleme sinyali bir frenin uygulandigini gésteriyorsa (diisik seviye), [SBC Geri besleme
gecikmesi] 5 [ & 4 sonrasinda geri beslemenin izlemesi etkinlestirilir. Bu slire boyunca, izleme
devre disi kalir.

O @Fren geri besleme sinyali bir frenin serbest birakildigini (yliksek seviye) gbsteriyorsa, izleme
derhal etkinlestirilir.

e (®Fren serbest birakildiginda izleme etkindir. Fren geri beslemesi givenli frenin uygulandigini
gOsterirse (6r. fren geri besleme durumu ylksek seviyeden disuk seviyeye geger), hata sinifi 3
tetiklenir.

o @&®Freni uygulama komutu etkinlestirildiginde (SS1 durumunda veya STO etkinlestirmesinde SS1
sabit seviyesinde ve [SBC kavrama gecikmesi] 5 L & 3 sonrasinda), frenin izlenmesi derhal devre disi
birakilir.

FA @ @ ® ® ®

F: Frekans / MF: Motor Frekansi / RF: Referans Frekansi

BF: SBC Geri Beslemesi / t: zaman

SC33: SS1 sabit seviyesi / SC63: SBC kavrama gecikmesi / SC64: SBC Geri Besleme Gecikmesi
OE: islem Etkinlestirildi isletim durumunda giivenlik modiilii: glivenli freni serbest birakma komutu.

SS81: SS7’in Etkinlestiriimesi / STO: Hata Sinifi 3 ve 4 gibi STO etkinlestirmesi veya SLS sabit diizeyinde
(SS1 araciligiyla olan haricinde)
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Guvenlik fonksiyonu SBC parametreleri

Parametre

Aciklama

Olas| degerler

Agiklama

[SQ1A/B fonksiyonu
atamasi] 5C /8

SQ1 cikisinda kullanilabilir
olan fonksiyonu konfigiire edin.
Konfigiire edilmis olay
yasandiginda guvenlik ¢ikisi
devre disi birakilir (dlsuk
seviye).

NOT: Konfigiirasyondan
bagimsiz olarak STO
etkinlestiriimisse, glivenlik
¢ikisi da derhal devre disi
birakilir.

® No delay after SS1
activation

® Delay after SS1
activation

® SS1 standstill

® SBC no torque after
SS1

® SS1 etkinlestirmesinde

® SS1 etkinlestirmesinde,
[SQ1A/B delay after SS1
activation] 5L /19
gecikmesi sonrasinda.

® SS1 sabit seviyesine
ulasildiginda.

e SBC giivenlik
fonksiyonu: SS1 sabit
seviyesinde, [SBC
engage delay] 5L 6 3
sonrasinda fren
etkinlestirme komutu.

[SBC kavrama
gecikmesi] 5L 6 3

SS1 sabit seviyesine
ulasildiginda frenin
uygulanmasi igin gecikmeyi
konfigure edin.

NOT: [SQ1A/B function
assignment] 5L /8, SBC no
torque after SS1 olarak

ayarlanmissa, bu parametre
konfigire edilebilir.

0...10.000 ms
Adim: 1 ms

Ayar arahgr.

[SI7 fonksiyonu
atama)] 5L /3

SI7 girisindeki fonksiyonu
konfigure edin.

[SQ1A/B function assignment]
5[ B 6gesi SBC no
torque after SS1 olarak
ayarlanmissa bu parametre
SBC Feedback olarak
ayarlanabilir.

NOT: Atanmamissa, giris OV

olarak kalmalidir; aksi takdirde
bir hata tetiklenir.

® Not Assigned
® SBC Feedback
® Guard Door Lock

e Atanmamis

e Fren geri beslemesinin
izlemesi

e Sinyalin zincirlenmesi
icin koruma kapisi kilidi

[SBC Geri Besleme
gecikmesi] 5L 64

Fren geri besleme sinyalinin
gecis fazi boyunca izlenecegi
gecikmeyi konfiglre edin.

[SI7 function assignment]

5[ |306gesi SBC Feedback
olarak ayarlanmissa, bu
parametre atanabilir.

® Tanimsiz
e 1..65535ms

Adim: 1 ms

Ayar araligi.

[SQ3 fonksiyonu
atama)] 5C /2

SQ3 ¢ikisindaki fonksiyonu
konfiglre edin.

[SI7 function assignment]

5[ |306gesi SBC Feedback
olarak ayarlanmissa, bu
parametre SBC Feedback
olarak ayarlanabilir.

® Not Assigned
® SBC Feedback
® Guard Door Lock

e Atanmamis

® Fren geri beslemesinin
zincirlenmesi

o Koruma kapisi kilidi
komutu
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Guvenlik Fonksiyonu SMS (Guvenli Maksimum Hiz)

Genel Bilgi

Guvenlik fonksiyonu SMS, motor frekansinin belirtilen giivenli maksimum frekans sinirlarini asmasini
Onler.

Gerekliliklere bagli olarak, giivenlik fonksiyonu SMS icin 3 [SMS function mode] 5 L 5 6 parametresinden

birini secebilirsiniz:

e 1 threshold: Her yon igin bir glivenli maksimum frekans siniri.

e 2 thresholds: Her yon igin iki giivenli maksimum frekans siniri. Givenlik ile ilgili bir giris, bir glvenli
maksimum frekans sinirindan digerine gegis icin kullanilir.

e Activated by Safety Input: Bir glivenlikle ilgili giris araciligiyla etkinlestirilen her yon igin bir
glvenli maksimum frekans limiti.

Not

e SMS fonksiyonu, frekans referans degerini ayarlamaz.
Frekans referans degeri, glivenli maksimum frekans sinirlari ile tanimlanan sinirlar dahilinde
kalabilmeleri igin etkin referans kanala araciligiyla diizenlenmelidir.

e Farkli SLS dizeylerinin (esik, ayar deg@eri ve sabit seviyesi) dahil edilmesi icin en diisik SMS esikleri
ayarlanmalidir.

1 esik ile Giivenlik Fonksiyonu SMS’nin Davranigi

Her yo6n igin bir glivenli maksimum frekans siniri.

Guvenlik fonksiyonu SMS, giivenlik modiilii Operation Enabled isletim durumuna gegtiginde etkindir.
Fonksiyon etkin oldugunda, motor frekansi belirtilen glivenli maksimum sinirlardan birini ([SMS positive
threshold 1] 5L 5 7 veya [SMS negative threshold 1] 5 L 5 8 parametreleri) astiginda [SMS violation
response] 5L £ | ile uygun olarak bir reaksiyon uygulanir.

F

5L5:7

F: Frekans

RF: Referans Frekansi
MF: Motor Frekansi

t: zaman

SC57: SMS pozitif esigi 1
SC58: SMS negatif esigi 1
SC61: SMS ihlali Yaniti
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2 esik ile Giivenlik Fonksiyonu SMS’nin Davranisi

Her yén igin iki glivenli maksimum frekans siniri. Glivenlik ile ilgili bir giris, bir glivenli maksimum frekans

sinirindan digerine gegis icin kullanilir.

Guvenlik fonksiyonu SMS, giivenlik modili Operation Enabled isletim durumuna gegtiginde etkindir.

Fonksiyon etkin oldugunda:

e [SMS Switching input assignment] 5 L 2 & 63esine atanmis glvenlik ile ilgili girisler (SI_A ve SI_B)
yiksekse (1) ve motor frekansi belirtilen giivenli maksimum frekans limitlerinden birini ((SMS positive
threshold 1] 5L 5 7 veya [SMS negative threshold 1] 5 L 5 8 parametreleri) asarsa [SMS violation
response] 5L & ! ile uygun bir reaksiyon uygulanir.

e [SMS Switching input assignment] 5 L 2 & 63esine atanmis glvenlik ile ilgili girisler (SI_A ve SI_B)
dustikse (0) ve motor frekansi belirtilen glivenli maksimum frekans limitlerinden birini ((SMS positive
threshold 2] 5 L 5 9 veya [SMS negative threshold 2] 5 [ £ O parametreleri) asarsa [SMS violation
response] ile uygun bir reaksiyon uygulanir. 5L & |

[SMS positive threshold 2] 5 L 5 9 degeri, [SMS positive threshold 1] 5 L 5 7 degerine esit veya daha
dusuk olmali ve [SMS negative threshold 2] 5 L 6 O degeri, [SMS negative threshold 1] 5 L 5 A degerine
esit veya daha disuk olmalidir.

F

S5ES 1
S5C54

RF
MF

5CeO
5L 58

SLAS&
siB1
0

F: Frekans

RF: Referans Frekansi

MF: Motor Frekansi

t: zaman

ST ave sT_B: ikili Guivenlik ile ilgili Giris (kanal A ve B)
SC57: SMS pozitif esigi 1

SC58: SMS negatif esigi 1

SC59: SMS pozitif esigi 2

SC60: SMS negatif esigi 2

SC61: SMS ihlali esigi
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Giivenlik Girisi ile Etkinlestirilmis olarak Giivenlik Fonksiyonu SMS’nin Davranigi
Bir giivenlikle ilgili giris araciidiyla etkinlestirilen bir glivenli maksimum frekans limiti.

Guvenlik fonksiyonu SMS, giivenlik modill Operation Enabled isletim durumuna gectiginde

etkinlestirilebilir:

e [SMS Switching input assignment] 5 L 2 & 6gesine atanmis guvenlik ile ilgili girisler (SI_A ve SI_B)
yUksekse (1), guvenlik fonksiyonu SMS devre disi birakilir: motor frekansi izlenmez.

e [SMS Switching input assignment] 5 L Z & 6desine atanmis guvenlik ile ilgili girisler (SI_A ve SI_B)
dusukse (0) ve motor frekansi belirtilen glivenli maksimum frekans limitlerinden birini ([SMS positive
threshold 1] 5L 5 7 veya [SMS negative threshold 1] 5 [ 5 B parametreleri) asarsa [SMS violation
response] 5L & I ile uygun bir reaksiyon uygulanir.

FA

5L 57

RF
MF

v

5L 5H

SLA& '
SLB 1

-

F: Frekans

RF: Referans Frekansi

MF: Motor Frekansi

t: zaman

ST _A ve sT_B: ikili Glvenlik ile iigili Giris (kanal A ve B)
SC57: SMS pozitif esigi 1

SC58: SMS negatif esigi 1

SC61: SMS ihlali Yaniti

NVE61741TR 06/2020 67



Glvenlik Fonksiyonlari

Glvenlik Fonksiyonu SMS Parametreleri

Asagidaki tabloda, glivenlik fonksiyonu SMS igin parametrelerin listesi verilmektedir:

Parametre

Aciklama

Olasi degerler

Aciklama

[SMS fonksiyon modu]
S5CS56

Guvenlik fonksiyonu
SMS’nin modunu
segmenize izin verir.

® Function inactive

® 1 threshold

® 2 thresholds

® Activated by
Safety Input

® Fonksiyon kullaniimaz.
® Her yon igin bir glivenli
maksimum frekans siniri.
® Her yon igin iki guvenli
maksimum frekans siniri.
e Bir guvenlikle ilgili giris
araciligiyla etkinlestirilen
bir glivenli maksimum

konfiglire edin.

NOT: Goz éniinde
bulundurulan frekans limiti
negatif degerdir.

frekans limiti.
[SMS Gegis girisi atama] Guvenli maksimum frekans | ® Not assigned e Atanmamis.
SCL2E sinirlarina gegis yapilmasi | ® SI1 e SI1 AveSIl B
veya bunlarin ® SIz2 égelerine atandi
etkinlestirilmesi icin [SMS | ® SI3 ® SI2 AveSI2 B
function mode] 5L 56 ® SI4 dgelerine atandi
6gesine baglh olarak, ® ST3 AveSI3 B
glvenlikle iIgiIi.girislgri. (iki Bgelerine atand!
karjalll) atayabilmenizi ® SI4 AvesSI4 B
saglar. Ogelerine atandi
[SMS positive threshold 1] | Pozitif yonde glivenli 0...200,0 Hz Ayar araligi.
scs 1M maksimum frekans limiti 1’i | Adim: 0,1 Hz
konfigure edin.
[SMS negative threshold 1] | Negatif yonde glivenli 0...200,0 Hz Ayar arahgi.
srsg maksimum frekans limiti 1'i | Adim: 0,1 Hz
konfigiire edin.
NOT: Gé6z 6niinde
bulundurulan frekans limiti
negatif degerdir.
[SMS positive threshold 2] | Pozitif ydnde glivenli 0...200,0 Hz Ayar aralgr.
sr5g() maksimum frekans limiti 2'i | Adim: 0,1 Hz [SMS positive threshold 2]
konfigiire edin. 5[ 59 degeri [SMS
positive threshold 1]
5C 5 7 degerine esit veya
bundan dusik olmalidir.
[SMS negative threshold 2] | Negatif yonde giivenli 0...200,0 Hz Ayar arahgr.
scso0 maksimum frekans limiti 2’i | Adim: 0,1 Hz [SMS negative threshold 2]

5 C 60 degeri [SMS
negative threshold 1]

5 [ 5 A degerine esit veya
bundan dusik olmalidir.

[SMS ihlali yaniti] 5C 6 1

Bir frekans limiti ihlaline
karsi reaksiyonu konfigiire
edebilmemizi saglar.

® SS1 with Error
® STO with Error

® Givenlik fonksiyonu SS1
etkinlestirildi. SS1 sabit
dlzeyine erisildiginde,
STO etkinlestirilir ve
SAVF hatasi tetiklenir.

® STO etkinlestirilir ve
SAVF hatasi tetiklenir.

(1): Bu parametre, gézlemlenebilir minimum frekanstan buyik bir degere konfigtire edilmelidir.
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Asagidaki tabloda, her glivenlik fonksiyonu SMS modu igin parametrelerin listesi verilmektedir:

Parametre

[SMS fonksiyon modu]
5C56

1 threshold

2 thresholds

Activated by Safety
Input

[Girisi atamasini
degistirme] SL 26

Not assigned

Not assigned degerinden farkh

[SMS positive threshold 1]
scs5 1M

Konfiglre edilecek

[SMS negative threshold 1]
scsa

Konfigiire edilecek

[SMS positive threshold 2]
5c539"

5C 5 7 degerine esit veya
daha dustk bir degere
konfigiire edilecektir

[SMS negative threshold 2]
sce00

5 [ 5 B degerine esit veya
daha dustk bir degere
konfigiire edilecektir

[SMS ihlaliyamiti)] 5C 6 |

Konfigiire edilecek

(1): SLS konfigiire edilmisse, SLS esikleri en dusiik SMS esikleri dahilinde
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Guvenlik Fonksiyonu GDL (Koruma Kapisi Kilidi)

Genel Bilgi

Guvenlik fonksiyonu GDL, koruma kapisinin durumunu izlemez. Bu, kilit kapaliyken dahi koruma kapisi
acik oldugunda makinenin yeniden baslatilabilecegi anlamina gelir.

A UYARI

YETERSIZ VE/VEYA ETKILI OLMAYAN GUVENLIK FONKSIYONU

o Fonksiyonun galisma seklinin risk degerlendirmenizde uygun sekilde islendigini dogrulayin.

e Bu fonksiyonu kullanmanin Guvenlik Butlinlik Diizeyini (SIL), Performans Duzeyini (PL) ve/veya
guvenlikle ilgili diger gereklilikler ile makineniz veya streciniz i¢in tanimlanmis yeterlikleri tehlikeye
atmadigini ya da azaltmadigini dogrulayin.

e Makinenin veya slrecin yeniden baslatiimasi 6ncesinde koruma kapisinin kapatiimasi ile ilgili olarak
tiim gerekli kurulussal tedbirlerin (sinirlama olmaksizin operatér egitimi, manuel olarak galisan
ekipmanda etkili erisim kontrolU veya tehlike isaretleri gibi) alindigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, adir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Guvenlik fonksiyonu GDL, motor giicu kapatildiginda baslayacak belirli bir strelik gecikme sonrasinda
glvenlik modull araciliiyla koruma kapisi kilidini acar.

Guvenlik fonksiyonu GDL'yi etkinlestirmek icin [SQ3 function assignment] 5 L /2 6Jesini Guard Door
Lock olarak ayarlayin. Guvenlik modulinin SQ3 givenlik ¢ikisi, koruma kapisinin kilidine baglanmalidir.

Ayrica [SI7 function assignment] 5L / 3 6gesini Guard Door Lock olarak ayarladiginizda, GDL
glvenlik fonksiyonu, koruma kapisi kilidini serbest birakmadan énce givenlik girisi SI7’nin (Interlock_IN)
durumunu géz énunde bulundurur. Bu givenlik girisi, koruma kapisi kilidi sinyalinin zincirlenmesi igin
kullanilabilir.

Siiriicii Siiriicti

+24V i iGivenlik Gilvenlik
: ! i Modilii Modiilii

r'sQ3

NOT: GDL fonksiyonunun davranisi [SI7 function assignment] 5 L / 3 igin SBC Feedback ayarindan
etkilenmez.
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Giivenlik Fonksiyonu GDL’nin Davranisi
Asagidaki resimde, durus tlriine ve Koruma Kapisi Kilidinde konfiglire edilmisse glivenlik girisi S17’ye gére
koruma kapisi kilidini kontrol eden ¢ikisin davranisi gosterilmektedir.
o @Sinyal zincirlemesi olmadan GDL davranisi,
° Sinyal zincirlemesi ile GDL davranisi (S17, Koruma Kapisi Kilidine atanir).

IFI ® ® ®
MF =
— R - - ——
!
N N
| | | | t
| | | |
| | | |
| | |
sQ3 | | Lo
Lol
® 1 | | [
0 | | | | >
| | Lo t
D | v
] | I ]
| | | |
SI17 | | [
| | |
| ool ing
| | |
0 t ‘[ t t |
SQ3 I I I (. t
1 I P
0 | \r |:| | o
STOINST STOINST RMP "t

|F|: Frekans (Mutlak deger) / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: zaman

SQ3: Guvenlik Cikisi 3 (Ortak Kilit Cikisi) - 0: Kapatma komutu / 1: Agma komutu
SI7: Guvenlik Girisi 7 (Ortak Kilit Girisi) - 0: Kilidi Kapatma talebi / 1: Kilit agilabilir
5L I4: GDL Kilit Acma Frekansi/ 5 L 3 3: SS1 Sabit seviyesi

S5C IB: GDL uzun gecikmesi/ 5L | 7: GDL kisa gecikmesi

S81: SS1 Etkinlestirme
STO/NST: STO etkinlestirme / serbest durus

RMP: Rampa durusu etkinlestirmesi

Guvenlik fonksiyonu GDL etkinlestiriimisse (SQ3 Guard Door Lock 6desine atanmis), koruma kapisi

kilidini kapatma komutu, gli¢ fazi slirlict tarafindan etkinlestirilebilir duruma geldikten sonra (baska bir
deyisle guvenlik moduli Operation Enabled isletim durumunda oldugunda) uygulanir.

NOT: Giivenlik moduliiniin glict agildiktan sonra, [GDL uzun gecikmesi] 5 L | & siresince koruma kapisi

kilidi uygulanir halde kalir; bir agma komutunun uygulandigi durumlar haricinde, kapatma komutu etkin
kalir.

Koruma kapisi kilidinin agma komutu uygulanmis:

o (MSS1 etkinlestirilmis oldugunda (veya bir hata sinifi 2 tetiklendiginde), SS1 sabit seviyesine
ulasildiginda [GDL kisa gecikmesi] 5 L / 7 sonrasinda. [SS1 Standstill Level] 5 L 3 3 degeri [GDL
unlocking frequency] 5 L |4 degerine esit veya daha biyikse, uygulanan gecikme [GDL uzun
gecikmesi] 5L |/E kadar olacaktir.

e ([GDL long delay] 5 L !5 sonrasinda kontrol edilemeyen bir durdurma talebi (STO veya serbest
durus) [GDL unlocking frequency] 5 L [ 4 lizerinde bir motor frekansi ile etkinlestirilirse,

o ®®[GDL unlocking frequency] 5 L /4 degerine esit veya daha disik bir motor frekansi ile kontrolsiiz
durdurma talebi etkinlestirilirse [GDL kisa gecikmesi] 5 L / 7 sonrasinda,

o @Kontrolll bir durus (rampa durusu veya hizli durus gibi) talep edildiginde, PWM devre disi
birakildiginda [GDL kisa gecikmesi] 5L ! 7 sonrasinda.
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Not:

Asgari dizeyde gbzlemlenebilir frekans hatasinin algilanmasi halinde, koruma kapisi kilidinin agma

komutu [GDL uzun gecikmesi] 5 L /& sonrasinda uygulanir. Baska bir hata sinifi 3 algilamasi
durumunda, agma komutu, motor frekansina bagli bir gecikme sonrasinda uygulanir. Hata sinifi 4
algilanirsa, koruma kapisi kilidi kapal kalr.
Koruma kapisi kilidinin agma komutu, SQ3 gulvenlik ¢ikisinin yiksek seviyesine (1) karsilik gelir.
Koruma kapisi kilidini kapatma komutu, SQ3 glivenlik ¢ikisinin dustik seviyesine (0) karsilik gelir.
Moduliin 24 V besleme gerilimi ¢ikarilirsa, SQ3 glvenlik ¢ikisi, koruma kapisi kilidinin kapatma
komutuna karsilik gelecek sekilde devre disi birakilir.
[GDL long delay] 5L /E ve [GDL shortdelay] 5L I 7 kisimlari, makinenin 6zelliklerine gore
tanimlanmalidir. Ornegin, [GDL long delay] 5 L 15 motorun maksimum frekanstan kontrolsiiz durus
ile durmasi igin gereken sureye esit ya da daha uzun olmahdir.

[[SI7 function assignment] 5L / 3, Guard Door Lock olarak atandiginda, giivenlik girisi, koruma kapisi
kilidi sinyalini birka¢ guivenlik moduliinde oldugu gibi cihazlar arasinda zincirlemek igin kullanilir. Koruma
kapisi kilidinin agma komutu yalnizca SI7 ylksek seviyede (24 V) oldugunda génderilebilir; diger
durumlarda kapatma komutu etkin kalir. Bu davranis, yukari akis yéniindeki cihazlarin durumunun géz
ondnde bulundurulmasina yardimci olur: tim cihazlar kosullari karsilayana kadar kapi agilamaz. Sinyalin
zincirlenmesi igin bir glivenlik modulinin SQ3 guvenlik ¢ikisi, asagidaki giivenlik modultndn SI7 glvenlik
girisine baglanmalidir. Bu zincirleme bir terminal adaptéri ile dahili olarak gergeklestirilir (bkz. sayfa 37).

Givenlik Fonksiyonu GDL Parametreleri

Parametre Aciklama Olasi deg@erler Aciklama
[SQ3 fonksiyonu atama] SQ3 ¢ikisindaki fonksiyonu konfigiire ® Atanmamis o Atanmamis
s5C 12 edin. e SBC Geri besleme

o Koruma Kapisi Kilidi

® Fren geri beslemesinin
zincirlenmesi
o Koruma kapisi kilidi komutu

[SI7 fonksiyonu atama]
5C 13

SI7 girisindeki fonksiyonu konfiglre edin.

NOT:

e [SQa3 function assignment] 5L /2
6gesi Guard Door Lock olarak
ayarlanmissa, bu parametre Guard
Door Lock olarak ayarlanabilir.

® Atanmamissa, giris OV olarak
kalmalidir; aksi takdirde bir hata

o Atanmamis
SBC Geri besleme
o Koruma Kapisi Kilidi

o Atanmamis
® Fren geri beslemesinin izlemesi
o Koruma kapisi kilidi giris sinyali

tetiklenir.

[GDL kilit agma frekansi] Koruma kapisi kilidinin agma komutunu | 0...200,0 Hz Ayar araligi.

5C 14 gonderme gecikmesinin altindaki frekans | Adim: 0,1 Hz Bu parametre, gézlemlenebilir
olan [GDL kisa gecikmesini] konfiglre minimum frekanstan biytk bir degere
edin 5C 11 konfigure edilmelidir.

[GDL long delay] [GDL unlocking frequency] 5C 14 0...3.600 s Ayar araligi.

5C I6(1) degerinden biiylk bir motor frekanst ile bir | Adim: 1 sn Deger [GDL short delay] 5C /7
kontrolslz durus talep edilmisse, degerine esit veya daha buyuk
kullanilan agma komutu gecikmesini olmalidir.
konfigure edin.

[GDL short delay] [GDL unlocking frequency] degerine esit | 0...3.600 s Ayar araligi.

5C 17(1) ya da daha distk bir motor frekansi ile bir | Adim: 1 sn Deger 0 ms’den farkl ve [GDL long

kontrolsliz durus talep edilmisse ya da bir
kontrollt durus talep edilmisse kullanilan
agcma komutu gecikmesini konfiglre edin
SC 14

delay] 5L IE degerine esit ya da
daha dustk olmalidir.

(1) [GDL long delay] 5L !5 ve [GDL short delay] 5 L I 7 makinenin 6zelliklerine gore tanimlanir.
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Guvenlik Modiili Baslatma Sinyali

Genel Bilgi

Guvenlik modill, asagidaki olaylardan sonra gli¢ fazini devre disi birakir ve gii¢ fazinin etkinlestiriimesini
kilitler:

e Siriicuyu agin,

e Algilanan hatalarin onaylanmasi ve kaldiriimasindan sonra,

e Bir STO SLS aracihgiyla etkinlestirildikten sonra (pozitif ve negatif sabit seviyeleri arasinda),

e Bir SS1 sonrasinda.

Guvenlik modill, Anahtar agik devre disi isletim durumunda kalir. Anahtar agik devre disi isletim
durumunda, gtivenlik fonksiyonu talepleri kaldirilirsa (SS1 ve SLS’ye atanan girisler yiiksek seviyededir),
guvenlik moduld, [Start Mode tiirine] 5 L 0 A ve [Start Mode input assignment] 5 L 09 6desine bagli
olarak gug¢ fazinin etkinlestirilmesinin kilidini agar.

[Start Mode Type] 5 L 0 8 parametresi Level/Auto oldugunda, siirlicli Operation Enabled isletim
durumuna otomatik olarak gegcis yapabilir. Hiz kontrol cihazinin kablo baglantisina ve konfiglirasyonuna
bagl olarak, bu durum hemen ¢alismaya neden olabilir. [Start Mode Type] & L 0B parametresi Pulse
olarak ayarlandiginda, bu gegisin tetiklenmesi icin bir darbe gereklidir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[Baglatma Modu tiiril]] | [Baslatma Modu | Agiklama
SsCOB girisi atamasi]
5CO09

Pulse SI5 Darbede baslatma.

Baslatma sinyali, SI5 Gzerindeki bir darbe ile manuel olarak tetiklenir.
Gulvenlik moduli Ready to Switch On isletim durumuna gegtiginde,
guvenlik modiili Operation Enabled isletim moduna gegmek igin bir
darbe bekler: glivenlik modiill, gi¢ fazinin etkinlestirme kilidini acar.
Siire 2 s'den uzunsa, bir hata tetiklenir. Bu davranis, 24 Vdc beslemesine
baslatma girisinde kalici baglanti disinulmemesine yardimci olur.

NOT: Givenlik modili 24 Vdc SlI5'e uygulanmaya devam ederken
Ready to Switch On isletim durumuna gegctiginde, glivenlik modulu
bir hatay! tetikler. Bu davranis, baslatma digmesinin kaynak kontagi
nedeniyle bir baslatmanin énlenmesine yardimci olur.

Level/Auto SI5 Giris ile Otomatik/Seviyede Baslatma.

Guvenlik modili Ready to Switch On isletim durumuna gegtiginde,
24 Vdc gii¢ kaynagi S15’e uygulanirsa, 0,1 s sonrasinda, giivenlik modulu
Operation Enabled isletim durumuna geger; giivenlik moduli giic
fazinin etkinlestirilmesi igin kilidi agar.

Guvenlik modili Ready to Switch On isletim durumuna gegtiginde,
SI5'e 24 Vdc uygulanmazsa giivenlik modili bir hatayi tetikler.

Level/Auto Not Assigned | Giris olmadan Otomatik/Seviyede Baslatma.

Gulvenlik modili Ready to Switch Onisletim durumunda oldugunda,
glvenlik moduli 0,1 s sonra otomatik olarakOperating Enabled
isletim durumuna geger: guivenlik modiili, gli¢ fazinin etkinlestiriimesinin

kilidini agar.

Guvenlik modulu gig fazinin etkinlestiriimesinin kilidini agtiginda, siriict gi¢ fazini etkinlestirebilir.

NOT: Varsayilan olarak, [Start Mode type] 5 L O B, Pulse olarak ve [Start Mode input assignment]

5[ 09,Not Assigned olarak ayarlanir; gerekliliklerinizin karsilanmasi igin baslatma sinyali 6zelligi
konfiglre edilmelidir.

NOT: Giivenlik modiiliiniin isletim durumlari hakkinda daha fazla bilgi igin isletim Durumlari ve Durum
Gegislerine bakin (bkz. sayfa 770)

NOT: Girisli Auto/Level baslatma, istenmedik yeniden baslatmalari 6nlemek igin bir harici cihaz bir acil
durdurma cihazi gibi bir harici cihaz kullanildiginda kullanilir.
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Darbede Baslatma

| |
| |
2A 71 fn]feh\::raer : 3 Acmaya : 5 Islem
¢ * Hazir Etkinlestirildi
Disi | |
| |
| |
| |
Slx |
1 I
|
|
0 1 >t
si5 | |
1 I
(i} \l
|
0 | P m— "
<2s

SIx SS1 glivenlik fonksiyonuna atanan girisler
*  [sletim durumunda, hata zaten onaylanmis ve kaldiriimistir

Giris ile Otomatik/Seviyede Baglatma

| |
| |
igl]?nDaehvtraer : 3 Acmaya : 5 Islem
* Hazir Etkinlestirildi
Dis1i | |
| |
| |
Six ! :
1 |
|
|
0 | >,
| |
SI5 1\*I
1 ------ I ------- r ---------------------
| |
| |
0 —— | >
01s t

SIx SS1 glivenlik fonksiyonuna atanan girisler
*  [sletim durumunda, hata zaten onaylanmis ve kaldiriimistir

Giris Olmadan Otomatik/Seviyede Baglatma
| I
| I
2 - Anahtar |l | :
3 Agmaya 5 Islem
Acik Deyze : Hazir : Etkinlestirildi
Disi
| I
| I
Six ! l
N |
|
0 |
—FF>
01s

SIX SS1 glivenlik fonksiyonuna atanan girisler
*  [sletim durumunda, hata zaten onaylanmis ve kaldiriimistir

Baglatma Sinyali Parametreleri

>

Parametre

Aciklama

Olasi degerler

Aciklama

[Baslatma Modu trii]
sCOo8

Baslatma modu tlrinu
segin.

® Pulse
® Auto/Level

e Baslatma sinyali, konfiglre edilmis
giris aracihgiyla manuel olarak
tetiklenir.

® Baslatma sinyali otomatik olarak
tetiklenir. Kullanilan giris devre disi
birakilamaz.

[Baslatma Modu Girisi
Atamasi] 5L 09

Baslatma sinyalini bir
guvenlikle ilgili girise atama

® Not
Assigned
® SIS

® Baslatma sinyaline giris atanmadi.
® Baslatma sinyali SI5’e atandi.
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Gikis SQ1 fonksiyonu

Genel Bilgi

Fonksiyon SQ1 guvenlik ¢ikisina (iki kanall) atanan fonksiyon, [SQ1A/B function assignment] 5L /8
parametresiyle konfiglire edilebilir.

Parametre SBC no torque after SS1 olarak ayarlanmissa, SBC fonksiyonu SQ1 glvenlik gikisina
atanir. Guvenlik fonksiyonu SBC (bkz. sayfa 60) i¢in verilen agiklamaya basvurun.

Bu parametre SBC no torque after SS1, disinda bir dedere ayarlanirsa, ihtiyaglariniza bagli olarak
diger tuketicilerin etkinlestiriimesi icin SQ1 glvenlik ¢ikisi kullanihr.

Ornegin; zorla yénlendirilmis kontaklari bulunan gii¢ kontaktérleri, SQ1 ¢ikisina baglanabilir. Giig
kontaktorlerinin normalde agik kontaklari, tliketiciyi etkinlestirmek icin seri olarak baglanmalidir. Glig
kontaktorleri sebeke gerilimini degistirmek icin kullanilirsa, gu¢ kontaktdrleri koruyucu ayirma gerekliligini
karsilamalidir. Kaynakl kontaklar durumunda gtivenlik modullindn baslatiimasini énlemeye yardimci
olmak igin gli¢ kontaktdrlerinin normalde kapali kontaklari, SI5 girisine seri olarak baglanmalidir. Bu,
baslatma sinyalinin konfiglirasyonuna baglidir. Daha fazla bilgi i¢in "Guvenlik Moduli Baslatma Sinyali"
bélimine basvurun (bkz. sayfa 74).

+24 Vdc Giig Kaynagi
KM1_2 KM1_1W

KM2_2 KM2_1
KM1 ——

B;?'a";!a Giivenlik Modiilii

Ve lsis sa1B
KM2
ov ov

KM1_2 ve KM2_2 kontaklarinin baslatma sinyalinde kabloyla baglanmasi, KM1_2 ile KM1_1 ve de KM2_2
ile KM2_1 mekanik olarak baglanmissa, KM1 ve KM2 gii¢ kontaktorleri (izerinde kaynakli kontak
bulunmasi durumunda, giivenlik modulindin baslatiimasini énler.

Cikis SQ1 fonksiyonunun Davranisi

[SQ1A/B fonksiyonu atamasi] 5 L [ B konfiglirasyonundan bagimsiz olarak modil Operating Enabled

calisma durumuna gegis yaptiginda SQ1 cikisi etkinlestirilir. [SQ1A/B fonksiyon atamasi] 5L /8

konfiglirasyonuna bagl olarak asagidaki olaylardan birinde SQ1 devre disi birakilir:

e (DSST'in etkinlestiriimesi (SS1’e atanan girisler araciligiyla iletilen talep gibi),

e ®@SSL1T'in etkinlestiriimesi sonrasinda [SQ1A/B delay after SS1 activation] 5L /3 gecikmesinden
sonra,

e (®SS1 etkinlestirmesi sonrasinda, SS1 sabit seviyesine ulasildi (parametre 5L 3 3),

e SBC guivenlik fonksiyonu: SS1 sabit seviyesinde, [SBC engage delay] 5 L £ 3 sonrasinda fren
etkinlestirme komutu. Glvenlik fonksiyonu SBC (bkz. sayfa 60) igin verilen agiklamaya basvurun.

F: Frekans / RF: Referans Frekansi / MF: Motor Frekansi

t: zaman

5[ 3 3: SS1 Sabit seviyesi

5[ 193: SS1 etkinlestirmesi sonrasinda SQ1A/B gecikmesi
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Not:

e SS1 sirasinda, surlict durumu asagidaki olaylardan her ikisi de dogrulandiktan sonra SS1 ifadesini
gosterir: SQ1 devre disi birakilir ve SS1 sabit seviyesine ulasilir (parametre 5L 3 3). Ardindan STO
g6rintilenir. Hata sinifi 2, bir SS1 etkinlestirmesi turtine karsilik gelir. Strtici durumunda, STO
gOsterimi yerine algilanan hata gérintilenir.

o [SQ1A/B function assignment] 5 L /B8 konfigirasyonundan bagimsiz olarak, 3 veya 4 sinifi bir hata
olusursa veya STO tetiklenirse (6rnegin; SLS sabit seviyesine ulasildiginda), SS1 énceden
etkinlestiriimisse, SQ1 glvenlik ¢ikisi hemen devre disi birakilir.

e SS1 bir girise atanmamissa ([SS1 input assignment] 5 L 2 7 parametresi Not Assigned olarak
ayarlanmissa), [SQ1A/B function assignment] 5 L /H yalnizcaNo delay after SS1 activation

olarak ayarlanabilir.

e Otomatik/seviye baslatma sinyali sonrasinda, SS1 (bkz. sayfa 46)’'den sonra gug fazi kilitlenir. SS1
etkinlestirmesi kaynagdi tamamlanmadan 6nce devre disi birakilirsa, 100 ms sirasinda SQ1 sinyali 0
Vdc'de kalir (SQ1 sinyali otomatik olarak 24 VVdc'ye geri doner), ardindan gig sirtict tarafindan

etkinlestirilebilir.

Cikis SQ1 Fonksiyonu Parametreleri

Parametre

Aciklama

Olasi Degerler

Aciklama

[SQ1A/B fonksiyonu
atamasi) 5L I8

SQ1 guvenlik gikisinda
kullanilabilir olan
fonksiyonu konfiglre edin.
Konfiglre edilmis olay
yasandiginda guvenli ¢ikis
devre disi birakilir (diistk
seviye).

® No delay after SS1
activation

® Delay after SS1
activation

® SS1 standstill

® SBC no torque
after Ss1

® SS1 etkinlestirmesinde.

® SS1 etkinlestirmesinde,
[SQ1A/B delay after SS1
activation] 5L 19
gecikmesi sonrasinda.

® SS1 sabit seviyesine
ulasildiginda.

o SBC glvenlik
fonksiyonu: SS1 sabit
seviyesinde, [SBC
engage delay] 5L 6 3
sonrasinda fren
etkinlestirme komutu.

[SS1 etkinlestirmesi
sonrasinda SQ1A/B
gecikmesi] 5C /9

Bu parametre, SQ1 ¢gikisi
SS1 etkinlestirmesinde
veya hata sinifi 2
sonrasinda devre disi
birakildiginda uygulanacak
gecikmeyi konfiglire eder.
[SQ1A/B function
assignment] 5[ /A,
Delay after SS1
activation olarak
ayarlanmissa, bu
parametre konfiglire
edilebilir.

0...10,000 ms
Adim: 1 ms

Ayar araligi.
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Cikis Durumu SQ2 Fonksiyonu

Durum Cikigi Araciligiyla Durum Talebi

Durum gikiglarl SQ2 A ve SQ2 B, girisler, ¢ikislar, hata, bir glivenlik fonksiyonunun etkinlestiriimesi gibi
guvenlik modult durumlarini gosterir.

Durum c¢ikiglar s02_A ve sg2_ B, [SQ2A function assignment] 5 L 2 0 ve [SQ2B function assignment]
5[ 2 | parametreleri araciliiyla ayrica konfigire edilir.

SQ2 A ve SQ2 B herhangi bir tirden guvenlikle ilgili kullanim agisindan onayli degildir.

Durum Cikigi Parametreleri

konfigiire edin.

SI1 Durumu (etkin 24V)
SI2 Durumu (etkin 24V)
SI3 Durumu (etkin 24V)
Sl4 Durumu (etkin 24V)
SI5 Durumu (etkin 24V)
S16 Durumu (etkin 24V)
SI1 Durumu (etkin 0V)
S12 Durumu (etkin 0V)
SI3 Durumu (etkin OV)
S|4 Durumu (etkin 0V)
SI5 Durumu (etkin 0V)
S16 Durumu (etkin OV)
SQ1 Durumu (etkin 24V)
SQ1 Durumu (etkin OV)
Uyar (etkin 24V)
Hata sinifi 2 (etkin 24V)
Hata sinifi 3 (etkin 24V)
Hata sinifi 4 (etkin 24V)
Uyari (etkin 0V)
Hata sinifi 2 (etkin 0V)
Hata sinifi 3 (etkin 0V)
Hata sinifi 4 (etkin 0V)
Dahili STO durumu
(etkin 24V)
e Dahili STO durumu
(etkin OV)
e CCM24V Durumu
® SLS esiginin altinda
frekans (etkin 24V)(")
® SLS esiginin altinda

frekans (etkin 0V)("

Parametre Agciklama Olasi Degerler Agiklama
[SQ2A Fonksiyonu atama] | Durum ¢ikisi SQ2_A Kullanilmiyor Etkin 24V: ilgili durum
sc2o araciligiyla verilen durumu ylksek seviyede (1)

oldugunda, ¢ikis yuksek
seviyededir (24V).

Etkin OV: ilgili durum yiiksek
seviyede (1) oldugunda,
cikis dusuk seviyededir
(ov).

[SQ2B Fonksiyonu atama]
sCce2 |

Durum gikisi SQ2_B
araciligiyla verilen durumu
konfiglire edin.

[SQ2A fonksiyonu atama]
sCc2a

(1): Bu parametre yalnizca glivenlik fonksiyonu SLS atanmissa SLS esiginin altinda bir Frekansa ayarlanabilir. Bu
durumda, ¢ikisin durumu motor frekansina gore ve glivenlik fonksiyonu SLS’nin etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak
degisir. Acik cevrim motor kontrolii durumunda, gii¢ fazi devre disi birakilmissa (bir serbest durus sirasinda oldugu
gibi), glivenlik moduli tarafindan izlenen motor frekansi, 0 Hz'ye esittir ve sonug olarak ¢ikis durumu ilgili degildir.
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Bolim 5

Guvenlik Fonksiyonlarinin Davranisi

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
Sinirlamalar 80
Glivenlik Fonksiyonlari Arasinda Oncelik 82
Uyumluluk ve Giivenlik Fonksiyonlari ile Givenlikle ilgili Olmayan Fonksiyonlarin Oncelik Durumu 83
NVE61741TR 06/2020 79




Glvenlik Fonksiyonlarinin Davranisi

Sinirlamalar

Motorun Tiri

Dort stitunlu tablo

Motorun Turu Agcik/Kapal Givenlik Fonksiyonlari
RS | S sLs SMs sBS GDL
kontrolii ()

Asenkronize Acik gevrim v v v v v
Kapali gevrim | v v v v v

Senkronize @) Acik gevrim |- - - - -
Kapali gevrim | v v v v v

(1): Yapilabilecek [Motor Control Type] L ?? ayarlari igin Oncelik Tablosuna basvurun (bkz. sayfa 83)

(2): Kalici miknatisli senkronize motorlar. Direng motorlari glivenlik modiili kapsaminda degildir.

Giivenlik Fonksiyonlarinin Kullaniimasi igin On Kosullar

A UYARI

GUVENLIK FONKSIYONU KAYBI

Yanhs kullanim, giivenlik fonksiyonu kaybi nedeniyle bir tehlikeye neden olabilir.
e Guvenlik fonksiyonunun kullaniimasi igin kosullari izleyin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Glvenlik modulu ile dogru galisma igin asagidaki kosullar karsilanmahdir.

Maksimum gikis frekansi 200 Hz degerine esit veya daha disiktlr.

Motor boyutu, uygulama igin yeterlidir ve kapasitesinin sinirinda degildir.

Uygulama eylemsizligi, giivenlik modulu igin yeterlidir.

Ornek: Kontrollii bir durus (SS1 ile) veya SLS'li bir yavaslama rampasi, yavaslama 50 Hz'de baslayarak
0 Hz'de sonlandiinda 8 dakika 20 saniyeden daha uzun slre iginde yapilamaz. Yavaslama rampasi
ve yavaslama izlemesinin minimumu 0,1 Hz/s’dir.

Siriicl, hat beslemesi, dizi, motor ve uygulama igin dogru sekilde segilmistir ve katalogda belirtilen
kapasitenin sinirinda degildir.

Gerekli olmasi halinde, uygun segenekler kullanilir.

Ornek: dinamik frenleme direnci veya motor bobini. Kapali gevrim kontrolii igin Kodlayici Mod(ilii

Sirici, uygulama igin uygun hiz dongusu ve tork 6zellikleriyle ayarlanmistir ve siriici kontrol
dongustine uygulanan referans frekans profili izlenir.

Bir kategori 0 durusu (IEC 60204 geregi) sirasinda, motor kontrolsuiz bir sekilde gaz keser. Makine gaz
kesme icin erisim bir tehlike barindiriyorsa (tehlike ve risk analizinin sonuglari) uygun tedbirleri
almalisiniz.

Kategori 1 durus ile bir kontrollti durus tetiklenmelidir (IEC 60204 geregi). Kontrolli durus, siriici
sistemi tarafindan izlenmez. Bir gii¢ kesintisi veya hata durumunda kontrolli durus imkansizdir.

Gug¢ acikken IGBT testleri, siirticlye takil glivenlik modiili ile karsilanamaz. Durum, [IGBT Diag w/o
motor] /7?07 ve [IGBT Diag w motor] 1?7 ile yapilan IGBT testleri icin de bdyledir.

Giivenlik Fonksiyonu igin izin Verilen ve Verilmeyen Uygulama

Cikis gici koprisinin devre disi birakilmasi sonrasinda hizlanan uygulamalara izin verilmez (6rnegin;
uzun/kalici rejeneratif frenleme ¢evrimli uygulamalar).

Ornekler: Dikey Konveyérler, Dikey ving, Lift veya Saricilar.

Hata Algilamayi Devre Disi Birakma

Guvenlik moduli ile baglantih hatalar (5 I10F, SA?F, 5C FF ve INF I)fonksiyonla [Error Detection
Disable] /MM H - engellenemez.
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Elektrik Frekansi ve Mekanik Frekans

iki motor frekansi tanimlanabilir:
e Motorun stator frekansina karsilik gelen elektrik frekansi,
e Motorun rotor frekansina karsilik gelen mekanik frekans.

Motor frekansi, giivenlik moddliiniin 2 kanalinda da izlenir. Frekans sapmasinin (veya tutarsizliginin)
Onlenmesine yardimci olmak UGzere glivenlik modill bu 2 motor frekansini gapraz olarak karsilastirir.
e Acik gevrim kontrollinde, iki elektrik frekansi karsilastirilir.

e Kapall gevrim kontrollinde, bir elektrik frekansi, mekanik frekans ile karsilastirilir.

Frekans sapmasi esigi [Allowed frequency deviation] 5 L 0 4 parametresiyle tanimlanir. Esik, saglamhk
ve guvenilirlik arasinda dogru bir denge yakalamak lizere uygulama eylemsizligi, motor stresi
(hizlanmalyavaslama), motor siyrilmasi gibi birkac faktort dikkate almalidir.

Frekans sapmasi durumunda, [Motor Freq Deviation] 5 /1 E 0 2 [ hata kodu tetiklenir.

Minimum Gézlemlenebilir Frekans

Guvenlik moduli, kodlayici ile veya kodlayici olmadan (kapali ¢evrim kontroli veya agik gevrim kontrolu)
kullanilabilir.

Hem acik hem de kapali gevrim kontroliinde, elektrikli motor frekansi (statér frekansina karsilik gelir)
guvenlik modullyle izlenir.

Elektrikli motor frekansi, motor kontroli tiirli ve motor gli¢ kaynagi gibi birkag faktre bagli olarak belirli bir
frekans seviyesinin altinda gdzlemlenemeyebilir.

Sonug olarak sabit diizeyler, ayar degerleri ve esikler gibi parametreler bu minimum gézlemlenebilir
frekanstan biyik olmalidir. Bu minimum gézlemlenebilir frekanstan etkilenen parametrelerin listesini
onaylamak igin her bir glivenli fonksiyonunun parametre tablosuna basvurun.

[Min Observable Freq] 5 F 111 parametresi, gézlemlenebilir frekansin belirlenmesi ve glivenlik moddliniin
konfigire edilmesine yardimci olabilir.

isletim sirasinda, akim motor frekansi gézlemlenebilir degil olmadiginda ve giivenlik ile ilgili bir
parametreden buyuk (esik, sabit dlizeyi ve ayar deg@eri) oldugunda, bir hata tetiklenir ve hata kodu [Low
Freq Settings] 5 /1 E 04 39 veya [Low Freq Settings] 5 7 £ 0 4 8 verilir. Bu durumda, parametrelerin
ayarini dogrulayin.

Minimum g&zlemlenebilir frekans hakkinda daha fazla bilgi igin yerel Schneider Electric Servisinizle
iletisime gegcin.

Bu davranistan kaynaklanan bir hatay1 énlemeye yardimci olmak i¢in, motorunuz ve uygulamaniz ile
surliciiniiziin dogru boyutlandirmasini dogrulayin.

Ornek:

Minimum gdzlemlenebilir frekans 4 Hz, [SS1 Standstill Level] 5 L 3 3 ise 3 Hz'ye ayarlanamayabilir. 4 Hz
altinda, sabit diizeye ulasilip ulasiimadiginin bilinmesi mimkiin degildir. Ancak [SS1 Standstill Level]
5[ 3 3 5 Hz olarak ayarlanmissa, SS1 etkinlestirmesinde, motor frekansi 5 Hz'ye ulastiginda, motor
frekansi gézlemlenebilir kalir ve ardindan STO tetiklenir.

Motor bir hatayi tetiklemeden diisiik frekansta galismaya devam edebilir. Motor 4 Hz'nin altinda
calisiyorsa, motor frekansi gdzlemlenemez. SS1 etkinlestirmesinde, [SS1 Standstill Level] 5L 33 5

Hz'ye ayarlanmisken, gézlemlenebilir bélge sabit diizey bélgesine dahil edilir ve sonug olarak sabit diizeye
zaten ulasiimis oldugu bilinebilir.
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Glg Fazinin Devre Digi Birakiimasi

Gug fazi devre disi birakilirsa (serbest durus sirasinda oldugu gibi), glivenlik moduill tarafindan izlenen
motor frekansi (elektrik frekansi) 0 Hz'ye esit olacaktir.

Acik ¢evrim motor kontroll durumunda:

e glgc fazi konfiglre edilmis bir sabit diizeyi olan bir glivenlik fonksiyonu (SS1 veya SLS tip 2 gibi) etkinken
devre disi birakilirsa, hemen STO uygulanir.

e glcfazi SMS veya SLS'nin (tip 4, 5 veya 6) etkinlestiriimesi &ncesinde devre disi birakilirsa, maksimum
frekanstan bir kontrolsiiz durus segenegi g6z éniinde bulundurulmalidir.

Kapali gevrim motor kontroliin durumunda (hata kodu [Unexpected STO] 5 1 E 004 veya [Sfty Fctin
Freewheell SMEO T I):

e glg fazi SS1 yavaslamasi sirasinda devre disi birakilirsa,

e guc fazinin devre disi birakilmasi sonrasinda bir giivenlik fonksiyonu talebinde bulunulursa.

Herhangi bir STO etkinlestirmesi veya algilanan hata i¢in SBC fonksiyonu konfiglre edilmisse, hemen
frenin kapatma komutu uygulanir.

Giivenlik Fonksiyonlari Arasinda Oncelik

Guvenlik fonksiyonlari arasindaki éncelik siralamasi

1. Glvenlik fonksiyonu STO en yliksek dncelige sahiptir. Glvenlik fonksiyonu STO tetiklenmisse, diger
fonksiyonlardan hangilerinin etkin oldugundan bagimsiz olarak bir Givenli Tork Kapali islemi
gerceklestirilir.

2. Guvenlik fonksiyonu SS1, diger glivenlik fonksiyonlari ile karsilastirildiginda orta dncelige sahiptir.

3. Guvenlik fonksiyonu SLS en disuk 6ncelige sahiptir.

Guvenlik fonksiyonu SBC, SS1 ve STO guvenlik fonksiyonlariyla baglantihidir.

Glvenlik fonksiyonu SMS, motor frekansi ile baglantihdir. Fonksiyon, diger glivenlik fonksiyonlarindan
bagimsizdir. SS1 veya SLS sirasinda SMS etkinlestirilebilir ve etkin kalabilir.

Guvenlik fonksiyonu GDL, diger giivenlik fonksiyonlarindan bagimsizdir.
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Uyumluluk ve Giivenlik Fonksiyonlari ile Giivenlikle ilgili Olmayan Fonksiyonlarin Oncelik Durumu

Uyumluluk Tablosu

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Asagidaki tabloda uyumsuz olarak belirtilen uygulama fonksiyonlari ile glivenlik fonksiyonlarini ayni anda
kullanmadiginizi teyit edin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

O: Uyumlu fonksiyonlar

X Uyumsuz fonksiyonlar

A< Ok isaretiyle gosterilen fonksiyon diger fonksiyona nazaran daha 6nceliklidir.

«: Davranis, kontrol tiirtine ve fonksiyon etkinlestirme siralamasina baghdir. Daha fazla bilgi igin Glg
Fazinin Devre Disi Birakilmasi kismina basvurun. (bkz. sayfa 82)

Siirlicii Fonksiyonu SS1 SLS SMS SBC GDL
[Yiksek Hizda Kaldirma] H 5 H - X X X X X
[+/-hiz] UPO - A A (0] (0] (0]
[Sigrama Frekansi] JLUF - A A:yavaslama (e} e} e}
rampasinda
<: yavaslama
rampasi disinda
[Hiz zaman agimindan sonra durdurmal X X X X X
P?5P -
[Gok motorlu konfigiirasyon] 1171C - (0] (0] (0] (0] (0]
Konfigiirasyon, 3 motor (motor ve
kodlayici parametreleri, frekans esigi gibi)
ile tutarli olmahdir
[Onceden ayarli hizlar] P55 - A A 0 o) o)
[PID kontroldrii] £ 10 - A X O O o}
[Rampa] ?2A MNP - A A O O O
[Rampa degistirme] 2P ? - A A (0] (0] (0]
[Serbest Durus Atama] 15? . . . (0] (0]
[Hizi durma Atamasi] F 5? A A O o} o}
[Harici Hata] £?F - . EVET (serbest | «: EVET (serbest . (0] (0]
durus) durus)
X: DCI X: DCI
A: LFF, RLS, A: LFF, RLS,
RMP, FST RMP, FST
[Oto Hata Sifirlama] A?? - A O O A (@)
Givenlik modiili ile STO etkinse,
fonksiyon devre disi birakilir.
[Hata Sifirlama] ?57? - o O ) o} o
[Sarsma] /0L - A A O O O
[Durus Tird] 5?? *:NST *:NST . (0] (0]
X: DCI X: DCI
A: RMP, FST 4:RMP, FST
[+/- ref gevresinde hiz] 5?E - A A O o} (0]
[Sensérlere gére konumlandirmal X X X X O

LPO-
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Guvenlik Fonksiyonlarinin Davranisi

Siiriici Fonksiyonu

SS1

SLS

SMS

SBC

GDL

[Uriin YenBaslatAtama] ? P A

Guvenlik Moduli saglanmamissa, STO
glvenlik moduili ile etkinlestirilir ve gikislar
devre disi birakilir.

Beslemeyi geri ylklerken baslatma
sinyalinin ayarlarini géz éniinde
bulundurun.

[Proses diistik yiikii] /L O -

[Proses asin yiiki] OL O -

[Gevsek Halat Kullanimi] 5 07 -

[Dinamik yiik algila.] OL O -

X | X|O |0

X | X|O| 0O

X|X|O| O

[diistik gerilim kullanimi] U/5 8 -

[Yiuk Paylagimi] L 05 -

O|O0O|X|X|O|O

O|O0O|X|X|O|O

[Motor Kontrol Turd] L ??

Bu parametre glvenlik modili kullanimi ile uyumlu olmayan bir degere ayarlanirsa, bir hata tetiklenir.

e [SVCV]??C

0]

0]

(0]

e [FVC] F2C

® [Senk.Mot] 5411

o [Enerji Tasarrufu.] ML O

e [Senk.CL] F54

e [U/FVC 5 nokta] L/F 5

e [SYN.UVC] 54U

e [Rel. Mot.] 5??C

[Cikis Fazi Déniisii] P H?
(Degerin [Motor rotation inversion]
S [ 0 3 ile ayni oldugundan emin olun)

O|X|X|O|O|O|X|O

O|X|X|O|O|O|X|O

O|X|X|O|O|O|X|O

O|X|X|O|O|O|X|O|0O

O|X|X|O|O|O|X|O|0O

[Cikis faz kaybi] OF L -

@)

@)

[OutPhaseloss Assign] 0 F L = [Hata
Tetiklenmez] O0A L

x

X

©)

[2/3-Kablolu Kumanda] 2L [

e [2 Kablolu Kontrol] 2 C

e [3 Kablolu Kontrol] 3L

[Zorl. Lokal] F L O

[Komut Anahtarlama] L L 5

[Frek Anaht. Atamasi] ?F [

O|0o|O0|O|O

[Tahrik Kilidi] L E 5

[Hata algilama devre disi] //TH -

[Parametreleri degistirme ] 1L P -

Oo| O

O| O

[Ref. islemler] OA | -

[Motor kisadevre] 5L F |

[Topraklama kisa devresi] 5L F 3

[Motor Asir Hizi} 5 0 F

Konfiglirasyon Aktarimi
Guvenlik ve sirlci konfiglrasyonu
aktarilir. Etkinlestirme kodu talep edilir.

oO|o0o|O0|O

Oo|o|O0|O

O/O0|/O0O|O0O|O0O|O|O

Ojlo|l0oj0O|O0O|O|O|O|O|O|O|0O|O

Ojlo/0oj0|O0O|O|O|O|O|O|O|0O|O

[Limit anahtarlari] L 57? -

*:NST
4:RMP, FST

*:NST
4:RMP, FST

*:NST
O: RMP, FST

0]

0]

[Dénen yiiki yakalama] F L ? -

4: Olgildii
X: Hesaplandi

O: Olgiildii
X: Hesaplandi

O: Olgiildii
X: Hesaplandi

4: Olgildi
X: Hesaplandi

O: Olgiildii
X: Hesaplandi

[Yiksek Hizda Gegig] L H 5 -

0]

0]

(0]

0]

0]

[Kodlayici kontrolli] £ 1L

0}

o

O

o}

o

84
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Guvenlik Fonksiyonlarinin Davranisi

Siirlicii Fonksiyonu

SS1

SLS

SMS

SBC

GDL

[Geridevre disi] 2E 117 -

[Geri tepme telafisi] 85?1 -

[Dlile akilama] F L |-
SS1 veya SBC etkinlestirilirse, motor
akilama yapilmaz.

[Memo referans frekansi] 5 P 7 -

[Durma izleme] 5?2P? -

[Kodlayici izleme] 500 -

o
O
X

[Fren Lojik Kontroli] 8L C -

(0]

[Tork Kontrolii] 207 -

X | O | X

X | O | X

O |0 | X

O: [SMS violation
response]
SLCE I hatah
STO olarak
ayarlanirsa

O|O0O|X|O|O

[Oto DC Enjeksiyonu] AOL -

A

[DC Enjeksiyon Atamasi] OLC |

x

X

[Motor tanima] 1?4 -
SS1 veya SBC etkinlestirilirse, motor ince
ayari gergeklestiriimez.

[Harici agirhik élgtimii] £ L 7 -

[Yav. Rampa Uyarlamasi] B?A

[Cikis kontaktorl komutu] OLC C -

0|0 |0

[Frekans Olger] F?F -

[Takviye] 800

Glvenlik moduli kalict miknatishi
senkronize motorlar. ile kullanilirsa,
[Boost Activation] 8 0 A degeri zorla
[Constant] L 5?E degerine getirilir.
Ayrica, [Boost] A 0 0 ayar degeri -%30’a
geger ve ayar araligi -%100 ila -%30’dur.

oO|/o|O0|0O|O

oO|/o0o|O0|0O|O

[Ac! testi ayar] A5 A -

O: PSI, PSIO,
RCI
X: IPMA, SPMA

O: PSI, PSIO,
RCI
X: IPMA, SPMA

O: PSI, PSIO,
RCI
X: IPMA, SPMA

O: PSI, PSIO,
RCI
X: IPMA, SPMA

O: PSI, PSIO, RCI
X: IPMA, SPMA

[Ust Z'de durma] 20 5 £

A

A

O

o

[Hiz Déngiisti Optimizasyonu] ML L -

Mekanik rezonans reddi

[Master/Bagh] 15 n17? -

IPAR

FDR

[FAN Tanilamalari] F 11?

[HMI LED Tanilama] H L ?

[IGBT Tani. motorla] /??

[IGBT Tani. motorsuz] [?07?

X[ X|O|O|X|X|X|O|O

X[ | X|O|O|X|X|X|O|O

X|X|O|O|X|X|X|O|O

X[ X|O|O|X|X|X|O|O

X|X|O|O|X|X|X|O|O|O
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Bolim 6
Devreye Alma ve Ekran

Bu Boéliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
Giivenlik Modiiliiniin Konfigiire Edilmesi igin On Kosullar 88
Devreye Alma Yazilimi ile Konfiglirasyon 89
Kabul Testi ve Makine imzasi 95
Devreye Alma igin Ek Ozellikler 96
Glivenlikle ilgili Konfigiirasyonun Kopyalanmasi 99
Ekran 102
Ekran Terminali icindeki Ozel Giivenlik Fonksiyonu meniisii 103
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Devreye Alma ve Ekran

Giivenlik Modiiliiniin Konfigiire Edilmesi igin On Kosullar

On Kosullar

SoMove Yazilimi

Guvenlik modilindn konfiglirasyonu yalnizca SoMove FDT ve Altivar DTM devreye alma yazilimi

araciligiyla yapilabilir. Konfiglirasyonu baslatmak igin.

e Devreye alma yaziliminin en yeni strimdni ve en yeni Altivar DTM'yi indirin (ilgili belgelere bakin).
Yukleme sonrasinda, devreye alma yazilimini agin.

e Sirtcinln belleniminin, glivenlik modilinin belleniminin ve DTM sriimdniin uyumlu oldugunu teyit
edin.

e Gulvenlik modllini yikleyin.

e Devreye alma yazilimini kullanarak sirlclyl baglayin.

e Gulivenlik modulinin parametrelerini konfigiire etmeye baslamadan énce sriicliniin standart
parametrelerini konfiglire edin. Glvenlik ile ilgili bir konfiglirasyon, striiciinin belirli bir standart
konfiglrasyonuyla iliskilidir. SUriictiniin konfiglirasyonundaki degisiklikler glivenlik ile ilgili
konfiglirasyona gore yapilmalidir.

Glvenlik modili takilmissa, slriict givenlik konfiglirasyonu etkinlestirilene kadar STO’da kilitli kalir. Bazi

eylemlerin (motor isim plakasi ve motor parametrelerinin girilmesi veya otomatik ince ayar yapilmasi)

gergeklestiriimesi igin slirticiiniin konfigirasyonu glivenlik modulinin kurulumundan énce baslatiimahdir.

Ancak bazi parametrelerin ([Boost Activation] B O A gibi) ayar degeri glivenlik modulinin kullanimi ile

uyumlu degilse, ayar degeri degistirilir (bkz. sayfa 776).

Daha sonradan aktarmak lizere gevrim disi bir konfiglirasyon hazirlayabilirsiniz. "Devreye Alma Yazilimi

ile Konfiglirasyon" (bkz. sayfa 89 kisminda g¢evrim ici konfigirasyon agiklanmaktadir.

Bu bélimde agiklanan eylemleri gergeklestirmek icin SoMove FDT ve Altivar DTM kullanimi gereklidir.

Bu dosyalari indirmek icin asagidaki baglantilari kullanin:

Dosya Baglantilar

SoMove FDT SoMove FDT (ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca, Italyanca, Gince)

Altivar 340: DTM ATV340 DTM Library EN (ingilizce), ATV340 DTM Lang FR (Fransizca),
ATV340 DTM Lang DE (Almanca), ATV340 DTM Lang SP(ispanyolca),
ATV340 DTM Lang IT (italyanca), ATV340 DTM Lang CN (Gince)

Giuvenlik Modiilli icin Ozel Sekmeler

iki sekme, giivenlik modiiliine ayrilmistir:

e Safety Conf sekmesi: Bu sekme, glivenlik moduliinu (guivenlik fonksiyonlari ve girisleri/cikislari)
konfiglire etmek, giivenlik raporunu olusturmak, bir giivenlik konfiglirasyonunu aktarmak/ige aktarmak
ve guvenlik konfiglirasyonunun parolasini yénetmek igin kullanilir. Ayrica, sekiller araciligiyla gtivenlik
fonksiyonlarina genel bir bakis saglar. Salt okunur modda, glivenlik moduliiniin konfiglirasyonunu
gOsterir.

e Safety Display sekmesi: Glvenlik modiliniin durumu ile glvenlik modiliniin girislerinin/gikislarinin
durumunu gosterir (bkz. sayfa 702).

Bu sekmelere erisilmesi igin guivenlik moduliiniin stricl topolojisinde secgilmesi gerekmektedir.
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Devreye Alma ve Ekran

Devreye Alma Yazilimi ile Konfiglirasyon

Givenlik Konfigiirasyonunu Baglatma Adimlari
Siriclnin parametrelerini konfigure ettikten sonra, givenlik modulinin konfiglirasyonunu baslatin:

Adim | Aciklama

1 Safety Conf sekmesine tiklayin.

2 Bagh suriclde halihazirda bir givenlik konfiglirasyonu mevcutsa, salt okunur modda siriiciniin
glivenlik konfiglirasyonuna dogrudan erisebilirsiniz. 6. adima gidin.
Durum bdyle degilse, sonraki adima gidin.

3 Bagli siiriciide herhangi bir glivenlik konfiglirasyonu yoksa, iki digme goreceksiniz

® Yeni bir glivenlik konfiglirasyonu olusturmak igin Create digmesine tiklayin.

® Mevcut bir Guvenlik Konfiglirasyonu Dosyasini (dosya adi uzantisi: .stf) agmak igcin Open
digmesine tiklayin. "Glvenlik Konfiglirasyonu Dosyasini Bilgisayara Aktarma” bélimiine
basvurun.

4 Create digmesine tikladiginizda Create Password iletisim kutusu gorintilenir:
® New Password kutusuna yeni konfiglirasyon parolasini girin.

® Bu konfiglirasyon parolasini Re-Type New Password kutusuna tekrar girin.
® OK 6gesine tiklayin.

Makine bakim kilavuzunda bunu dikkatlice not edin.

NOT:

Parola sunlari igermelidir:

® 6 Karakter,

e Enaz1rakam

e En az 1 alfabetik karakter,

® En az 1 dzel karakter (!, ?, /, - gibi)

Parola 6rnegi: ATVO1#

4 Open diigmesine tikladiysaniz bir Mevcut Konfiglirasyon Dosyasini (.sft) agmak igin bir iletisim
kutusu goérintilenir. Dosya segildikten ve agildiktan sonra, sonraki adima gidin.

5 Yazma moduna erismek igin Edit Configuration digmesine tiklayin. Enter Password iletisim kutusu
goruntllenir. Enter Password kutusuna giivenlik konfiglirasyonunun parolasini girdikten sonra OK’e
tiklayin.

6 Parola tanimlandiktan ve girildikten sonra, glivenlik moduli igin glivenlik konfigiirasyonunu

olusturabilir veya degistirebilirsiniz.

Giivenlik konfigiirasyonunun olusturulmasi

Baglanti kurulduktan ve parola tanimlandiktan/girildikien sonra, Safety Conf sekmesi araciligiyla gtivenlik
konfiglirasyonunu olusturabilirsiniz. Konfiglirasyon asagidakileri igerir:

e Sirlcunin Motoru/Kodlayicisi,

e Guvenlik modulinun Girigleri/Cikiglari,

e Giivenlik fonksiyonlari SS1, SLS, SBC, SMS ve GDL.

Devreye alma yazilimi, glivenlik modulinin konfiglirasyonu sirasinda bir miktar destek sunar.
Piktogramlar araciligiyla asagidaki bilgileri gosterir:

Piktogram Aciklama

G Arag ipucu piktogrami.
ilgili parametre hakkinda daha fazla bilgi almak igin imlecinizi bu piktogramin {izerine
getirin.

0 Gegersiz konfiglirasyon piktogrami.

Bir parametreyle baglantiliysa, gegersiz konfigiirasyonun olasi nedeni hakkinda bilgi
almak igin imlecinizi bu piktogramin lzerine getirin. Piktogram ile herhangi bir bilgi
verilmediyse, bu durum, parametrenin konfiglre edilmesi gerektigi anlamina gelir.
Motor/Encoder, Inputs/Outputs, SS1, SMS gibi bir sekmeye bagliysa, ilgili sekmenin
gegersiz bir konfiglirasyon icerdigini gosterir.

NOT: Gegerli durumda segilen sekmede kesinlikle bu piktogram gésterilmez.
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Adim | Agiklama

1 Motor / Encoder sekmesinde,

® Hem motor hem de kodlayici ayarlarini striict konfiglirasyonundan ige aktarmak igin Apply Motor
& Encoder Config digmesine tiklayin veya

® Motor parametrelerini manuel olarak konfiglire edin ve kapali gevrim kontroli durumunda
kodlayici parametrelerini konfigiire edin.

Kodlayiciya bagli olarak, tim kodlayici parametreleri sirlici konfiglirasyonundan ice aktarilamaz. Bu
adim hakkinda daha fazla bilgi almak igin, asagidaki Motor/Kodlayici konfiglirasyonuna basvurun
(bkz. sayfa 92).

2 Motor / Encoder sekmesi konfigiire edildikten sonra Inputs / Outputs sekmesine tiklayin.

Inputs / Outputs sekmesinde,

e Gerekliyse, Manual/Automatic Start ayarlarini degistirin. Daha fazla bilgi igin Ek Ozellikler kismina
basvurun (bkz. sayfa 74).

e Giivenlik fonksiyonlarini, glivenlik moduliiniin glivenlik girislerine atayin. Ayni girislere iki glivenlik
fonksiyonu atanamaz.

® SS1 bir glivenlik girisine atanmissa, gerekliyse, SQ1 glvenlik ¢ikisinin tGzerindeki fonksiyonu
konfigiire edin. ihtiyaglariniza gére, daha fazla bilgi aimak icin SBC acgiklamasina (bkz. sayfa 60)
veya Ek Ozellikler kismina (bkz. sayfa 76) basvurun.

e ihtiyaglariniza bagli olarak, SQ2_A ve SQ2_B cikislarindaki fonksiyonlari konfigiire edin. Daha
fazla bilgi igin Ek Ozellikler kismina basvurun (bkz. sayfa 78).

e ihtiyaglariniza gére SBC geri bildirimi izlemesini etkinlestirmek (bkz. sayfa 60) veya GDL giivenlik
fonksiyonunu etkinlestirmek (bkz. sayfa 70)igin Ortak Kilit ayarlarini konfigiire edin.

Bu sekme konfigure edildiginde (uyumsuzluk piktogrami gériintiilenmez) SS1 sekmesine erisin.

4 SS1 sekmesinde, SS1 ile bagdlantili parametreleri konfiglre edin.

Daha fazla bilgi igin SS1 glvenlik fonksiyonunun agiklamasina basvurun (bkz. sayfa 46).

Sekme konfiglire edildikten sonra (gegersiz konfigiirasyon piktogrami gériintilenmez), kilitli olmayan
sekmelere (SLS, SMS vb.) erisim saglayin.

5 Inputs/Outputs sekmesinde SLS’ye bir glivenlik girisi atanmissa, fonksiyonu konfigiire etmek igin
SLS sekmesine erisin ya da sonraki adima gegin.
Daha fazla bilgi igin SLS guvenlik fonksiyonunun agiklamasina basvurun (bkz. sayfa 50).

6 Inputs/Outputs sekmesinde SQ1 fonksiyonunun atamasinda SBC etkinlestirilmisse, fonksiyonu
konfiglire etmek igin SBC sekmesine erisin ya da sonraki adima gegin.
Daha fazla bilgi icin SBC gtivenlik fonksiyonunun agiklamasina basvurun (bkz. sayfa 60).

7 Inputs/Outputs sekmesinde SMS etkinlestiriimisse, fonksiyonu konfigiire etmek igin SMS sekmesine
erisin ya da sonraki adima gegin.
Daha fazla bilgi igin SMS giivenlik fonksiyonunun agiklamasina basvurun (bkz. sayfa 6%).

8 Inputs/Outputs sekmesinde Ortak Kilit ayarlarinda GDL fonksiyonu etkinlestirilmisse, fonksiyonu
konfiglire etmek igin GDL sekmesine erisin ya da sonraki adima gegin.
Daha fazla bilgi icin GDL guvenlik fonksiyonunun agiklamasina basvurun (bkz. sayfa 70).

9 Safety Conf sekmesinin her bir sekmesi dogru sekilde konfiglre edildikten sonra (gegersiz
konfiglirasyon piktogrami gérintilenmez) giivenlik konfiglirasyonu aktarilmaya hazirdir.
Transfer Digmesi etkinlestirilir.

Transfer digmesi devre disi birakilmissa, glvenlik konfigirasyonunun tutarliligini, gtivenlik
konfiglirasyonunun siirlicii konfigiirasyonuyla (motor ve kodlayici parametreleri) uyumunu
dogrulayin. Son olarak, devreye alma yaziliminin surictye bagdh (¢evrim igi) oldugunu teyit edin.

10 "Guvenlik konfiglirasyonunu aktarma ve etkinlestirme” bélimine gidin.
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Gilivenlik Konfiglirasyonunu Aktarma ve Etkinlestirme

Ekran Terminali kismina aktivasyon kodu girildikten sonra, sirtict otomatik olarak Operation Enabled
isletim durumuna gegebilir. Hiz kontrol cihazinin kablo baglantisina ve konfiglirasyonuna bagli olarak, bu
durum hemen c¢alismaya neden olabilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Ekran Terminali kismina aktivasyon kodunu girmeden énce ¢alistirma boélgesinde herhangi bir kisi
veya engel bulunmadigindan emin olun.
e islem Etkinlestirildi isletim durumuna girmenin tim sonuglarini eksiksiz olarak bildiginizi teyit edin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Guvenlik konfiglirasyonu aktariimaya hazir oldugunda sonraki adimlari izleyin:

Adim

Agciklama

1

Safety Conf tablosunda, bagl siriiclye glivenlik modili konfigirasyonunu aktarmak igin Transfer
digmesine tiklayin (ilgili sirtici konfiglirasyonuna gére).
Sdricu isletim etkinlestirildi modundaysa ya da Zorl Lokal fonksiyonu etkinse aktarim gergeklestirilemez.

Farkl bir parola ile bir glivenlik konfigiirasyonu halihazirda bagl suriicliide saklaniyorsa, bir iletisim kutusu
gOruntulenir; durum bdyle degilse, sonraki adima gidin.

Bu iletisim kutusuna silmek lzere oldugunuz glivenlik konfigiirasyonunu parola konfiglirasyonunu
girmelisiniz. Dogru sekilde girdikten sonra, sonraki adima gidin.

Transfer Configuration iletisim kutusu goruintllenir. Bu suriclniin gegerli durumunu ve Ekran Terminali
araciligiyla surtcuye girilecek Aktivasyon Kodunu gdsterir.

NOT:

e Bir lokal baglanti araciliiyla bir gtivenlik konfiglirasyonunun etkinlestiriime islemi yirGttimelidir.

o Aktivasyon Kodu, 4 karakterden (harf ve rakam) olusur.

e Siricu guvenlik konfiglirasyonu etkinlestirilene kadar STO’da kilitli kalir.

® Bu adimda, glvenlik moduliuniin [Safety Config Status] 5 L 7 A durumu [Validated] ?A L olacaktir.

Ekran Terminali aracihgiyla [Activation Code] 5 L A L girisini yapmak igin ilgili siireci izleyin.
Makine bakim kilavuzunun igindeki kodu dikkatlice not edin.

NOT:

® Bu prosedur sirasinda Ekran Terminali Gzerinde birkag iletisim kutusu géruntulenir.

® Aktivasyon slirecinden gikmak igin kodu girmek igin OK 6gesine basmak yerine ESC 6gesine bakin.

o DTM'de iletisim kutusu kapatiimissa, Safety Conf sekmesinde DTM’nin sol alt kdsesinde Aktivasyon
Kodu géruntilenir.

® Ekran Terminali izerine aktivasyon kodu girilemiyorsa (6rnegin; bir gii¢ kesintisi sonrasinda), guvenlik
konfiglirasyonunun yeniden etkinlestiriimesi gerekecektir.

Aktivasyon kodundan ¢ikilmasi halinde aktivasyon kodu her zaman Ekran Terminali aracihgiyla girilebilir.
[Complete Settings] L 5? - — [Safety Module] 0 5 71 - menusiinden [Activation Code] 5L AL
parametresine erisin.

Aktivasyon Kodu dogru bir sekilde girildikten sonra, guvenlik konfiglirasyonu etkinlestirilir ve giivenlik
modulinin [Safety Config Status] 5 L 1 A durumu [Activated] A F?? olarak degistirilir.

Makinenizin kabul testlerini gergeklestirin.
Daha fazla bilgi igin Kabul Testi ve Makine imzasi bélimiine basvurun (bkz. sayfa 95).

Kabul testleri gergeklestirildikten sonra, Generate Safety Report diigmesine tiklanarak DTM ile glvenlik
konfiglirasyonunun givenlik raporu olusturulabilir.

PDF dosyasinin adini ve bu dosyanin saklanacadi konumu segmenize olanak taniyan bir iletisim kutusu
acilir.

NOT: Giivenlik raporu, aktivasyon kodu ile giivenlik konfiglirasyonunun bilgilerini igerir. Daha fazla bilgi
icin “Guvenlik Raporu Olusturma” (bkz. sayfa 97) bolimine basvurun.
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Motor/Kodlayici konfiglirasyonu

Motor / Encoder sekmesinde gosterilen parametreler, Apply M(_)tor & Encoder Config digmesine tiklanarak
surtict konfiglirasyonuna gore otomatik olarak doldurulabilir. Ice aktarilan degerlerin uygulamaniza
karsilik geldigini dogrulayin.

Bunlarin manuel olarak doldurulmasi miimkindur. Bu durumda, ayarlarin sirlicii konfigirasyonuyla tutarh

oldugundan emin olun.

Bir glivenlik konfiglirasyonu aktarimi sonrasinda, siriici konfiglirasyonunun igindeki motor ve kodlayici
parametreleri (Ekran Terminali ve/veya devreye alma yazilimi aracihgiyla) degistirilir; tutarhhigin
korunmasi igin glivenlik konfiglirasyonunun yeniden gercgeklestiriimesi gerekir. Aksi takdirde, glivenlik

modulinin izleme islevleri bir hatay tetikleyecektir.

Asagidaki tabloda glivenlik konfiglirasyonu igin kullanilan motor parametreleri gdsterilmektedir:

Parametre

Agciklama

Olasi Degerler

Aciklama

[Motor tirt] 5C 0 1

Motorun tarudar.

Deger, [Motor Control
Type] L ?? ayari ile tutarl
olmalidir.

NOT: Kalici Miknatis
Senkronize Motor yalnizca
kapali ¢evrim kontrolu ile
kullanilabilir.

® Undefined

® Asynchronous Motor

® Permanent Magnet
Synchronous Motor

Bu parametreyi ayarlamak
icin asagidaki tabloya
basvurun.

[Motor kutbu cift sayisi]
scoge

Motorun kutup ciftlerinin
sayisidir.

® Undefined
® 1...65.535 kutup cifti

Ayar araligi.

Bu parametreyi ayarlamak
icin asagidaki tabloya
basvurun.

[Motor doénistiniin tersine
cevrilmesi] 5L 0 3

Cikis fazi donisu.
Deger, [Output Ph
Rotation] P H? ayari ile
tutarli olmalidir.

® Tnactive
® Active

Bu parametreyi ayarlamak
icin asagidaki tabloya
basvurun.

[izin verilen frekans
sapmasi] 504

izin verilen motor frekansi
sapmasi.

Dahili tahmini/6lgtlen
frekans arasinda
maksimum tolere edilen
frekans farkini tanimlar
(bkz. sayfa 87).

Bu parametrenin ayari,
uygulamaya (frekans deger
asimi, eylemsizlik,
hizlanma, motor siyriimasi
vb.) baglhdir.

Bu saglamlik ve guvenilirlik
arasinda bir taviz verildigini
gOsterir.

0...200.0 Hz
Adim: 0,1 Hz

Ayar araligi.
Fabrika ayari: 2 Hz
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Asagidaki tabloda motor tiirine ve ¢evrim kontroli tliriine gére motor parametrelerinin ayarlari

gbsterilmektedir:

Parametre

Asenkronize motor

Kalici Miknatish Senkronize
Motor

Agik cevrim ()

Kapal gevrim

Kapal gevrim ©)

[Motor Tiirt)] 5C 0 1

Asynchronous motor

Permanent Magnet
Synchronous motor

[Motor kutbu ¢ift sayisi]
s5Coe

Bu parametre asadidaki degere esit veya bu degerden
daha kicUk en yakin tam sayiya ayarlanmalidir:

60*FRS/NSP

F 25 ile [Nominal Motor Freq] ve /15 F: [Nominal Motor

Hizi]

Ornek: FRS = 50 Hz ve NSP = 1460 dev/dk ise SC02 = 2

Bu parametre, [Pole pairs]
P P 5 ile ayni degere
ayarlanmalidir.

[Motor déniistiniin tersine
cevrilmesi] 5L 03

® Inactive: [Output Ph Rotation] P H?, [ABC] A B L olarak ayarlanirsa.
® Active: [Output Ph Rotation] P H?, [ACB] olarak ayarlanirsa AL B

[izin verilen frekans
sapmasi] SL 04

Gerekli olmasi halinde,
uygulamaya bagli olarak
degeri degistirin: bu deger,
0 Hz'ye yakin bir degere
disdurilebilir.

Gerekli olmasi halinde,
uygulamaya bagli olarak
degeri degistirin: bu deger,
motor siyriimasindan daha
ylksek olmalidir.

Gerekli olmasi halinde,
uygulamaya bagli olarak
degeri degistirin: bu deger, 0
Hz'ye yakin bir degere

dusdurdlebilir.

(1): [Motor Control Type] L ??, [SVC V] ??2L, [U/F VC 5pts] L/ F 5, [Energy sav.] olarak ayarlanir. 1L .
(2): [Motor Control Type] L ??, [FVC] F?L olarak ayarlanirsa.
(3): [Motor Control Type] L ??, [Sync.CL.] olarak ayarlanirsa F 5 4.

Asagidaki tabloda glivenlik konfigiirasyonu igin kullanilan kodlayici parametreleri gésterilmektedir:

Parametre

Aciklama

Olasi Degerler

Aciklama

[Kodlayici tirii] 5C 05

Kodlayicinin taradur.
Bu parametrenin ayari

® Undefined

® No encoder used

® AB or HTL option
module

® EnDat2.2 option
module

® SSI option module

® SinCos option
module

Resolver option
module

AB Embedded
SinCos embedded

® Tanimsiz: gegersiz
konfigurasyon.

® Bu parametreyi
ayarlamak igin asagidaki
tablolara basvurun.

[Kodlayici ¢dzinuniigi]
SCO6

Kodlayicinin
¢O6zUnurlGgudur.

undefined
1...65.535

Ayar araligi (birim,
kodlayicinin turtine
baghdir).

Bu parametreyi ayarlamak
icin asagidaki tablolara
basvurun.

[Kodlayici donisiiniin
tersine gevrilmesi] 5L 0 7

Kodlayici dénus yéninu
tersine gevirme.

Bu parametrenin ayari,
[Encoder Rotation Inv.]
ayart ile tutarl olmalidir
Kullanilan kodlayiciya gére
E 17? | veya [Emb Enc
Rotation Inv] £ E? I ayar!.

® TInactive
® Active

Bu parametreyi ayarlamak
icin asagidaki tablolara
basvurun.
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Bir kodlayici segenek modull kullaniimissa, asagidaki tablolarda kodlayici tiriine ve gevrim kontroll
tirtine gore kodlayici ayarlari gosteriimektedir:

NOT: Acik ¢evrim durumunda, [Encoder type] 5L 05, No encoder used olarak ayarlanmali ve
[Encoder resolution] 5 L O & ile [Encoder rotation inversion] 5 L O 7 parametreleri ayarlanmamalidir. Bu
durumda, sirticiniin [Encoder usage] E E 11U ve [Emb Enc usage] E 11U parametreleri, [Speed
Regulation] ?E G . disinda bir ayara konfigure edilmelidir. ayarindan farkli bir ayara konfigire edilmelidir.

UELFP

Parametreler Kapali gevrim

Eder | [Kodlayici Tiirii] [SSI] 55 1 [EnDat2.2] E » 22 |[Cbzimleyici] ?2E 5 |[SinCos] 5[
UELP
Kodlayici [Hiz Diizenleme] ?E G
kullanimi £ MU

ise [Kodlayicer tiirti] SSI option EnDat2.2 option |Resolver option |SinCos option
SCO5 module module module module
[Kodlayici [Turn bit resolution] | Devir bas! bit sayisi | Kutup ifti sayilarina | Manuel olarak
¢Ozindrligi) E 1?? degerine manuel olarak ( = [Resolver poles | [Sincos lines count]
S5CO6 ayarlanmalidir girilmelidir nbr] 2P F1/2) UE L C degerine

ayarlanmalidir ayarlanmalidir

[Kodlayici ® Inactive: [Encoder Rotation Inv.] ise E I1? I [Hayir] /10 olarak ayarlanirsa
dénUsiniin tersine erisilebilir.
gevrilmesi] e Active: [Encoder Rotation Inv.] ise £ 11? I [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.
s5CO1
Parametreler Kapali gevrim

Eger |[Kodlayici Tiri] [Hiperface] SC HFP [RS422] A A [HTL] H?L

[Kodlayici kullanimi]
Enu

[Hiz Diizenleme] ?£ G

ise

[Kodlayici tirii]
5Cos

module

SinCos option

AB or HTL option module

[Kodlayici ¢oézinGrligii]

SCOB

girilmelidir.

Satir sayisi manuel olarak

[Number of pulses] P L I dederine ayarlanmalidir

[Kodlayici dénisiinin

tersine gevrilmesi]
5CO01

erisilebilir.

® Inactive: [Encoder Rotation Inv.]ise £ [1? | [Hayir] /10 olarak ayarlanirsa

® Active: [Encoder Rotation Inv.] ise E M1? I [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Bir dahili kodlayici kullaniimissa, asadidaki tabloda kodlayici tiiriine ve gevrim kontroli tliriine gére
kodlayici ayarlari gésterilmektedir:

Parametreler Kapali gevrim
Eder |[GOmili Kodlayic Tiri] [AB] ?b [SinCos] 5 C
EELF
[Gémiili Kodlayici Kullanimi] | [Hiz Diizenleme] ?E G
EENU
ise [Kodlayici tiirii] 5L 05 AB embedded SinCos embedded

sCO06

[Kodlayicr ¢dziiniirligi]

[Emb Enc Pulses Nb] E P |
degerine ayarlanmalidir

[Emb Enc SinCos lines] EEL [
degerine ayarlanmalidir

[Kodlayici dénUsiiniin tersine | e
gevrilmesi] 5C0 7

Inactive: [Emb Enc Rotation Inv] £ £? I, [NO] 170 olarak

ayarlanirsa.
® Active: [Emb Enc Rotation Inv] £ E? I, [Yes] 4 E 5 olarak

ayarlanirsa.
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Kabul Testi ve Makine imzasi

Genel Bilgi

Sistem entegratdrii/makine Ureticisi, parametre degerlerinin dodru secildigini dogrulamak ve
belgelendirmek lzere glivenlik modiliinde bir konfiglirasyon testi gerceklestirir. Sistem
entegratori/makine Ureticisi, isbu belge ile kullanilan glvenlik fonksiyonlarinin etkililigini test etmis
oldugunu belgelendirmektedir. Konfiglirasyon testi, risk analizine dayali olarak gergeklestiriimelidir. Tim
gecerli standartlara ve yonetmeliklere uyulmaldir.

A UYARI

GUVENLIK FONKSIYONU KAYBI
Yanhs kullanim, glivenlik fonksiyonu kaybi nedeniyle bir tehlikeye neden olabilir.

e Mihendislik 6n kosullarinin hala gegerli oldugunu teyit edin.
e Her bir adimi dikkatlice gerceklestirin.
e Her bir adimi ayri ayr belgelendirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Testin amaci, tanimlanan giivenlik fonksiyonlarinin ve test mekanizmalarinin dogru konfiglirasyonda
oldugunu teyit etmek ve tolerans sinirlari disinda deger girisini acik olarak gostermek lzere 6zel izleme
fonksiyonlarinin yanitini incelemektir.

Test, tim siriiciye 6zgi Glvenlik konfiglirasyonlu izleme fonksiyonlarini ve glivenlik moduli ile
surliciniin Givenlik fonksiyonelligini kapsamalidir.

Asagidaki zaman noktalarinda guivenlik modulinin konfiglrasyon testi gergeklestiriimelidir.
e Her makine igin konfiglirasyon sonrasinda,

e Parametre degerlerinde degisiklikler yapildiktan sonra,

e Makinede degisiklik yapildiktan sonra (gegerli standartlar ve yonetmelikler kapsaminda).

Kabul Testi Oncesinde Durum

Kabul Testi Siireci

Kabul Raporu

o Makine dogru sekilde kablolanmistir.

e Koruyucu kapl izleme cihazlar gibi tim givenlik ile ilgili cihazlar, 1sik bariyerleri ve acil durdurma
anahtarlari baglidir ve ¢alismaya hazirdir.

e Tum motor parametreleri ve komut parametreleri siirici Uzerinde dogru sekilde ayarlanmis olmalidir.

Kullanilan tim glvenlik fonksiyonlarini dogrulayin.
Testin her bir adimini ayri ayri belgelendirin.

Parametrelerin saglamasini (aktivasyon kodu olarak da bilinir) kayitlariniza not edin. Saglama, SoMove
araciligiyla olusturulan guivenlik raporuna otomatik olarak kaydedilir.

Sistem testin tiim bireysel adimlarini basariyla gegene kadar sistemi serbest birakmayin.

NOT: Guvenlik konfiglirasyonu testi fonksiyonu, glivenlik fonksiyonlarinin test edilmesine yardimci olabilir;
[Safety Config Test] 5L ? - menisine basvurun (bkz. sayfa 703).

SoMove, kabul raporunu olusturur.

Bu fonksiyon, bir veya birka¢ giivenlik fonksiyonu konfigire edildiginde ve dogrulandiginda nihai bir rapor
sunar. Bu rapor, makine imzasi olarak goérulir ve tim guvenlik fonksiyonlarinin ¢alistigini belgelendirir.
Kabul raporu, PDF dosyasina yazdirilacak istege bagl bir belge olarak eklenmistir.

Raporu olusturmak igin Safety Conf sekmesindeki Generate Safety Report digmesine tiklayin. Rapor,
yalnizca testin tim bireysel adimlari basariyla gecilmisse olusturulmalidir.

Sdricu konfiglirasyonu ve/veya glivenlik modili konfiglirasyonu degistiriimisse, kabul testlerini
yinelemelisiniz.

NVE61741TR 06/2020

95



Devreye Alma ve Ekran

Devreye Alma igin Ek Ozellikler

Parola Konfiglrrasyonu - Parolayi Degistir

Bu 6zellik, glivenlik konfiglirasyonunun parolasini degistirebilmenizi saglar. Konfiglirasyon parolasini
degistirmek igin:

Adim | Agiklama

1 Safety Conf sekmesinde, Change Password diigmesine tiklayin. Bu, Change Password iletisim kutusunu
acar.
2 Change Password iletisim kutusunda:

® Mevcut konfiglirasyon parolasini Current Password kutusuna girin.

o New Password kutusuna yeni konfigiirasyon parolasini girin.

® Yeni konfiglirasyon parolasini Re-Type New Password kutusuna tekrar girin.
® OK 6gesine tiklayin

NOT:

Parola sunlari igermelidir:

® 6 Karakter,

e Enaz1rakam

e En az 1 alfabetik karakter,

® Enaz 1 6zel karakter (!, *, ?, /, - gibi)

3 Parola degistirildi. Bunu dikkatlice not edin.

NOT: Degistirilen parola, giivenlik modiiliine glivenlik konfigiirasyonunun bir sonraki aktariminda uygulanir.

Bir Giivenlik Konfiglirasyonunu Diizenleme

Bir glivenlik konfiglirasyonu dosyasini (.sft) agarsaniz ya da halihazirda bir glivenlik konfiglirasyonu iceren
bir stirlicliye baglanirsaniz, glivenlik konfiglirasyonu salt okunur olarak agilacaktir.

DTM igindeki glvenlik konfiglirasyonunu degistirmek igin Edit Configuration digmesine (Safety Conf
sekmesinde yer alir) tiklayin. Enter Password iletisim kutusu goriintilenir. Enter Password kutusuna
glivenlik konfigiirasyonunun parolasini girdikten sonra OK’e tiklayin

Parola Konfiglirasyonu - Parolayi Sifirla

Tanimlanan giivenlik konfigirasyonu parolasini hatirlayamiyorsaniz ve bulamiyorsaniz Schneider Electric
irtibat kisinizle iletisime gegin, Aksi takdirde, Reset diigmesine (Safety Conf sekmesinde yer alir) tiklayarak
yeni bir parola tanimlanmasi igin gtivenlik konfigtirasyonu sifirlanmalidir.

Givenlik Konfigiirasyonunu Sifirlama

DTM’nin Safety Conf sekmesinde, Reset digmesine tiklamasi, tim guvenlikle ilgili parametreleri fabrika
ayarlarina déndirir. Glvenlik konfiglrasyonu igin sifirlama fonksiyonu, yalnizca DTM veri kiimesini
sifirlar. Bu islem sonrasinda gecerli glivenlik moduli konfigirasyonu degismeden ayni kalir.

Ekran Terminali, 6gesinin Complete Settings —~ Safety Module menisiinde, [Safety Config Reset] 5 F?5
0gesinin [Yes] 4 E 5 olarak ayarlanmasi, giivenlik moduli konfiglirasyonunu sifirlar. Bu islem sonrasinda
gegcerli slirtict konfiglirasyonu degismeden ayni kalir.

NOT: Surucinin File management — Factory settings menusiinden erisilebilecek fabrika ayari fonksiyonu

yalnizca surlict konfiglirasyonunu sifirlar. Bu islem sonrasinda gegerli glivenlik moduli konfiglirasyonu
degismeden ayni kalir.
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Gilivenlik Konfiglirasyonunu Aktarma

Transfer digmesine (Safety Conf sekmesinde yer alir) tiklanmasi, DTM araciligiyla yapilan guvenlik
konfiglirasyonunu bagl suricuye aktarir.

DTM’de ayarlanan giivenlik parametreleri, bagh sirticiye otomatik olarak yazilmaz. Bu, sirtcunin
standart parametrelerinin sirekli olarak yazildigi ¢evrim i¢i moddan farklidir.

Aktarim 6ncesinde suruci konfiglrasyonu ile giivenlik konfiglirasyonunun tutarliigini dogrulayin (motor ve
kodlayici parametreleri).

Suricu isletim etkinlestirildi modundaysa ya da Zorl Lokal fonksiyonu etkinse aktarim gergeklestiriliemez.

Aktarimin baslangicinda, bir glivenlik konfigiirasyonu halihazirda farkl bir parolayla yiklenmisse, talep
edilen eylemin onaylanmasi igin silmek izere oldugunuz givenlik konfiglirasyonunun parola
konfiglirasyonunu girmeniz istenir. Parola dogru sekilde girildikten sonra, givenlik konfiglirasyonu silinir ve
aktarim baslatilir.

Guvenlik konfiglirasyonu aktarildiktan sonra, glivenlik konfiglirasyonu aktivasyon kodunun Ekran
Terminali ile strlclye girilmesiyle etkinlestiriimesi gerekmektedir. Ardindan kabul testleri
gergeklestirilmelidir.

Not:

e Giivenlik konfiglirasyonu salt okunur ise bir aktarim yapilabilir.

e Siirlict aktivasyon kodunun basariyla girilmesi éncesinde kapatilirsa, glivenlik moduliniin
konfiglirasyonu kaldinlir ve slriicl bir hatay tetikler. Aktarim yeniden gercgeklestiriimelidir.

e Aktarim sirasinda kablonun baglantisi kesilmisse, aktarim yeniden gerceklestiriimelidir.

Givenlik Raporu Olusturma

Bu 6zellik, PDF dosyasina yazdirilacak istege bagh bir belge olarak eklenmistir. Bir veya birkag glivenlik
fonksiyonu konfigure edildiginde ve dogrulandiginda bir giivenlik raporu olusturur.

Aktivasyon kodu ile giivenlik konfigirasyonunun bilgilerini igerir. Bu rapor, makine imzasi olarak gordlir ve
tiim giivenlik fonksiyonlarinin galistigini belgelendirir.

Rapor, yalnizca testlerin tim bireysel adimlari basariyla gegilmisse olusturulmalidir.

Surici konfiglirasyonu ve/veya givenlik modiill konfiglirasyonu degistiriimisse, guivenlik raporu artik
dogrulanmaz. Kabul testleri yinelenmeli ve guvenlik raporu yeniden olusturulmalidir.

Generate Safety Report diigmesi asagidaki vakalarda etkinlestirilir:

e Guvenlik konfiglirasyonu bagh sirticiiye aktariimis ve etkinlestiriimisse, gevrim igi. Bu durumda,
suriclinun devreye alma yazilimiyla baglantisi kesilse dahi dugme etkin kalir. Ancak DTM’de
goruntllenen glivenlik konfiglirasyonunda degisiklik yapiimasi durumunda, diigme devre disi birakilir.

e Gecerli oturumda 6nceden etkinlestirilmis bir giivenlik konfiglirasyonunun SoMove Proje Dosyasi (.psx)
kullaniliyorsa, ¢gevrim disi. Konfiglirasyonda herhangi bir degisiklik yapiimamalidir. Salt okunur modda,
glvenlik raporu olusturulmasi mimkindur.
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Guvenlik Konfigiirasyonunu Bilgisayara Aktarma - Bilgisayardan bir Giivenlik Konfiglirasyonunu Agma

Bu 6zellik, konfiglirasyona daha sonra devam etmek ve/veya aktarmak igin glivenlik konfiglirasyonunun
saklanmasi icin kullanilir. Zamandan tasarruf etmenize yardimci olabilir.

Bu 6zellik, strlicinin standart parametrelerini saklamaz. Bilgisayardan bir glivenlik konfiglirasyonu
dosyasini agmaniz halinde, motor ve kodlayici parametreleri gibi stiriicti parametreleri ile glvenlik
konfiglirasyonunun tutarliligini dogrulamalisiniz.

Disa aktariimis/agiimis bir glivenlik konfigirasyonu onaylanmaz, giivenlik konfigirasyonunun
uygulamalariniz ile onaylanmasi igin givenlik konfiglirasyonunu etkinlestirmeniz ve kabul testleri
gergeklestirmeniz gerekir.

Safety Conf sekmesinde, glivenlik konfiglirasyonu sirasinda, guivenlik konfiglirasyonu tutarliysa,
konfigurasyon Export to PC diigmesine tiklanarak bilgisayara kaydedilebilir. Export file iletisim kutusu
acllir. Dosyanin saklanacagi konumu segin. Dosya adinin uzantisi Safety Conf File'in kisaltmasidir (.sft).

Safety Conf sekmesinde, glivenlik konfiglirasyonuna baslanmadan énce, Open diigmesine tiklanarak
bilgisayardan bir giivenlik konfigiirasyonu ige aktarilabilir. Import file iletisim kutusu agilir. ige aktarilacak
dosya adinin uzantisi Safety Conf File’in kisaltmasidir (.sft). Konfiglirasyonu segctikten sonra,
konfiglirasyona salt okunur olarak eriseceksiniz. Konfiglirasyonu diizenlemek igin parola
konfiglirasyonunuzu girmelisiniz.

NOT: Halihazirda bir glivenlik konfiglirasyonu bulunan bir striiciiyl baglamaniz halinde, Safety Conf
sekmesinde Open digmesi goruntilenmez. Open diigmesine erismek igin Reset diigmesine tiklayarak
DTM Uzerinde glivenlik konfigiirasyonunu sifirlamalisiniz.

NOT: Bu A¢/Disa Aktar 6zelligi, SoMove tarafindan sunulan (bkz. sayfa 99)ige Aktar’/’'Disa Aktar” ve
“Cihaza Depola”/”’Cihazdan Ykle” 6zelliklerinden farkhdir.

SoMove Proje Dosyas! Y6netimi

Konfigiirasyonun herhangi bir asamasinda, siriicii konfiglirasyonu Save veya Save as... 6zellikleri ile
glvenlik konfiglirasyonuyla birlikte kaydedilebilir. Bu, daha sonra konfigiirasyonun tamama devam
edilmesi ve/veya aktariimasi i¢in zamandan tasarruf etmenize yardimci olabilir.

Bu 6zelligin yonettigi dosya adi uzantisi, SoMove Project File'in (.psx) kisaltmasidir.
Kayith bir konfiglirasyonu agmak igin Open Project digmesine tiklayin ve dosyayi segin.

SoMove Proje Dosyasi onaylanmaz, glivenlik konfiglirasyonunun uygulamalariniz ile onaylanmasi igin
SoMove Proje Dosyasini etkinlestirmeniz ve kabul testleri gerceklestirmeniz gerekir.

Glvenlik konfiglirasyonu tutarli degilse, konfiglirasyonun kaydedilmesi miimkiin degildir.
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Givenlikle ilgili Konfigiirasyonun Kopyalanmasi

Genel Bilgi

Yalnizca onayl bir konfiglirasyon birkag surticliye kopyalanabilir. Onaylanmis bir konfiglirasyon, surict
konfiglirasyonu ile giivenlik moduli konfiglrasyonunu igerir.

Bir konfigiirasyon, kabul testleri bu konfigiirasyonla basariyla tamamlanmissa, onaylanir.

Daha fazla bilgi i¢in "Devreye Alma Yazilimi ile Konfiglirasyon" (bkz. sayfa 89) ve "Kabul Testi ve Makine
imzas!" (bkz. sayfa 95) béliimlerine basvurun.

Onaylanmis konfiglirasyonun birkag sriicliye kopyalanmasi igin asagidakiler kullanilabilir:
e Devreye alma yazilimi,

e Ekran Terminali,

e Web sunucusu.

Benzersiz Giivenlik ile ligili konfigiirasyonu Tamimlama

Sinirlamalar

Guvenlik konfiglrasyonunun tanimlanmasi [Aktivasyon Kodu] 5 L A L kullanilarak gerceklestirilir.
Hesaplamada guvenlikle ilgili tim parametreler kullanilir.

DTM ile bir glivenlik konfiglirasyonu aktarimi sirasinda, bu kod bir iletisim kutusunda veya Safety Conf
sekmesinin sol alt kisminda goéruntilenir.

Bu aktivasyon kodunu gtivenlik raporundan alabilirsiniz.
Guvenlik konfiglrasyonunun bir strlict tGzerinde etkinlestiriimesi bigin bu aktivasyon kodu gereklidir.

NOT: Bir kopyalanmis konfiglirasyonun giivenlik raporu, orijinal onayl konfiglirasyon veya kopyalanmis
konfigiirasyon kullanilarak olusturulabilir. Genel bilgiler kismi dogru bilgilerle doldurulmalidir.

e Siricu isletim etkinlestirildi modundaysa ya da Zorl Lokal fonksiyonu etkinse aktarim veya
konfiglirasyon kopyalama gergeklestiriiemez.

e FDR ve IPAR konfiglirasyon aktarimlari, glivenlik moduliniin kullanimi ile uyumlu degildir.

e DTM ile bir konfiglirasyon aktarimi sirasinda bir glivenlik konfiglirasyonu zaten bagli surtctde farkli bir
parola ile yuklenmisse, eylemi onaylamak icin silmek tzere oldugunuz guivenlik konfigirasyonunun
parola konfiglirasyonunu girmeniz gerekmektedir. Onaylandiktan sonra, glivenlik konfigiirasyonu silinir
ve aktarim baslatilir.

e Ekran Terminali veya web sunucusu araciligiyla bir konfiglirasyon aktarimi (bir giivenlik konfiglirasyonu
ile), glivenlik konfiglirasyonu zaten ayarlanmisa ve givenlik konfiglirasyonu parolalari farkliysa
gerceklestirilemez. Oncelikle siiriicliye uygulanan giivenlik konfigiirasyonu sifirlanmalidir.

e Bir konfigurasyonun (glvenlik konfiglirasyonu ile) bir “.cfg” dosyasi kullanarak kopyalanmasi igin,
konfiglirasyon dosyasi, devreye alma yazilimi tarafindan dogrulanmis bir konfiglirasyondan gelmelidir.

e Kopyalanan siriictinlin topolojisi, aktarilan konfiglirasyona benzer olmaldir. Yine de devreye alma
yazilimi topolojiye ve siriclnin standart konfiglirasyonunun surtict derecelendirmesine uyum
saglayabilir ancak bu durumda, konfiglirasyonun onay: tekrar verilmelidir.

e Siricu aktivasyon kodunun basariyla girilmesi édncesinde kapatilirsa, glivenlik modalindin
konfigirasyonu kaldirilir. Onaylanan konfiglirasyonunun uygulamasi tekrar gergeklestiriimelidir.

e Onaylanan konfiglirasyonun devreye alma araciligiyla uygulanmasi sirasinda kablo baglantisi kesilirse,
kopyalama islemi tekrar gergeklestiriimelidir.
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Onayli bir Konfigiirasyonun Manipiile Edilmesi

Onayli bir konfiglirasyonun manipile edilmesinin birkag yolu vardir:

e Ekran Terminali slriiciye bagliyken siirliciiden kopyalamak. Ekran Terminali icinde bir ".cfg." dosyasi
saklanir.

e Grafik Ekran Terminalinden ".cfg.” dosyasini bilgisayara Kopyalayin/Yapistirin. Konfiglirasyonun
kopyalama islemi Grafik Ekran Terminalinde tamamlandiginda, bilgisayarin igindeki “.cfg” dosyasini
kopyalayarak yapistirmak icin USB baglanti noktasi araciligiyla Grafik Ekran Terminalini bilgisayara
baglayabilirsiniz.

e Devreye alma yaziliminin ana sayfasindan cihazdan yiikleme secenegini segmek. Bilgisayarda bir
".cfg" veya ".psx" dosyasi olusturulur.

e Devreye alma yaziliminda acik bir oturum ile cihazdan ylikleme segenegini segme. Bunun igin striiclyi
bilgisayara baglayin ve Load from device lzerine tiklayin. Bu 6zellik, bir dosya olusturmak yerine, ilgili
konfiglrrasyon ile suriiciiden oturum agilmasiyla sonuglanir. Projeyi bir ".psx" dosyasi olarak
kaydedebilir veya konfigiirasyonu ".cfg" dosyasi olarak disa aktarabilirsiniz.

e Devreye alma yazilimi ile Save/Save as... Kabul edilebilir testler gergeklestirildikten sonra, Save/Save
as... fonksiyonlari araciligiyla onayli konfiglirasyona karsilik gelen projeyi kaydedebilirsiniz. Bu islemle,
bilgisayarda bir “.psx” dosyasi olusturulur.

e Devreye alma yaziiminda agilan proje ile Export fonksiyonu (File > Import/Export > Export). Kabul
testleri gergeklestirildikten sonra, onayl konfiglirasyonu Export fonksiyonuyla disa aktarabilirsiniz. Bu
islemle, bilgisayarda bir “.cfg” dosyasi olusturulur.

e Bir“.cfg” dosyasindaki onayl bir konfigiirasyonun ".psx” proje dosyasini dénistiirmek igin devreye alma
yaziliminin ana sayfasindan Export fonksiyonu.
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Onayl bir Konfigiirasyonun Uygulanmasi

Onayli bir konfiglirasyon saklandiktan sonra, bu, birkag sirlcliye kopyalanabilir. Bunu baska bir siriicliye
uygulamanin birkag¢ yolu bulunmaktadir:

Ekran Terminali striiciye bagliyken siriiciiye kopyalamak. Ekran Terminali icinde depolanan bir “.cfg”
dosyasini kullanir.

“.cfg” dosyasini bilgisayardan Grafik Ekran Terminaline Kopyalayin/Yapistirin. Konfiglirasyonun
kopyalamalyapistirma islemi Grafik Ekran Terminalinde tamamlandiginda, “.cfg” dosyasini suriictye
kopyalamak igin siriiciideki Grafik Ekran Terminalini USB baglanti noktasi araciligiyla siriiclye
baglayabilirsiniz.

Devreye alma yaziliminin ana sayfasindan cihaza depolama segenegini segmek. Segili ".cfg" veya

" psx" dosyasil, devreye alma yazilimi tarafindan kullaniliyor.

Proje dosyasini agin veya onayli konfiglirasyonun konfiglirasyon dosyasini devreye alma yazilimi ile i¢
aktardiktan sonra onayli konfiglirasyonu baska bir suriiciye kopyalamak igin cihaza depolama
segenegini kullanin.

Onaylanan konfiglirasyonu kopyalamak istediginiz surlclnin web sunucusu araciligiyla bilgisayardan
cihaza kopyalayin. Onaylanan konfigtirasyonun ".cfg" dosyasi kullanilir.

Kullanilan yontemden badimsiz olarak onaylanan konfiglirasyonun kopyalanmasi sonrasinda, guivenlik
konfiglirasyonunun siiriicti Uzerinde etkinlestiriimesi icin Ekran Terminali ile aktivasyon kodu girilmelidir.
Aktivasyon kodu, orijinal guivenlik konfiglrasyonu ile aynidir. Aktivasyon basariyla girilene kadar surici
STO’da kalir.

NOT: Yenisini uygulamadan 6nce gegerli konfiglirasyonun bir yedegini olusturun.
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Ekran

LED Gostergesi

Siricinin ASF LED'i sari renkte yanip séndigiinde, SMS etkin veya SS1 izleme rampasi etkin gibi
frekans izlemesi etkindir. ASF LED’i sari renkte yaniyorsa, STO etkindir.

Safety Display Sekmesi

Display sekmesinde asagidaki bilgiler gériintilenir:

e En Ustte, gegerli glivenlik moduli hatalarini ve etkin giivenlik fonksiyonunu gésteren "error & safety
functions status" yer alir.

e Asagida, solda, asagidakileri gbsteren sekilde pin diizeni yer alir:
O gri renkte, besleme giici pini,
O beyaz renkte, OV uygulanmis olan pin,
O mavi renkte, 24V uygulanmis olan pin.

e Asagida, sagda, girislere/cikislara uygulanan gerilimi hatirlatir. Ayrica, turuncu renkte, girislere/gikislara
atanan glvenlik fonksiyonu gdsterilir.

Girislere ve gikislara saglanan gerilimin gérsellestiriimesi icin DTM ile sirlcliye bagli olmalisiniz.

Bu bilgilere erisilmesi icin parola gerekli degildir.

Ekran Terminali araciligiyla giivenlik modliniin ger¢gek zamanl durumu
Siricl durumuna ([Drive State] H T | 5 parametresi) ek olarak, Ekran Terminali cagrilan [Safety Module]
051 -7 (bkz. sayfa 703) kisminda 6zel bir Safety Function menisu yer alir. Bu, glivenlik modilinin
gercek zamanli durumunun, giivenlik fonksiyonlarinin, girislerin/gikislarin gtivenliginin gériintilenmesine
ve gegerli glivenlik modull hatalarinin okunmasina olanak tanir.

Haberlesme modiilii aracihidiyla durum talebi

Haberlesme moduli araciligiyla, glivenlik modilinin durum parametrelerine okuma erisimi mimkin
kilinir. Parametrelere, srtiicinin parametreleri ile ayni sekilde erisilir.

Girislerin ve ¢ikislarin durumunun yanin sira glivenlik modulinin isletim durumlari da haberlesme modulu
araciligiyla okunabilir.

Haberlesme modiili aracihigiyla bir durum mesajinin okunmasi, bir moduiliin parametrelerine asenkronize
erisim nedeniyle bir zaman gecikmesine tabi olabilir.

Bu parametrelerin degerlerinin okunmasi, herhangi bir tiirden glvenlikle ilgili kullanim igin onaylanamaz.
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Ekran Terminali icindeki Ozel Giivenlik Fonksiyonu meniisii

Genel Bilgi

Gvenlik moduli takili oldugunda Ekran Terminali araciliiyla erisilen 6zel [Safety Module] 05 11 -
menusu gorantilenir. Menu erisimi igin:

[Complete settings] =» [Safety Module]

Bu menti ile:

e Aktivasyon kodunu girerek glivenlik moduluni etkinlestirebilirsiniz,

e Givenlik modilinun, givenlik fonksiyonlarinin ve guvenlik girislerinin/cikislarinin gercek zamanli
durumunu gérintileyebilirsiniz,

e Givenlik konfiglrasyonunu sifirlayabilirsiniz,

e Gegerli glivenlik moduli hatalarini okuyabilirsiniz,

e Givenlik Konfigurasyonu Testi ile glvenlik fonksiyonlarini test edebilirsiniz.

[Aktivasyon Kodu] 5L AL

Aktivasyon Kodu.
4 karakterden (harf ve rakam) olusur.

Aktivasyon kodunun girilmesi glivenlik moduli ile givenlik fonksiyonlarini ([Safety Config Status] 5 L 1A,
[Activated] A P?? olarak degistirilir) etkinlestirir. Aktivasyon kodu dogrulandiktan sonra, kabul testi
yapilmahdir.

Aktivasyon kodu bir lokal baglanti aracihgiyla girilmelidir.

[Safety Config Status] 5 L /1A, [Validated] ?A L ile esit oldugunda aktivasyon koduna erisilemez. Bu da

guvenlik konfiglirasyonunun aktarildigi ve bu konfigirasyonun halihazirda devreye alma yazihmi ile
dogrulandigi anlamini tasir.

Ekran Terminali kismina aktivasyon kodu girildikten sonra, sirticl otomatik olarak Operation Enabled

isletim durumuna gegebilir. Hiz kontrol cihazinin kablo baglantisina ve konfiglirasyonuna bagli olarak, bu
durum hemen ¢alismaya neden olabilir.

A UYARI
TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

e Ekran Terminali kismina aktivasyon kodunu girmeden énce ¢alistirma boélgesinde herhangi bir kisi
veya engel bulunmadigindan emin olun.
e Operation Enabled isletim durumuna girmenin tim sonuglarini eksiksiz olarak bildiginizi teyit edin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Devreye alma yazilimi araciligiyla aktarim durumunda, Safety Conf sekmesinin icinde DTM lzerinde
aktivasyon kodu gorintilenir.

Konfiglirasyon kopyalama durumunda, aktivasyon kodu kopyalanan konfiglrasyon ile iliskili glivenlik
raporunun i¢inde goriuntilenir. Ayrica, Safety Conf sekmesinin icindeki devreye alma yazilimina
baglanilarak da goéruntilenebilir.
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[Giivenlik Modiilii Durumu] 5 5?A

Gulvenlik modili durumudur. Bu salt okunur parametredir.

Guvenlik moduli durumu, striict durumundan farklidir. Givenlik modult durumu hakkinda daha fazla bilgi
igin bkz. (bkz. sayfa 770) isletim Durumlari ve Durum Gegisleri.

Guvenlik modill etkinlestiriimemisse ([Safety Config Status] 5 L 17 A, [Activated] A F?? disinda bir
segenekse), [Switch On Disabled] 5 0 O kisminda gulivenlik moduli engelli kalir.

NOT: 24Vdc besleme guci giivenlik moduline bagli degilse [Not Rdy to Switch On] 1?5 0 icinde guivenlik

moduli engelli kalir.

Etkinlestirildi]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Baslatiliyor] 577? Basglatiliyor.

[Agmaya Hzr Degil] | 1?50 Agmaya hazir degil.
[Anahtar Agik soo Anahtar agik devre dis.
Devre Disi]

[Agmaya Hazir] 7?50 Agmaya hazir.

[islem OFEN islem Etkinlestirildi.

[Hata Reaksiyonu | F?AL

Hata Reaksiyonu Etkin.

Etkin]

[Aniza] FL? Ariza.

[SS1 Etkin] 551 Guvenlik fonksiyonu SS1 etkinlestirildi.
[STO Etkin] 5?0 Guvenlik fonksiyonu STO etkin.

[Giivenlik Konfiglirasyonu Durumu] 5 C M A

Guvenlik konfigiirasyonu durumudur. Bu salt okunur parametredir.

Bir glivenlik konfiglirasyonu olup olmadigini ya da giivenlik konfiglirasyonunun etkinlestirilip
etkinlestirilmedigini gérebilmenizi saglar.

Ayar Kod / Deger

Aciklama

[Parola Yok] nare?

Tanimh parola ve konfiglirasyon yok.
Fabrika ayari.

[Konfiglirasyon ncnr

Parola tanimlandi ancak konfiglirasyon yok.

Yok]

[Dogrulanmadi] n?AL Konfiglirasyon devreye alma yazilimiyla dogrulanmadi.

[Dogrulandi] ?AL Guvenlik modiili dogrulandi, etkinlestirilmesi gerekiyor (aktivasyon kodu
ile).

[Etkinlestirildi] AP?? Guvenlik modiili etkinlestirildi.

[Etkin Giivenlik Fnk] 5 F C A

Etkin glivenlik fonksiyonudur. Bu salt okunur parametredir.
Hangi glvenlik fonksiyonunun etkin oldugunu gosterir.

Guvenlik fonksiyonu SMS ve baska bir glivenlik fonksiyonu ayni anda etkinse, diger glivenlik fonksiyonu

bu parametre ile gdsterilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yok] Fooi Etkin bir glivenlik fonksiyonu yok.
[STO] FOoOo Guvenlik fonksiyonu STO etkin.

[SLS] FOO3 Guvenlik fonksiyonu SLS etkin.

[SS1] FOOS Guvenlik fonksiyonu SS1 etkinlestirildi.
[SMS] FOOB Guvenlik fonksiyonu SMS etkin.
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[Min Gézlemlenebilir Frek] 5 F 1111

Minimum gdzlemlenebilir motor frekansi. Bu parametre, salt okunur bir parametredir.

Bu parametre, tahmin edilen minimum gdzlemlenebilir motor frekansi ile ulasilan maksimum frekansi
gosterir. Tahmin, her glic agma sirasinda ve glivenlik konfiglrasyonu etkinlestirmesi sonrasinda sifirlanir.

Frekans parametrelerinin ayar degeri (sabit diizeyler gibi), gézlemlenebilir olmayan bir frekansla baglantil
hatalar é6nlemeye yardimci olmak lizere bu tahmini parametre degerinden daha blyuk olmaldir
(bkz. sayfa 87).

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Safety Config Status] 5 L 1A, [Activated] A P?? ile esittir ve
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P? olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Olgiiimez.] unz Olgiilmez.
Fabrika ayari: -

0...3.276,7 Hz Aralik.

[Guvenlik Konfigiirasyonu Sifirlamasi] 5 F?5

Guvenlik konfiglrasyonunun sififanmasidir. Yalnizca givenlik moduli ile ilgili parametreleri sifirlar. Bu
durumda, [Safety Config Status] 5 L 171 A, [No Password] /710 P? olarak degistirilecektir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman] E P? olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Etkin degil.
[Evef] HES Guvenlik konfigiirasyonunu sifirlama talebidir.

[Guvenlik Girisi Haritasi] 5L /

Guvenlik moduli girislerinin durumunu gdsterir. Salt okunur parametre.
SI1_A, SI1_B, SI2_A, SI2_B, SI3_A, SI3_B, Sl4_A, Sl4_B, SI5, SI6, SI7

[Guvenlik Cikisi Haritasi] 5L O

Guvenlik modulu gikislarinin durumunu gosterir. Salt okunur parametre.
SQ1_A, SQ1_B, SQ2_A, SQ2_B, SQ3

[Safety Module Errors] 5 1 E - menisi

[Safety Config Test]

Bu mend, calisma modu ile ilgili olarak gecgerli durumda algilanan hatalar hakkinda ilave bilgiler icerir.
e [Safety Module Error] 5 /1L E velveya
e [Safety Module Error 0] 5 7 £ O ila [Safety Module Error 9] 5N E 9.

Algilanan Hatalar bélimiinde mevcut hata kodlarinin listesi (bkz. sayfa 772).

5 L[?- menisi

Bu mentye, [Access Level] L AL 6Jesi [Expert] £ P? olarak ayarlanmissa ve [Safety Config Status]
5L NA ile [Validated] ?A L birbirine esitse erisilebilir.

Bu mendi, guivenlik konfiglirasyonu test fonksiyonuna erisim olanagi tanir. Bu fonksiyon, glvenlik

konfiglirasyonunuzun testleri sirasinda faydal olabilir. Su amaglarla kullanihr:

e Givenlik moduli tarafindan ayarlanan yavaslama komutu verilen rampadan, konfiglre edilmisse, [Test
Ramp Cmd] F 5?L degerini ¢gikarmak ve

e slrlcl uygulamasiyla ayarlanan referans frekansi ile glivenlik modulinin talep ettigi ayar degerine
uygulanan sinirlamayi yok saymak.

Kabul testleri yapildiktan sonra, bu fonksiyon [Test Ramp Activation] F 5 L A 6desi [Not Assigned] 1o
olarak ayarlandiginda devre disi birakilmaldir.

NOT: Gig a¢ip kapatma sonrasinda [Test Cmd Activation] F 5 L A ve [Test Ramp Cmd] F 5?[
parametrelerinin ayari sifirlanir.
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SiirGictintin durumu

Bu fonksiyon yalnizca, [Test Cmd Activation] F 5 L A 6Jesine atanan dijital giris veya sanal dijital giris
etkinlestiriimisse ve guvenlik moduli izlemek igin bir erisim veya yavaslama komutlu rampaya frekans
referansi verirse galisir (6r. glivenlik fonksiyonu SS1 veya glivenlik fonksiyonu SLS galisiyor).

[Test Cmd Activation] F 5 L A 6gesine atanmis dijital giris veya sanal dijital giris [Drive State] H7 15
etkinlestiriimisse [Safety Config Test] géruntilenir. 5L ?FP

Parametreler

Parametre [Test Cmd Etkinlestirmesi] F 5 C A

Agciklama Guvenlik konfiglirasyonu test islevinin etkinlestirmesine atanan dijital girisi veya sanal
dijital girisi konfiglre edin.

NOT: Bu parametre yalnizca motor galismiyorken degistirilebilir.

Ayar ® [Not Assigned] /1 a: Atanmamis (Fabrika Ayari)

® [Yes] Y E 5: Fonksiyon her zaman etkindir

e [DI1] L 1 ... [DI8] L IA: Dijital giris DI1...DI8 (striicinin tzerindeki Griin
numarasina gore)

e [DIM1]L 1/ 1...[D16] L I I6:VW3A3203 G/G uzatma modili takilmissa dijital
giris DI11...DI16

e [CDO0] LOODO...[CD10] L O 10: 1/O profili IO konfiglirasyonunda
CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

e [CD11] L O I I...[CD15] L O I5: Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal
dijital giris CMD.11...CMD.15

e [C111]1L I 1 1...[C115] L | 15: Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre
Modbus Seri ile sanal dijital giris CMD1.11...CMD1.15

e [C101]1 L 10 1...[C110] L 1 13:1/O profili 10 konfiglirasyonunda entegre Seri
Modbusu olan CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

e [C201] L 20 I1...[C210] L & 10: 1/O profili 10 konfiglirasyonunda CANopen®
haberlesme modiilii olan CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

e [C211]1 L2 I 1...[C215]) L 2 I5: Konfiglirasyondan bagimsiz olarak
CANopen® haberlesme modiilu ile sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

e [C301] L 30 1...[C310] L 3 10: 1/O profili 10 konfiglirasyonunda haberlesme
modili olan CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

e [C311]1LC 3 1 1...[C315] L 3 I5:Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus
modull olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

e [C501] L 50 1...[C510] £ 5 I0: /O profili 10 konfiglirasyonunda entegre
Ethernet’li CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi (Bu segime ATV340<sN4E
siriculerinden erisilebilir).

e [C511]1 L5 I 1...[C515] L 5 I5: Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre
Ethernet’li CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi (Bu segime ATV340++sN4E
siriculerinden erisilebilir).

Parametre [Test Rampasi Komutu] F 5?C

Agciklama Guvenlik modilinin yerini aldigr yavaslama komutu verilen rampayi konfigiire edin.
[Test Cmd Activation] F 5 L A, [Not Assigned] /1 = olarak ayarlanmissa, bu
parametre zorla [No] /7 o degerine getirilir.

Ayar ® [No] M a: Kullaniimiyor (Fabrika Ayari)
® 0,1 Hz/s, 20.000 Hz/s’ye kadar (adimlar: 0,1 Hz/s): Ayar araligi
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S81 ile fonksiyonun davranisi

SS7’in galistinlmasi sirasinda, glivenlik konfiglirasyonu etkinlestiriimisse ([Test Cmd Activation] F 5 C A
ylksek diizeye gegmisse), yavaslama, [Test Ramp Cmd] F 5?L artisi sonrasinda gergeklestirilir.
Asagidaki resimde bu davranis gdsterilmektedir.

FA

STO N

F: Frekans / MF: Motor Frekansi / RF: Referans Frekansi
SS1: SS71’in etkinlestiriimesi
FSCA: giivenlik konfigiirasyonu test fonksiyonunun etkinlestiriimesi

Guvenlik konfiglirasyonu test fonksiyonu SS1 etkinlestirmesi 6ncesinde etkinlestirilirse, SS1
etkinlestirmesinde, yavaslama hemen [Test Ramp Cmd] F 5? [ ardindan gergeklestirilir.

NOT: SS1 guvenlik fonksiyonunun [SS1 drive control] 5 L 3 & parametresi External olarak ayarlandiginda
ya da [Test Ramp Cmd] F 5?L parametresi [No] /10 olarak ayarlandiginda, bu fonksiyonun SS1 isletimi
sirasinda herhangi bir etkisi yoktur.

SLS ile fonksiyonun davranisi

SLS ¢alistirmasi sirasinda, guvenlik konfiglirasyonu test fonksiyonu etkinlestirilirse, motora uygulanan
referans frekans, surtici uygulamasi tarafindan belirlenir. Yavaslama durumunda, referans frekans [SLS
positive set point] 5 L 5 O de@erinden buyikse ve [Test Ramp Cmd] F 5?L, [No] /10 disindaysa,
yavaslama [Test Ramp Cmd] F 5?[ degerini izler, diger durumlarda yavaslama uygulama yavaslamasi
izlenerek gercgeklestirilir.

Asagidaki sekilde SLS tip 2’li bir rnek gosterilimektedir.

5CHE

F: Frekans / MF: Motor Frekansi

RF_SM: Givenlik moduli ile ayarlanan Referans Frekans / RF_APP: Surticiniin uygulamasiyla ayarlanan
Referans Frekansi

ACC: Hizlanma / DEC: Yavaslama
SLS: SLS’nin etkinlestiriimesi
FSCA/FSCD: givenlik konfigiirasyonu test fonksiyonunun etkinlestiriimesi/devre disi birakiimasi
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izleme Fonksiyonlar

Es Zamanh Gegis

Sinyal ciftleri (kanal A ve kanal B) farkli bir duruma gegerse, bir hata tetiklenmemisse, givenlik modld,
sabit 1,8 s’lik bir zaman penceresinde her iki girisin de ayni duruma gecip gegmedigini kontrol eder. Kontak
kaynagi veya baska gerilim tasiyan iletkenlere kisa devreler bu tir hatalara neden olabilir.

Seri Numarasi Testi

Guvenlik modiliine 24 V besleme etkinlestirildiginde, strlcl seri numarasini giivenlik moduliine gdnderir.
Guvenlik moduli yalnizca dogru surict seri numarasini almasi halinde ¢alisir. Bu test, parametreli
guvenlik modultndn farkl bir siricliye takili oldugu esnada parametre degerlerini korudugundan emin
olmak i¢in yapilir.

Besleme Geriliminin Kontrol Edilmesi

Gulivenlik modulinin besleme gerilimi izin verilen arali§i asarsa, glvenlik fonksiyonu SS1 tetiklenir.
Guvenlik ile ilgili ¢ikislar kapatilir ve bir hata tetiklenir.

Sicaklik izlemesi

Guvenlik moduliunin sicakldi izin verilen araligi asarsa, givenlik fonksiyonu STO tetiklenir. Guvenlik ile
ilgili cikislar kapatilir. Bir hata sinyali verilir.

Bu hata yalnizca hata nedeni giderildikten sonra siriici denetleyicisinin besleme geriliminin kapatilip
aciimasiyla sifirlanabilir.

isletim Durumlari ve Durum Gegisleri

isletim Durumlari
Tabloda glvenlik moduli igin farkli isletim durumlari verilmektedir:

Durumlar Adi Aciklama

0 Starting

1 Not Ready to Switch on Guvenlik moduli baslatmanin tamamlandigini
gOsterir

2 Switch On Disabled 24V gli¢ kaynaginin giivenlik moddline

baglandigini gdsterir.

3 Ready to Switch On 24V gl¢ kaynaginin acik oldugunu ancak gli¢
fazinin kilitli oldugunu gosterir.

5 Operation Enabled Baslatma sinyali kullanilarak gul¢ fazinin serbest
birakildigini ve glivenlik modilinin isletim
modunda oldudunu gosterir.

7 Error Reaction Active 2 sinifinda hata algilandigini ve SS1’in
etkinlestirildigini gosterir.

8 Error Algilanan hatanin tetiklendigini ve STO’nun
etkinlestirildigini gosterir.

10 Safety Function SS1 Gvenlik fonksiyonu SS1’in tetiklendigini gosterir
(6rnegin; bir aktiator araciligiyla acil durdurma ile).

11 Safety Function STO Glvenlik fonksiyonu STO etkinlestirilmistir

NOT: Givenlik modiili isletim durum makinesi, siriict isletim durum makinesinden farkhdir.
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Durum Gegisleri
Asagidaki resimde, glivenlik modili icin durum gegisi semasi gosteriimektedir.

Baglatilyor

(Guvenlik Fonksiyonu STO

ildi

©
£
©
@
©
o
=
3
\
Agmaya Hazir
Degil
(Guvenlik Fonksiyonu STO
inlestirildi)
e ZlsM24vnc | & @
g=
I ,i smovoe | B®
|24vDC | 8
>
J (1)
" Hata Sifilama Tu
im
Anahtar Ackk | E Durumlardan
Devre Digi
(Giivenlik Fonk.si.yo_nu STO < =
©
>
A g o
' 2 5
SS1 talebi kaldirildi SS1 talebi SLS talebi kaldirildi < @
(yiiksek seviyede etkinlestirildi (diistik (dustk seviyede 7 el
girisler) seviyede girisler) girisler)® 2 £
T
A
Agmaya Hazir STO etkin Ariza
(Giivenlik Fonksiyonu STO (Guivenlik Fonksiyonu STO (Givenlik Fonksiyonu STO
inlestirildi) etkinlestirildi) etkinlestirildi)
A A
Baslatma sinyali ve glig|
faz kilidinin agiimasi
\
islem ) Hata Reaksiyonu
b s SS1 etkin X
Etkinlestirildi Etkin <
¢
+ (Guvenlik Fonksiyonu SS1 (Guvenlik Fonksiyonu SS1
o> etkinlestirildi) i irildi)
Ea
=£ A
o3 &
£2 EA ..
32 E0T
o o>
%] cg2
(731 =23
{2 Ly
75"
1%}

(1): Sifirlanamayan hata durumunda cihazin glicini kapatip agin.
(2): SLS sabit seviyesiyle STO etkinlestirme veya SLS esigiyle SS1 etkinlestirme durumunda SLS talebini kaldirin.
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Algilanan Hatalar

Genel Bilgi

Hata Sinifi

Hata Sifirlama

Guvenlik ile ilgili hatalar asagidaki sekilde siniflandiriimaktadir
e 5 |0F: Guvenlik ile ilgili 10 ayarlar

5 A?F: Guvenlik fonksiyonu ihlali hatasi

5[ F F: Guvenlik ile ilgili konfiglirasyon hatasi

I F [: Glvenlik modili hata algiladi

Guvenlik modill bir hata algiladiginda, sirict nedene/nedenlere bagh olarak énceki hatalardan birini
goruntiler.

Bu algilanan hata, olasi nedenler ve ¢dziim yollari hakkinda daha fazla bilgi saglamak tizere bir veya birkag
hata kodu ile tamamlanir (ana hata kodlari hakkinda daha fazla bilgi i¢in her bir hata ile ilgili tabloya
basvurun).

Bir hata tetiklendiginde Ekran Terminali Gzerinde gériintiilenen pencerenin en altina kaydirarak hata
kodlarina erisebilirsiniz. Bunlara ayni zamanda, Complete Settings - Safety Module -~ Safety Module
Error veya devreye alma yazilminin Safety Display sekmesinden erisilebilir.

NOT: Birkag algilanan hata kodu algilanirsa, ilk algilanan hata kodu, hangi glivenlik ile ilgili hatanin
tetiklenecegini tanimlar.

Glvenlik modilu hatalari tetikler. Hatalar asagidaki sekilde gruplandirilabilir:

Hata Sinifi | Durdurma kategorisi (IEC 60204 Aciklama
geregi)
_ Uyari: bir olay algilandi. Hareket kesintisi olmaz.
Guvenlik modull bir hata algiladi. SS1 sabit seviyesine
ulasildiginda giivenlik fonksiyonu SS1 tetiklenir ve gli¢ fazi devre
disi birakilr.
Hata iceren bir SS1 yaniti sirasinda, asagidaki olaylardan her ikisi
de dogrulandiginda SMEx hata kodlari gegerli hata ile doldurulur
ancak suricinin durumu SS1 (ve glvenlik modulinin durumu
Hata Reaksiyonu Etkin) olarak kalir: SQ1 devre disi birakilir ve
SS1 sabit seviyesine ulasilir (SC33 parametresi), ardindan
sirlict bir hatay! tetikler.
Hata sinifi 2 sifirlanabilir.
3 0 Bir hata algilandi. STO glivenlik fonksiyonu tetiklenir ve gii¢
asamasl aninda devre disi birakilr.
Hata sinifi 3 sifirlanabilir.
4 0 Bir hata algilandi. STO guvenlik fonksiyonu tetiklenir ve gi¢
asamasl aninda devre disi birakilir.
Hata sinifi 4 sifirlanamaz.

Sifirlanabilir hata: neden ortadan kaldirildiginda, bu algilanan hata dijital girisin kullaniimasi veya kontrol
bitinin [Fault reset] ~ 5 E - ?fonksiyonuna ayarlanmasi araciligiyla bu algilanan hata manuel olarak
temizlenebilir. Algilanan hata, ayrica surtictinin guctnin kapatilip agilmasi veya uriinlin yeniden
baslatilmasiyla da temizlenebilir.

Sifilanamayan hata: Neden ortadan kaldirildiktan sonra, bu algilanan hatanin temizlenmesi igin
sUrtictinun guclnun kapatilip agilmasi gerekir.

Not:

e Sifirlanabilir bir hata ve sifirlanamayan bir hata ayni anda algilanirsa, sifirlanamayan hata manuel
olarak sifilanamaz. Nedenler ortadan kaldirildiktan sonra, bu algilanan hatalarin temizlenmesi igin
sUrtictinun guciinun kapatilip agiimasi gerekir.

e Givenlik modulu tarafindan tetiklenen bir hata mevcutsa, bu bilgiler, stricu ile paylasilir. Bir hata, ayni
zamanda surucu tarafindan da tetiklenebilir. Hem siriici hem de glivenlik modulindn bir hatayi
tetikledigi ve algilanan hatalarin manuel olarak temizlenebildigi durumlarda, algilanan bir hatanin
temizleme islemi iki defa gergeklestiriimelidir. Hata algilamanin nedenleri birbiriyle ayni olabilir.
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S 1 0F Hatalar

Tabloda 5 I0F algilanan hatalarinin listesi verilmektedir

Hata Kodu Ondalik Hata
deger Sinifi

Olasi Neden Cozim
[SQxA 0V S/C] 31 0V’ye karsi ¢ikis kanali A kisa | Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNEOQ IF devresi
[SM24VDC Asiri 32 Harici 24V Ust sinir asar Kablo baglantisini ve gii¢ kaynagini 4
Gerilimi] sMEOZO dogrulayin.
[SM24VDC Algak 33 Harici 24V alt siniri asar Kablo baglantisini ve gli¢ kaynagini 4
Gerilimil] SNEOZ | dogrulayin.
[Baglatma Darbesi 34 Baslatma Darbesi: darbe Kablo baglantisini onaylayin. 2
Cok Uzun] suresi 2 s’yi asar. Baslatma
Sneacc sinyalinde kaynakli kontak.
[SIXA/B Seviyesi 41 Kanal A ve kanal B arasinda | Kablo baglantisini onaylayin. 4
Farkh] SNEOZ 9 farkli giris seviyeleri algilandi
[SQxA/B Seviyesi 42 Kanal A ve kanal B arasinda | Schneider Electric Musteri Hizmetleri | 2
Farkh] 5MEOZA farkl gikis seviyeleri algilandi | Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[0V'de Baslatma Girisi] | 52 Seviyede Glvenlik Modilinli | Baslatma girisine bagh kaynakl kontak | 2
SNEOIH etkinlestirmeden 6nce bulunmadigini teyit edin.

baslatma girisi 24V olmaldir.
[24V'de Baglatma 53 Darbede Giivenlik Moduluni Baslatma girisine bagh kaynakl kontak | 2
Girigi] 5MEO3S etkinlestirmeden 6nce bulunmadigini teyit edin.

baslatma girisi OV olmalidir.
[SQ2A 24V S/C] 59 SQ2A kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNeEO3A
[SQ3 24V S/C] 60 SQ3 kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNeEO3C
[SQ1A 24V S/C] 61 SQ1A kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNeEO3o
[CCM24V_A 24V S/C] | 62 CCM24V_A kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNEOJE
[SQxB 0V S/C] 72 SQxB kisa devre 0V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SMNEOYAE
[SQ2B S/C ve Cikis 79 Baska bir ¢ikisa karsi SQ2B Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilagtirmasi] kisa devresi
SNEOYF
[SQ3 S/C ve Cikis 80 Baska bir gikisa karsi SQ3 kisa | Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilagtirmasi] devresi
SnNeEosao
[SQ1B S/C ve Cikis 81 Baska bir ¢ikisa karsl SQ1B Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilastirmasi] kisa devresi
SAEOS |
[CCM24V_B S/C ve 82 Baska bir ¢ikisa karsi Kablo baglantisini onaylayin. 2
Cikis Karsilagtirmasi] CCM24V_B kisa devresi
Sneosc
[SQ2B 24V S/C] 83 SQ2B kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SnNeEoss3
[SQ3 24V S/C] 84 SQ3 kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNEOSH
[SQ1B 24V S/C] 85 SQ1B kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SnNEOSS
[CCM24V_B 24V S/C] | 86 CCM24V_B kisa devre 24V Kablo baglantisini onaylayin. 2
SNEOSE
[Dahili 24V Asiri 96 Dahili 24VDC asiri gerilim. Schneider Electric Musteri Hizmetleri | 2
Gerilim] 5NEOBDO Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[24V'de SI7] 106 Atanmamisken 24V’de SI7 Uygulamaniz igin SI7 gerekliyse, bu 2
SNEOBA girisi algiland. konfigire edilmelidir. Aksi takdirde

0V’de kalmalidir.
NVE61741TR 06/2020 113




Tanilamalar ve Sorun Giderme

Hata Kodu Ondalk Hata
deger | Sinifi

Olasi Neden Cozim
[Dahili 24V Algak 109 Dahili 24VDC algak gerilim. Schneider Electric Musteri Hizmetleri | 2
Gerilim] 5MEOEBDO Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[SinCos Dahili Sinyali] | 112 SinCos dahili sinyali. Kodlayiciyi ve kablo baglantilarini 3
Sneoio Kodlayici sinyallerinde hata dogrulayin.

algilandi.
[SinCos Ist Sinyali] 147 SinCos istege bagli modiil Kodlayict modiiliinii ve kablo 3
SnNeEog3 sinyali. baglantilarini dogrulayin.

Kodlayici sinyallerinde hata

algilandi.
[Kodlayici Hatasi] 148 Kodlayici hatasi. Kodlayici modulini ve kablo 3
SneEOogH baglantilarini dogrulayin.
[Enc Sinyal Asiri 149 Kodlayici sinyali asiri akimi. Kodlayict modiiliinii ve kablo 3
Akimi] SNMEOSS baglantilarini dogrulayin.
[Kodlayici Sinyali Ani | 150 Kodlayici sinyali ani Kodlayict modiiliinii ve kablo 3
Yiikselmesi] yukselmesi. baglantilarini dogrulayin.
SNEOSE
[SBC Geri Besleme 160 SBC geri besleme sinyali ® SBC geri beslemesinin SBC geri 3
Zaman Asimi] zamaninda algilanmadi. donusuyle tutarl oldugunu teyit
SNEOARO edin.

® SBC komutunu ve SBC geri
besleme devrelerini dogrulayin.
® SBC fonksiyonu igin kullanilan
freni/frenleri dogrulayin.

[SQ2A S/C ve Cikis 174 Baska bir gikisa karsi SQ2A Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilastirmasi] kisa devresi
SNEORE
[SQ3 S/C ve Cikis 175 Baska bir gikisa karsi SQ3 kisa | Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilagtirmasi] devresi
SNEOARF
[SQ1A S/C ve Cikis 176 Baska bir gikisa karsi SQ1A Kablo baglantisini onaylayin. 2
Karsilagtirmasi] kisa devresi
SNEOBO
[CCM24V_A SIC ve 177 Baska bir gikisa karsi Kablo baglantisini onaylayin. 2
Cikis Karsilastirmasi] CCM24V_A kisa devresi
SNEOB I
[Enc Kanal A Agik] 185 Kodlayici kanali A agik Kodlayict moduliini ve kablo 3
SneEoBSg baglantilarini dogrulayin.
[Enc Kanal B Agik] 186 Kodlayici kanali B agik Kodlayici modulini ve kablo 3
SNEOBR baglantilarini dogrulayin.
[Endat RCV1 Hatasi] | 189 Endat RCV1 hatasi Kodlayici modulini ve kablo 4
SneEoBOo baglantilarini dogrulayin.
[Endat ERR1 Hatasi] | 190 Endat ERR1 hatasi Kodlayici modulini ve kablo 4
SNEOBE baglantilarini dogrulayin.
[Endat CRCPTY 191 Endat CRCPTY hatasi Kodlayici modiiliinii ve kablo 4
Hatasi] SMNEOBF baglantilarini dogrulayin.
[Endat MSADR 192 Endat MSADR Hatasi Kodlayici moddiliinii ve kablo 4
Hatasi] sneocCo baglantilarini dogrulayin.
[Endat ERR2 Hatasi] | 193 Endat ERR2 hatasi Kodlayici modiiliinii ve kablo 4
sneoc i baglantilarini dogrulayin.
[Endat WDOG Hatasi] | 194 Endat izleyici hatasi Kodlayici modulini ve kablo 4
sneoce baglantilarini dogrulayin.
[Endat Giig Hatas!] 195 Endat gli¢ hatasi Kodlayict modiiliinii ve kablo 4
sneor3 baglantilarini dogrulayin.
[Cozimleyici Hiz 201 Hiz, maksimum izleme oranini | Kodlayici modiiliinii ve kablo 4
Hatasi)) sMEOCST aslyor baglantilarini dogrulayin.
[Cozlimleyici Sinyali 203 Sinus sinyali ve Kosinis sinyali | Kodlayici modiiliinii ve kablo 4

Hatasi) SNEOLCA

tutarl degil

baglantilarini dogrulayin.

114

NVE61741TR 06/2020




Tanilamalar ve Sorun Giderme

S A?F Hatalari

Hata Kodu Ondalik Hata
deger | Sinifi
Olasi Neden Cozim
[Cozimleyici Sinyali 204 Sinus sinyali veya Kosinls Kodlayici modiliini ve kablo 4
Hatas)) SMEOCC sinyali aralik disinda baglantilarini dogrulayin.
[G6ziimleyici Sinyali 205 Sinus sinyali veya Kosinls Kodlayici modiiliinii ve kablo 4
Hatasi)] SNEOLCO sinyali kayip baglantilarini dogrulayin.
[COzimleyici Sinyali 206 Sinis sinyali veya Kosinlis Kodlayict moddliinli ve kablo 4
Hatas)) SMEOCE sinyali kirpiimis baglantilarini dogrulayin.
[Beklenmedik STO] 212 ® Sirlicl terminalinden STO | @ Sirliciide STO_A ve STO_B’nin 3
sneooHd talep edildi. kablolarinin 24V'ye baglandigini
e Givenlik moduld, STO teyit edin.
devresinde bir hata algiladi. | ® Yerel Schneider Electric
temsilcinizle iletisim kurun.
[AB Dahili Kablo 226 AB dahili kodlayici kablo Kodlayiciyi ve kablo baglantilarini 3
Kopmasi]|5ME OE 2 kopmasi dogrulayin.
Tabloda 5 A?F algilanan hatalarinin listesi verilmektedir
Hata Kodu Ondalik Hata
deger | Sinifi
Olasi Neden Cozim
[SS1 Rampasi ihlali] |17 SS1 sirasinda yetersiz motor | @ Siriicl ve makine 3
sSneai i yavaslamasi konfiglirasyonunu dogrulayin.
o Motor frekansini dogrulayin.
[Disik Sic Uyarisi] 28 Sicaklik alt siniri asiyor (uyari). | Ortam sicakligini dogrulayin 0
SNEOIC
[Yiksek Sic Uyarisi] | 29 Sicaklik Ust siniri asiyor Ortam sicakligini dogrulayin 0
SNeEQ IO (uyari).
[Motor Frek Sapmasi] | 44 izlenen motor frekansi farkli ® Glvenlik modili motor ve kodlayici | 3
Sneazer kanal A ve kanal B'de. parametrelerini dogrulayin.
® Sdirici kontrol gevrimi ayarlarini
dogrulayin.
® Givenlik modulund degistirin.
[Distlik Frek Ayarlar] | 75 Dustuk frekans ayarlari. Schneider Electric Mlsteri Hizmetleri | 3
SNEOYAE Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[Disik Sic Hatasi] 95 Sicaklik alt siniri asiyor. Ortam sicakhgini dogrulayin. 4
SMNEOSF
[Yiksek Sic Hatasl] 97 Sicaklik Ust siniri asiyor. Ortam sicakhgini dogrulayin. 4
SNEOB |
[SS1 Yineleme Ihlali] | 104 Maksimum sayida SS1 ® Surict ve makine 4
SNEOEBAR rampasi ihlaline ulasildi konfiglirasyonunu dogrulayin.
® Motor frekansini dogrulayin.
[SMS Kon ihlali] 120 Motor frekansi SMS pozitif ® Siriict ve makine 2
SNEOTA esigini asiyor (ihlal yaniti: hata konfiglirasyonunu dogrulayin.
ile SS1) ® Motor frekansini dogrulayin.
[SMS Neg Ihlali] 162 Motor frekansi SMS negatif ® Siriict ve makine 2
SNEOARZ esigini asiyor (ihlal yaniti: hata konfiglirasyonunu dogrulayin.
ile SS1) o Motor frekansini dogrulayin.
[izlen Rampa ihlali] 169 izlenen rampa sirasinda e Siriicii ve makine 3
SNEORS yetersiz motor yavaslamasi konfiglirasyonunu dogrulayin.
® Motor frekansini dogrulayin.
[SLS Esik ihlali] 171 Motor frekansi SLS esigini ® Surict ve makine 3
SNEOAH astyor konfigiirasyonunu dogrulayin.
® Motor frekansini dogrulayin.
[SMS Kon ihlali] 180 Motor frekansi SMS pozitif ® Siriict ve makine 3
SNeEagH esigini asiyor (ihlal yaniti: hata

ile STO)

konfiglirasyonunu dogrulayin.
® Motor frekansini dogrulayin.
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Hata Kodu Ondalk Hata
deger | Sinifi
Olasi Neden Cozim
[SMS Neg ihlali] 181 Motor frekansi SMS negatif ® Suricu ve makine 3
SNEOABS esigini asiyor (ihlal yaniti: hata konfiglirasyonunu dogrulayin.
ile STO) ® Motor frekansini dogrulayin.
[izin Veriimeyen IGBT | 220 Guvenlik modull izin Schneider Electric Misteri Hizmetleri | 3
Testi] SAEOOC veriimeyen IGBT testleri Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
algiladi
5 C F F Hatalari
Tabloda 5 L F F algilanan hatalarinin listesi verilmektedir
Hata Kodu Ondalk Hata
deger | Sinifi
Olasi Neden Coziim
[Konfigiirasyon 25 Sirtcl ve modiil arasinda Konfiglirasyonu tekrar indirmeyi 0
indirme Zaman Asimi] aktarim hatasi. deneyin.
SNEO I3
[Konfiglirasyon 27 Konfigiirasyon indirme hatasi. | Schneider Electric Musteri Hizmetleri | 0
indirme Hatasi] Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
SNEO I8
[Konf Aktrm Iptali] 45 Konfiglirasyon aktarimi iptal Schneider Electric Misteri Hizmetleri |3
snegoco edildi. Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[Bozuk Konf] 50 Bozuk konfigirasyon. Schneider Electric Misteri Hizmetleri | 4
SneEgic Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[Diisiik Frek Ayarlari] |73 DisUk frekans ayarlari. Schneider Electric Misteri Hizmetleri |3
SnNEOYS Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[Uyumsuz Sirim] 217 Givenlik modula yazilimi ve ® Siricinin ve givenlik modalinin | 4
SneEoog strtcl yazilimi uyumlu degil. uyumluluk yazilimi strdmand
dogrulayin.
® Yerel Schneider Electric
temsilcinizle iletisim kurun.
[Motor Fazinin Tersine | 218 Givenlik moduilu ve Siricu Guvenlik modull ve stricu 3
Cevrilmesi] motor fazi tersine gevirme konfigiirasyonunu dogrulayin.
SNEOORA konfigirasyonlari tutarsiz.
[Kodlayiciy! Tersine 219 Guvenlik modulli ve Surici Glvenlik modill ve sirici 3
Cevirmel SNEOOA kodlayici tersine gevirme konfigirasyonunu dogrulayin.
konfigUrasyonlari tutarsiz.
[Uyumsuz Kod 243 Kodlayict modili glivenlik Schneider Electric Musteri Hizmetleri | 4
Secgenegil SMEOF 3 moduili ile uyumlu degil. Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.
[Kart Uyumlulugu] 244 Sirtict kontrol karti glivenlik | Schneider Electric Miisteri Hizmetleri | 4
SNEOFHY moduld ile uyumlu degil. Merkezi (CCC) ile iletisime gegin.

Asagidaki tabloda, [Safety Module Error] 5 1L E parametresiyle goriintiilenen 6zel hatalar

gOsterilmektedir:

[Kismi Konf Aktarimi 2] nOLC F
[Kismi Konf Aktarimi 1] N5 C F

[Esleme Hatasi 1] ?C F
[Esleme Hatasi 2] ?5C F
[Gegersiz Motor Konf] 2L L F
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1M F | Hatalari

Tabloda [71F [ algilanan hatalarinin listesi verilmektedir

Hizmetleri Merkezi (CCC) ile
iletisime gegin.

Hata Kodu Ondalik 3 z Hata Sinifi
Olasi Neden Cozim

[Gliv Fonk Serbest 113 Guvenlik fonksiyonu serbest Schneider Electric Misteri 3

Durusta] 57EO 7 | durusta etkinlestirildi. Hizmetleri Merkezi (CCC) ile
iletisime gegin.

[Tutarsiz Mot Ak] 223 Tutarsiz Motor Akimi. Schneider Electric Musteri 4

SNEOOF Hizmetleri Merkezi (CCC) ile
iletisime gegin.

[Motor Frek Sapmasi] | 224 Motor Frekansi Sapmasi. Schneider Electric Musteri 4

SMNEOEQD Hizmetleri Merkezi (CCC) ile
iletisime gegin.

[Motor Agirt Akimi] 236 Motor Asirt Akimi. Schneider Electric Musteri 4

SNEOEC

Asagidaki tabloda, [Safety Module Error] 5 I1L E parametresiyle goériintiilenen 6zel hatalar

gosterilmektedir:

o [Dahili ilet Hatas1 1] £?C A
[Dahili ilet Hatas1 2] £?C C
[Dahili ilet Hatasi 3] 7?8
[Dahili Konf Hatas1] P L ITF
[Konf Indirme Hatasi1] 05 E?
[Konf Indirme Hatasi2] 25 E?
[Konf Indirme Hatas13] O0C 11 F
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SSS

Givenlik Modiilii Bellenim Giincellemesi

Guvenlik modulunin bellenimi glincellenemez.

Givenlik Modjiilii Bulunan bir Siiriiciide bir Konfiglirasyonun Uygulanmasi

Glvenlik konfiglirasyonu igermeyen veya glivenlik modiliiniin giivenlik moduli bulunan bir striclide
konfigire edilmedigi bir konfiglirasyonun uygulanmasi veya aktarilmasi mimkin degildir.

Yalnizca Giivenlik Konfiglirasyonunun Aktariimasi

Transfer fonksiyonu (transfer diigmesi ile) haricinde, giivenlik konfiglirasyonu her zaman siiriici
konfiglirasyonu ile aktarilir.

Topolojinin Degistiriimesi: Giivenlik Moddiliinin takiimasi

[Motor Control Type] L ?? glivenlik modili kullanimi ile uyumlu olmayan bir degere ayarlanirsa, bir hata
tetiklenir. Kalici miknatisli senkronize motorlarda, [Boost Activation] B 0 A ve [Boost] A 0 O giivenlik
modull kullanimiyla uyumlu olmayan degerlere ayarlandiginda, bunlarin ayar degerleri otomatik olarak
degistirilir.

Gulivenlik modilindn gikariimasi, parametrelerin édnceki degerine ddnmesine neden olmaz.

Uyumlu ayarlar hakkinda daha fazla bilgi icin Uyumluluk ve Giivenlik Fonksiyonlari ile Giivenlikle ilgili
Olmayan Fonksiyonlarin Oncelik Durumu kismina basvurun (bkz. sayfa 83).

istenmeyen ayar degisikliklerini 5Snlemeye yardimci olmak igin siiriiciiniin konfigiirasyonuna baslamadan

Once giivenlik modulini takin. Ancak siriicl ile bazi eylemlerin (otomatik ince ayar gibi) gergeklestiriimesi
icin guvenlik konfigiirasyonu etkinlestiriimelidir.

Guvenlik Modiilii Konfiglirasyonu ve STO

Sdricd, bir glivenlik modili konfiglirasyonu aktarilana ve etkinlestirilene (baska bir deyisle [Safety Config
Status] 5 L 1A 6gesi [Activated] A P?? olana) kadar STO’da kalir.

Motor ince Ayari ve Giivenlik Modiilii

Bir guivenlik moduli takiliyken, motorun ince ayari yalnizca givenlik modili basariyla konfigire edilmisse
(baska deyisle [Safety Config Status] 5 L /T A 6gesi [Activated] A P?? oldugunda) ve guvenlik modulu
gl fazinin etkinlestiriimesinin kilidi kaldirimissa ([Safety Module Status] 5 5? A 6gesi [Operation
Enabled] O P E 7 oldugunda) yapilabilir.

Guvenlik Modiliini Gikarma veya Degistirme

Bir siirictide glivenlik modulu konfiglire edilmis ve etkinlestiriimisse, siiriict ve giivenlik modulu “birbirine
baghdir".

Gulvenlik modilind kaldirmak veya degistirmek isterseniz, gegerli konfiglirasyonunun yedegini olusturun
ve ardindan guvenlik modilind gikarmadan 6nce [Safety Config Reset] 5 F?5 (bkz. sayfa 705)

aracihgiyla bir giivenlik konfiglirasyonu gergeklestirin.

Modl degistirme durumunda, beklenmedik hata ve davranislari énlemeye yardimci olmak igin fabrika
ayarlarinin gegerli oldugu bir giivenlik modulini takin.

Bir glivenlik moduli bir siriiciden ¢ikarilmissa, sirlci glg agildiginda yanhs konfiglirasyon CFF
hatasinda kilitlenir. Glivenlik modiili kasith olarak degistiriimis veya cikariimissa, algilanan hata OK
tusuna iki kere basilarak temizlenebilir; bu da gikarilan moddil ile ilgili konfiglirasyonun fabrika ayarlarinin
geri yuklenmesini saglar. Aksi takdirde, giici kapatin ve glivenlik modulini geri takin.

Cikarilmis bir glivenlik moduliini yeniden kullanmak igin, cikarmadan énce eger yapilmamissa
konfigirasyonunun sifirlanmasi gerekmektedir. Bu modili bir siirlicl igine takin. Sirliclnin bir sonraki
glic acma suirecinde bir [Safety Config Error] 5 L F F tetiklenir. [Safety Config Reset] 5 F?5

(bkz. sayfa 70%) araciligiyla glivenlik konfiglirasyonunu sifirlayin. Ardindan giivenlik modlinin
konfiglirasyonu yeniden gergeklestirilebilir.
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Siricide hata yoksa, bu asagidakilerden biri anlamina gelir:

e Givenlik modili daha 6nceden konfigure edilmemis veya

e Sirlicu baska bir glivenlik modulu ile zaten konfiglire edilmis. Bu durumda, yeni bir konfigirasyonu
baslatmadan 6nce guvenlik konfiglirasyonunda [Safety Config Reset] 5 F? 5 araciligiyla bir sifirlama
yapin.

NOT: Bir glivenlik modill bir stirlictiniin igine yerlestirildikten sonra, [Safety Config Status] 5 L 11 A, [No

Password] /710 F? disinda bir 6geyse, givenlik konfiglirasyonunda [Safety Config Reset] 5 F?5 ile

sifirlama gerceklestirin.

Gilivenlik Modiilii Gii¢ Fazi Etkinlestirmesinin Kilidini Agtiginda SIOF Hatasinin Algilanmasi

Oncelikle hata SIOF’u ile baglantili hata kodunu dogrulayin. [Unexpected STO] 5 /7 E 0 0 4 hata kodu

mevcutsa, sirlicinin STO girislerinin kablo baglantilarini dogrulayin. STO girisleri, 24V beslemeye
kabloyla baglanmamissa.

Siriictnin dahili STO fonksiyonu, glivenlik modili ile standart olarak kullanilamaz. Siiriiciinin STO
girisleri araciligiyla bir STO talep edilirse ve bu glivenlik modiliinlin izlenmesiyle tutarsizsa, bir hata
tetiklenir (gtivenlik moduli STO talep etmez).

Guivenlik Modiilii, Anahtar Agik Devre Digi Isletim Durumunda Kalir

24\ besleme geriliminin glivenlik moddline (SM24VDC ve SMOVDC) bagli oldugunu teyit edin
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