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Lutfen enstrimani ¢alistirmadan énce bu Kullanim Kilavuzu okuyun. Kilavuzu tim kullanicilarin her
zaman ulasabilecekleri bir yerde muhafaza edin.

Lutfen bu kullanim kilavuzunu gelistirmemize yardimci olun. Yorumlariniz hos karsilanacaktir.

Telefon +90 216 455 86 52
Faks: +90 216 455 81 35

Gerekli tum ayarlar bu kullanim kilavuzunda aciklanmistir. Baglangigta herhangi bir guglik ile
karsilasirsaniz litfen enstriman Uzerinde herhangi bir izin verilmeyen islem gergeklestirmeyin.
Enstrimanin garanti haklarinizi tehlikeye sokabilirsiniz.

Bu tdr durumlarda lutfen en yakin ofise bagvurun.

Kasa ve bilesenlerini geri génderirken EN 100 015 “Elektrostatik duyarli bilesenlerin korunmasi”
dizenlemeleri dikkate alinmalidir. Nakliye icin sadece uygun ESD paketlerini kullanin.

Lutfen ESD kaynakli hasarlar i¢in herhangi bir sorumluluk kabul

etmeyecegimize dikkat edin. ESD = elektrostatik bosalim
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1 Girig

1.1 Aciklama

Kontrolérler sicaklik, basing ve diger proses degiskenlerinin kontroli igin farkli DIN
formatlarinda ayri sekilde programlanabilir dort cihazi icermektedir. Proses degeri, set
noktasi ve operatdr eylemi igin yiksek kontrastli, ¢cok renkli LCD ekran, iki adet dért
basamakli 7 segmentli ekran, iki adet tek karakterli 16 segmentli ekran, aktif set
noktalarinin gésterimi, altl anahtar pozisyonu gdstergesi ve boyut birimi, rampa islevi
ve manuel iglem i¢in géstergeleri biinyesinde bulundurur.

Calistirma, parametrelestirme ve konfiglrasyon icin 6én paneldeki dort tus yeterlidir.
Enstriimanlar 2 durumlu, 3 durumlu, ayarlamali ve sirekli kontrolérler olarak
kullanilabilir. Kontrolér yazihmi bir program veya rampa islevini, parametre ayari
degisimini, iki otomatik ayarlama (otomatik optimizasyon) prosedirtnd, bir
matematiksel ve lojik modili ve 4 limit karsilastiricisini igerir.

Genel transdiserler igin dogrusallastirmalar saklanmistir ve bir musteriye 6zel
dogrusallastirma tablosu programlandirilabilir.

Kurulum programi vasitasiyla PC (zerinden
gerceklestirilebilmektedir.

rahat bir sekilde konfigirasyon

RS422/485 veyabi r P rofibus-DP araylzii enstrimani bir data networkunda

bitunlestirmek icin kullanilabilir.
Elektrik baglantisi cihazin arka kismindaki vida terminalleri ile yapilmstir.

Tip 703042/43/44
[ 3
[raogmot | mp [2r0le (degisebii) |
[ 3
[2bnayinput | = TN
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Opsiyon 3 a—) [I

Tip 703041 (48mm x 48mm)
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1 Giris

1.2 Uyari isaretleri

Uyan isaretleri fj} ;

Arad

Not isaretleri (g
—>

Gosterim

Tehlike

Uyari:

Uyari:

Not

Referans

Eylem
aciklamasi

Menii 6geleri

Yanip
sbnen
ekran

Bu sembol talimatlar g6z ardi edildiginde veya dogru sekilde
takip edilmediginde kisi igin tehlikeli olabilecegi
durumlarda kullanilir.

Bu sembol talimatlar g6z ardi edildiginde veya dogru sekilde
takip edilmediginde ekipman veya veri i¢in hasarla
sonuglanabilecegi durumlarda kullanilir.

Bu sembol elektrostatik bosalim nedeniyle bilesenlere
dokunurken 6zellikle dikkat edilmesi gerektigi durumlarda
kullanihr.

Bu sembol bir bildiriye dikkatinizi cekmek i¢in kullanilir.

Bu sembol baska bélumlerde veya kilavuzlarda daha fazla
bilgi oldugunu isaret etmektedir.

Bu sembol gerceklesecek eylemin aciklandigini
gostermektedir.

Bireysel adimlar bu yildiz ile isaretlenmistir, 6rnegin
* |24} e basin

Kurulum programindaki textler italik olarak gd&sterilir,
6rnegin: edit program.

op



2 Enstriiman versiyonunun tanimlanmasi

2.1 Tip atamasi

Temel tip

703041 Tip 703041, format 48 mm x 48 mm
1 analog input, 2 réle ve 2 binary input veya 2 lojik output icerir

Tip 703042, format 48 mm x 96 mm (dikey format)
703042 j h . h - -
1 analog input ve 2 binary input , 2 réle veya 2 lojik output igerir

Tip 703043, format 96 mm x 48 mm (yatayformat)
703043 ) h . o .. -
1 analog input ve 2 binary input , 2 réle veya 2 lojik output igerir

703044 Tip 703044, format 96 mm x 96 mm
1 analog input ve 2 binary input , 2 réle veya 2 lojik output igerir

Temel tipe ekler
1 Temel tip 1
Model
8 Fabrika ayarlariyla standart
9 Musteri belirtmelerine gére konfiglirasyon
Lojik outputlar (standart olarak 2 adet)
1/ 012V
2| 018V
Tip 703042/43/44 Tip 703041 (secenek 3 yok)
1. | 2. | 3.| Opsiyon slotu Maks. sayi Maks. Say1 Opsiyon1 Opsiyon 2
0 | 0| O |kullaniimadi X X
11 1] 1 |analog input 2 (universal) 1 1 X X
2|2 | 2 |role (degisebilir) 2 1 X
3| 3|3 |2role (agik kontak) 2 1 X -
4| 4 |4 | analog output 2 2 X X
5| 5|5 |2 binary input 2 1 X X
6 | 6 | 6 | kati durum rélesi 1 A 2 2 X X
7 | 7| 7 | RS422/485 arayuzu 1 1 X X
8 | 8 | 8 | PROFIBUS-DP arayuzu 1 1 X X
X = opsiyon slotunda mevcut, - = opsiyon slotunda mevcut degil
Besleme
2| 3| 110 — 240 V AC -15/+10 %, 48 — 63 Hz
2| 5/ 20— 30V AC/DC, 48 — 63 Hz
Ekstra Kodlar
0| 0|0 |yok
2| 1| 4 | Matematik ve lojik modiil
2| 1] 7 | Oran kontrol6rl (gereksinim: 2 analog input)
2 1| 8 | Fark kontroléri (gereksinim: 2 analog input)
2| 1|9 [Nem kontrolori (gereksinim: 2 analog input)
Onaylar
0| 0|0 |yok
0 1 | Underwriters Laboratories Inc. (UL)
ol D-CE D )-CE L] T

703041 /181 -140 - 23/000, 061




2 Enstriiman versiyonunun tanimlanmasi

2.2 Teslimatta kapsananlar

- 1 kontroldr

- 1 conta

- montaj braketleri

- DIN A6 formatinda B70.3041.0 kullanma kilavuzu

1 mini-CD, demo kurulum programi ve DIN A4 formatinda pdf dokimanlarini igerir
(kullanim kilavuzu ve ilave belgeler), ayr olarak siparis edilebilir.

Ayri dokiimanlar ve programlar www.jumo.net adresinden download edilebilir.
(yazilim Ucrete tabii olabilir.)

2.3 Aksesuarlar

PC arayiizii

Kurulum
programi

Kurulum programi igin TTL/RS232 dénlstiriict ve adaptor (soket konektort) ile PC
arayuzi
Satis No. 70/00350260

Kurulum programi, program editéri ve Startup ! e
Satis No. 70/00445443 ke

J

fo-Kopl

» Ha

+ Liste der Bilder

» Kundenspezifische Bider.
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3.1 Montaj alani ve ortam kosullari

3 Montaj

3.2 Boyutlar

Montaj alanindaki ortam kosullari teknik bilgide belirtilen gereksinimleri karsilamalidir.
Montaj alanindaki ortam sicaklii 90% dan fazla olmayan bagil nem ile 0 ila 55 °C
arasinda olmalidir.

3.2.1 Tip 703044
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3 Montaj

3.2.2 Tip 703042/43
5 %0 15
2\ — b .
) g
| T = ——7 T
91.5
7
92 +g.8
3.2.3 Tip 703041
48 12.5
g 429 [P
’ B
Montaj eki — A0 =
48
44.5

Iy
—

45"
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3 Montaj

3.3 Yan yana montaj

Panel kesikliklerinin minimum araliklari
Tip yatay dikey
Montaj eki olmadan:
703041 (48mm x 48mm) 11mm 30mm
703042 (dikey format: 48mm x 96 mm)) 11mm 30mm
703043 (yatay format: 96mm x 48mm) 30mm 11mm
703044 (96 mm x 96 mm) 11mm 30mm
Montaj eki ile (oka bakiniz):
703041 (48mm x 48mm) 11mm 65mm
703042 (dikey format: 48mm x 96 mm)) 11mm 65mm
703043 (yatay format: 96mm x 48mm) 65mm 11mm
703044 (96 mm x 96 mm) 11mm 65mm

3.4 Yerlestirme

Tip 703042/43/44 * Verilen contayl enstriman gévdesi
Uzerinde yerlestirin.

* Enstrimani 6n taraftan panel
kesikliklerine dogru yerlestirin.

* Arka panelde, montaj braketlerini
kasanin yan tarafindaki kilavuzlara
dogru kaydirin.

Montaj braketlerinin diz ylzeyleri
yuvaya dogru yerlesmelidir.

* Montaj braketlerini panelin arkasina
dogru bastirin ve bunlari bir tornavida
ile sikigtirin.

Tip 703041 * Verilen contay! enstriman gévdesi
Uzerinde yerlestirin.

* Enstriimani 6n taraftan panel
kesikliklerine dogru yerlestirin.

* Panelin arka kismindan, montaj
gercevesini enstrimanin gévdesinde
ve panelin arkasina dogru bastirin,
mandallar ¢entiklerde tamamen
yerlesinceye kadar yaylari sikistirin.

On panelin On pan el t im genel t emizlik v e du rulama m addeleri i le t emizlenebilir. Organik
bakimi ¢ozuculere karsi direnci sinirhdir (6rnedin yakacak ispirto, beyaz ispirto vb.) Asindirici
veya yuksek basingli temizlik elemanlari kullanmayin.

13



3 Montaj

3.5 Kontrolor modiiliiniin ¢ikartilmasi

Kontrolér modili bakim igin kendi yuvasindan c¢ikartilabilir.

* Tirtikh alanlara bastirin (Ust ve alt,
veya yatay format i¢in sol ve sag) ve
kontrolér modultnd gekin.

(? Kontrol modulini yerlestirirken mandallarin yerine oturdugundan emin olun
(tirtikh alanlarin altinda).

14



4 Elektrik baglantisi

4.1 Montaj notlari

Kablo secimi, enstrimanin montaji ve elektrik baglantisi VDE 0100 "1000 V
altindaki Nominal Gerilimler ile Gii¢ Devrelerinin Montaji ile ilgili Dizenlemeler”
veya uygun yerel dizenlemelerin gereksinimleri ile uyumlu olmak zorundadir.

Elektrik baglantisi sadece vasifli personel tarafindan yapilmalidir.

Enstriman c¢alisirken aktif parcalar ile temas edildiginde beslemenin her
iki kutbunda izole edilmis olmaldir.

YUk devresi, bir kisa devrede ¢ikis réle kontaklarinin erimesini engellemek
amaclyla maksimum réle akimi i¢in sigortali olmalidir.

Elektromanyetik uyumluluk teknik bilgide yer alan diizenlemelere ve standartlara
g6re uyumlu olmahdir.

= Bolim 12.1 “Teknik Bilgi*

input, output ve besleme kablolarini birbirlerine paralel olmayacak sekilde ayri ayri
calistirin.

Sensor ve araylz kablolari bukimli konduktorler ile korunmus kablolar olmalidir.
Kablolari, akim tagiyan bilesenlere veya kablolara yakin olacak sekilde
yerlestirmeyin. Bir tarafta topraklama saglayin.

Enstrimanin besleme terminallerine herhangi bir ilave yik baglamayin.
Enstriman patlama tehlikesi olan alanlarda kullanim i¢in uygun degildir.

Hatali montaj, yanhs kontrol6r ayarlar (set noktasi, parametre ve konfigiirasyon
seviyelerinin verisi, dahili degisimler) proseslerden bagimsiz olarak dogru
¢alismaya midahalede bulunabilir ve hatta hasara neden olabilir. Asiri basing
valfleri veya sicaklik sinirlayicilar/monitérleri gibi kontrolérden bagimsiz giivenlik
cihazlari her zaman saglanmali ve sadece uzman personel tarafindan
ayarlanmalidir. Latfen bu tdr durumlar igin ilgili glvenlik dizenlemelerini
g6zlemleyin. Adaptasyon (otomatik optimizasyon) tiim olasi kontrol ¢evrimlerini
kullanmasi beklenemeyeceginden teorik olarak stabil olmayan bir
parametrelestirme mimkuindur. Bu ylzden olusturulan gergek degerin stabilitesi
kontrol edilmelidir.

Elektrik baglantisi sadece vasifli personel tarafindan yapiimalidir.

(? Enstriiman versiyonu tip kodu ile tanimlanabilir.

15



4 Elektrik baglantisi

4.2 Elektriksel yalitim

3800 V AC
—>

Input 1 )>———¢— —( Roleoutputlar

30 VAC
50V DC | 3800V AC

Input 2 >— —¢— —( Kati durum rdle outputlari

30VAC

50V DC
—

¢—— —( Analog outputlar

———C Lojik outputlar

3800V AC
—>
2 telli i
Binary inputlar D ¢ C .te i transmitter
icin besleme
Kurulum >——9
araylzu
30 VAC
50V DC
—
RS422/485 >—
PROFIBUS-DP
I 3800 VAC

Besleme gerilimi

16



4 Elektrik baglantisi

4.3 Baglanti diyagramlari

4.3.1 Tip 703041 (nominal boyut 48 mm x 48 mm)
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi
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4 Elektrik baglantisi

4.3.3 RS422/485 seri arayiizii i¢in sonlandirma rezistorii

Bir hat yapisinda birka¢ cihazin sorunsuz sekilde ¢alismasi i¢in bunlarin dahili
sonlandirma rezistdrleri baslangicta ve sonda aktiflestiriimis olmalidir.

*  Tirtikli alanlardan tutarak moduli 6n tarafa dogru cgekin.

*  Bir tUkenmez kalem ile tim beyaz anahtarlari ayni yénde bastirin.

Bus
sonlandirma
rezistort aktif:

* b anahtari da agagi bastirin

Bus sonlandirmasi
yok
(fabrika teslimi)

* 5 anahtari da yukari bastirin

*  Modull yeniden gdvdeye ekleyin.

Kontrol edin * e + n tuslarina basin

Yesil “VErS” ekraninin sag tarafinda aktif sonlandirma rezistérleri icin “ON” goriinecek
ve inaktif sonlandirma rezistorleri “OFF* gérunecektir.

4.3.4 PROFIBUS-DP konektoériiniin baglantisi

Adapt('_ir * Tip kodu vasitasiyla Profibus-DP arayiizl ile opsiyon slotunu
montajl tanimlayin (6n yapilandirmali cihazlarda)
2 " 3
© _Jow|
Bu 6rnekte, @ D 1 10O ON(L,,)
PROFIBUS-DP 2D 20 ©
arayUzi opsiyon e D 3 O O 2
slotu 1 de yer ® D 2 0O O
almaktadr. O3
1 O
9-kutuplu D-
SUB soketinin Pin: Snyal isim
atamasi 1: VP besleme gerilimi pozitif

2: RxD/TxD-P | veri gébnderimi/alimi pozitif,

3: RxD/TxD-N | veri alimi/génderimi negatif

4: DGND Topraklama
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5 Calisma sekli

5.1 Ekranlar ve kontroller

U ey ——
(2) —

po. (6)
(3) — '

—(9)

4)—

(1)

7-segmentli ekran (fabrika ayari: proses degeri)

Dért haneli, kirmizi; ondalik basamak ayarlanabilir,
(g6rantd akigi icin otomatik diizenleme)

(2)

Aktif set noktasi (fabrika ayari: SP1)
SP1, SP2, SP3, SP4 (SP=set noktasi); yesil;

()

7-segmentli ekran (fabrika ayari: set noktast)

Dért haneli, yesil; ondalik basamak ayarlanabilir,
Operatér eylemi icin kullanilabilir (parametre ve seviye sembollerinin gériintis()

(4) |Tuslar
(5) | Gosterge
sari
- ikili ¢ikiglar 1 — 6 durumunu degistirmek icin (ekran 151§1 = ACIK)
- rampa/program islevi aktif
- manual ¢alistirma aktif
(6) |°C/°F birimi ve text igin 16 segmentli ekran

iki haneli, yesil; saat, dakika, % icin semboller ile birlikte

Ayrica gecerli segment numarasi (program), parametre seti veya herhangi iki
harf / say1 kombinasyonu kurulum programi vasitasiyla gériintilenebilir.

Ekranlar yapilandirlabilir.
= Bolum 8.7 “Ekran“diSP””
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5 Calisma sekli

5.2 Seviye konsepti

Enstrimanda ayarlari yapmak i¢in parametreler farkli seviyelerde ayarlanmistir.

Normal gériiniim

5

L

l_'ll_irl

ars

PGM

A\ 4

2Dl > 2s

veya zaman

asimi

Navigasyon prensibi

Ed ;0

Ell n
<_
v/
v

&

PGM
—

Segim

PGM

Operator Seviyesi U F -

- proses bilgisi F ro
- kullanici bilgisi L
- program bilgisi

- u
=
SE-

ro

PGM

Parametre seviyesi 7 HrH

- parametre seti 1 For 1
- parametre seti 2 F oir

-
z

PGM

—>
PGM|

=,
PGM|

&

Konfigiirasyon seviyesi [ orF

- analog inputlar /=

- kontrolor £ nkr

- olugturucu Fro

- limit karsilastirict LC

- outputlar J Lt F

- binary fonksiyonlar &inF
-ekran JiS5F

- zamanlayicit F ct

- araylzler INEF

Zaman asimi
Eger 180 saniye boyunca higbir tusa basilmazsa, enstriiman normal gériinime

geri déner.

43338

5.3 Seviye kisitlama

Bo&lim 6 “Operator seviyesi*

Bolim 7 “Parametre seviyesi®
B&lim 8 “Konfiglrasyon”
Kurulum/Ekran- Galisma/Zaman agimi

Bireysel seviyelere erisim kisitlanabilir.

doéntlecektir.

Kod Operator Parametre seviyesi |Konfiglirasyon seviyesi
0 etkin etkin etkin

1 etkin etkin kisith

2 etkin kisitli kisitl

3 kisith kisith kisitl

* ve M tuslarina basarak kod girisine gidin (ayni anda >5 saniye icin).

* tusu ile kodu degistirin (ekran yanip séner!)

* [ ve Mile kod girin. Fabrika ayari: tiim seviyeler etkin.

* tusu ile normal gériiniime geri déniin veya 180 saniye sonra otomatik olarak

Parametre ve konfiglirasyon seviyesi ayrica binary fonksiyon yoluyla kisitlanabilir.

= Bo6lUm 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF””
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5 Calisma sekli

5.4 Girigler ve operator eylemleri

Degerlerin girilmesi Seviyelerde girisler yapildiginda ekranin alt kisminda parametre semboli gérilir.

Parametre se¢ Parametre degistir

* u veya n tuslari ile parametre seg
* tusu ile giris modunu degistir (alt ekran parlar!)

* u ve n ile degeri degistir.

Tuglara basildik¢a deger dinamik olarak degisir.

* |e€lV ile ayarlari kabul edin veya 2 saniye sonra otomatik olarak degisir veya

* |24l ile girisi iptal edin.
Deger kabul edilmez.

Zaman girilmesi Zamanlari girerken (6rnedin zamanlayici zamani) zaman birimi ayrica gérindr.

Parametre se¢ Parametre degistir

ANV

N PEERT R RN,

-.ul
3

/

Ekranda en yuksek zaman birimi gérinecektir.
Eger 6rnegin saat icin “h” gérinmuyorsa, deger i¢ci zaman formasi hh:mm dir.

* u veya n tuslari ile parametre seg
* tusu ile giris modunu degistir (alt ekran parlar!)

* u ve n ile degeri degistir.

Tuslara basildik¢a deger dinamik olarak degisir.
* g€V ile ayarlari kabul edin veya 2 saniye sonra otomatik olarak degisir veya

* |24l ile girisi iptal edin.
Deger kabul edilmez.
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5 Calisma sekli

5.5 Sabit set noktali kontrolér (fabrika teslimi)

Normal gériiniim Manual mod

Set noktasinin Normal gérinimde:

degistirilmesi * u ve n tuslarina basarak gecerli set noktasini degistirin.
(deger otomatik olarak kabul edilir)

Manual mod Manual modda, kontrolér outputu manual olarak degistirilebilir.
* e 2 saniyeden fazla basarak manual moda gegin.
Output alt ekranda gériinir. Ayrica el semboli ve birim “%” yanar.
* u ve n ile outputu degistirin.
Bir ayarlamali kontrolérde, aktlatdr tuglari kullanilarak acilir veya kapanir. Manuel
modda cesitli seviyelere ulagilabilir.
* e 2 saniyeden fazla basarak manual modu bitirin.
Output girisi yapilandirilabilir. Manual mod ayrica kisitlanabilir.
= Bo6lum 8.2 “Kontrol6r“Cntr”

Sabit set noktali kontrolér icin ilave galistirma segenekleri binary fonksiyonlar yoluyla
uygulanabilir.

= Bo6lum 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF””

Aralik alt/aralk Gstl ve prob kirilmasinda kontroldér otomatik olarak manual moda
geger.
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5 Calisma sekli

5.6 Program kontroléri

Teslim edildigi Enstriman bir program kontrol6ri/olusturucusu gibi yapilandiriimak zorundadir. Bunun
kosullar disinda enstriimani bir program kontrolri/olusturucu gibi galistirmak igin 6nceden bir

program girilmis olmaldir.

5.6.1 Programlarin girilmesi

Fonksiyon Bir set noktasi profili maksimum 8 segment ile saglanabilir.
WA
SPP2 SPP3
SPP4
SPP1
| =y >
tP1 tP2 tP3 tP4 t

Enstriimanda Enstriman bir program kontrol&ri/olusturucusu gibi yapilandiriimak zorundadir.
girs = Bo6lum 8.3 “Olusturucu“Pro™ (Fonksiyon)

Yapilandirilabilir zaman ayari: mm:ss, hh:mm und dd:hh (s=saniye, m=dakika, h=saat,
d=gln).
= Bo6lum 8.3 “Olusturucu“Pro™ (birim)

Segment set noktalari (SPP1 — SPP8) ve segment zamanlari (tP1 — tP8) operator
seviyesinde ayarlanir (program bilgisi).

Normal gériiniim e | Secim m Operator seviyesi [~ r

. - — e »!| - Proses bilgisi Froc
-
[ N ln
- Kullanici bilgisi LI 5 E -
iy
>2sn - Program bilgisi

veya Zzaman
asimi

Fro

Navigasyon prensibi

'y
n | @&
S

v
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5 Calisma sekli

kurulum
programi ile

giris

Kurulum
programi ile
ilave
fonksiyonlar

Program segmentleri (sekize kadar) segment set noktalari ve segment zamani ile
tanimlanir.

S,
=1 =
=Y | I

-~
P

"")_Illlj”””lir
! s

~

Kurulum programi (aksesuar) programlanabilir profilin grafiksel gdsterimi ile kullanici
dostu bir program editéri sunmaktadir.

- Proses degerinde baslat

- Aralik Ustt/aralik altina cevap

- Programi tekrarla

- Set noktasi girisi (rampa / adim)

- Proses en son set noktasi i¢in kontrol edilmigtir.

- Gecikme suresi

- Program editori / grafiksel gérinim ile yénetim

- Dért kontrol kontagina kadar segmentlere gére programlanabilir.
- Parametre setleri segmentlere gére atanabilir.
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5 Calisma sekli

5.6.2 Calisma sekli

Normal gériiniim

Set noktasinin
degistirilmesi

Programin
baslatiimasi

Programin
iptal edilmesi

Programin
durdurulmasi

Normal gériniim Program galigiyor
Segim
OFr
FAr
H
Secgim
M LTLERIFLLLV G OFr
'él_l Ll ‘l__l IEU]'" =y =i
> S B = S b A
ZULLLLLELEETLIY N

Set noktasinin Program durakladi
degistirilmesi

Normal gériinimde higbir program galismaz, kontrolér segilen set noktasini kontrol
eder.

Normal gérinimde:
* u tusu ile set noktasi input a degistirin.

* n ve n tuslarina basarak gecerli set noktasini degistirin.
(deger otomatik olarak kabul edilir)

Normal gériinimde:

* u tusu ile programi baslatin.
(rampa semboli yanar!)

Bir gecikme siiresi kurulum programi vasitasiyla yapilandirilabilir. Gecikme siresi
gegcildiginde alt ekranda “5t -t ” gorulir ve daha sonra program igleme tabi tutulur.

Program calistigi zaman:

* tusuna basarak programi iptal edin.

Program calistigi zaman:

* =24l (>2 sn) ile programi
duraklatin (alt ekran yanip séner!)

* (S48 (>2 sn) basarak devam edin.

Program bir gi¢ kesintisi durumunda iptal edilir. Binary
fonksiyonlar yoluyla ilave program kontrol fonksiyonlari =
Bolim 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF””
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5 Calisma sekli

5.6.3 Program profilinin kaydiriimasi

“Duizeltilmis harici set noktasi” fonksiyonu programi yukari veya asagi yénde

kaydirmak icin kullanilabilir (sadece kurulum programi ile yapilandirilabilir).

A
w

~ Harici set
noktasi

—_———

Harici set noktasi bir analog sinyal ile tanimlanir.

= Boélim 8.2 “Kontrolér“Cntr”™
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6 Operator seviyesi

Access
Normal gériiniim ¥ | Segim m—— Operator seviyesi U - -
‘ _ ———p - proses bilgisi F roc
UFr - kullanici bilgisi L 5 £ - 0
- program bilgisi F ro M
EXITES
veya zaman
asimi
Navigasyon prensibi
'y
0 ny | G0
+— .
V|
\4
Proses bilgisi Burada dort set noktasi gérintilenir ve diizenlenir ve ilave proses degiskenleri
“Proc” konfiglirasyona gére gosterilir.

Sembol |Anlami

5F 1 |Setnoktasi 1 (diizenlenebilir)
5F 2 |Setnoktasi 1 (dizenlenebilir)
5/ 3 |Setnoktasi 1 (diizenlenebilir)
5F 4 |Setnoktasi 1 (diizenlenebilir)

5Fr Rampa set noktasi (sadece yapilandiriimigsa)
{nF7 |Analog input 1 6lgimu
~F 2 |Analog input 2 6lgimi (sadece mevcut ise)

]

1
F1 Matematiksel formdl 1 in hesaplanan sonuclari
(ve tlrevsel, oransal ve nem kontrolori igin)

Matematiksel formal 2 nin hesaplanan sonuglari (sadece mevcut ise)
Y Kontrol6r output

trun Program galisma siresi (sadece program kontrol6ri / olusturucu ile)
trES Kalan program siiresi (sadece program kontroléri / olusturucu ile)
LT Zamanlayici ¢alisma zamani 1 (sadece yapilandiriimissa)

L2 Zamanlayici galisma zamani 2 (sadece yapilandiriimigsa)
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6 Operator seviyesi

Program zamanlarinin tanimlanmasi

A

w I
|
(1) i 4 @) ,
|
@ &
< b
|
|
|
| R
tx t
(1) Program calisma zamani (3) Segment calisma zamani
(2) Kalan program zamani (4) Kalan segment zamani
Kullanici bilgisi “USEr” Kurulum programini kullanarak parametrelerin herhangi bir sayisi (sekize

kadar) burada gosterilebilir ve diizenlenebilir.

= Kurulum / K onfiglirasyon s eviyesi/ Ekran- Calisma /
Kullanici bilgisi

Kullanici her bir parametre icin goérantilenecek semboli kendisi atayabilir. Aksi halde
standart sembol kullanilir. 7 segmentli ekranda izin verilen harfler ve numaralar
gorintulenebilir.

Program 5FF1T5FFPE segment set noktalariileve £ 7 £ F & segment zamanlari ile burada
bilgisi sekiz segmente kadar program tanimlanabilir.
“Pro!!

Bu sadece enstriiman bir program kontrol6rl / olusturucu olarak yapilandirildiginda
erigilebilir.
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7 Parametre seviyesi

Genel iki parametre seti (PAr1 ve PAr2) saklanabilir.

Erisim

Normal gériiniim e | Secim

p— Parametre seviyesi FHrA

>2s FHrA =2 > -parameterseti1 Far 1 Y
- parameter seti 2 P o v

N

veya zaman
asimi

Navigasyon prensibi

B 5y | G
V|
\ 4

Seviyeler kisitlanabilir.

Uygulamalar - Binary fonksiyon ile parametre seti anahtarlamasi
= Bo6lum 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF””

- Parametre setlerinin program segmentlerine tahsis edilmesi (sadece kurulum
programi vasitasiyla)

= Program editor/Program

Ornek: PI eylemi ile 2-durumlu kontrolériin

ayarlanmasi: Pb1=12 °C (oransal band)
rt=160 sn (reset zamani; | bileseni)
dt=0 sn (tirevsel zaman, D bileseni)
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7 Parametre seviyesi

FR-A = FAAT PARAZ
Ekran Deger aralig1 | Fabrika Aciklama
ayari
Oransal PE 7 0...9999 0 Oransal bandin boyutu
band b2 0...9999 0 Kontrolériin kazanci oransal bandin artisi
ile dismektedir.
Pb1,2 = 0 da, kontrol6r yapisi etkisizdir
(limit karsilastirici davranisi).
Surekli kontrolérler: Pb1,2 >0 olmalidir.
Turevsel zaman | J© 0...9999 s 80s Kontroldr output sinyalinin tirevsel
bilesenlerine etki eder.
D bilesenin etkisi tirevsel zamanin artigi
ile artar.
Reset zamani rE 0...9999's 350 s Kontrolér ¢ikig sinyalinin integral
bilesenlerine etki eder.
| bilesenin etkisi reset zamaninin artisi ile
dusger.
Aktliator zamani| £ - 5...3000 s 60 s Ayarlamali kontrolérleri icin kontrol valfi
tarafindan kullanilan aktiatér zaman aralgi
Cevrim siiresi C4y7 0.0...999.9s 20s Bir anahtarlamali outputi le dev ir s Uresi
oo 00.99990s 20 s segil_rpelidir bdy lece a) prosese d arbeli
enerji akisi yasakh PV dalgalanmalarina
neden olmaz ve b) anahtarlama elemanlari
asiri yuklenmez.
Kontak aralik dh 0.0...999.9 0 3 durumlu ve ayarlamali kotnrol&rler igin iki
birakma (dead kontrol kontagdi arasindaki aralik
band)
Anahtarlama Hy51 0.0...999.9 1 Pb1,2 = 0 ile anahtarlama kontrolori igin
farki Hy52 0.0..9999 1 histerezis.
y A > Y81 2
100%
AY
0% i
v
X
Caligma noktasi [ . -100...+100% | 0% P ve PD kontroldrlerinde cikis
(x =w oldugunda y = YO dir).
Output sinirlama 4 0...100% 100% Maksimum output limiti
= -100...+100 % |-100% Minimum output limiti
(Sadece Pb>0 oldugunda etkin!)

Pb2, Cy2, HyS2 ve y2 parametreleri 3 durumlu veya ayarlamali kontroldr igin ikinci
kontroldr outputunu isaret eder.

Bazi parametrelerin ondalik basamagi ekrandaki ondalik basamak ayarina baglidir.

(? Enstriimanda gdsterilen parametre secilen kontrolér tipine baghdir.

= Bolum 8.2 “Kontrolor‘Cntr™
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8 Konfigiirasyon

Genel Asagida konfiglirasyon seviyesinde fonksiyonlarin ve parametrelerin gésterimi yer
almaktadir:

Su durumlarda parametre gériintilenmez veya segilemez.

- Ekipman seviyesi parametreye fonksiyon atanmasina izin vermiyor.
Ornek: Analog output 2 su durumda yapilandirilamaz:
Enstrimanda analog output 2 galigtiriimiyor.

Bazi parametreler sadece kurulum programi ile programlanabilir. Bunlar
“kurulum” sembol siitununda isaretlenmistir.

Menl 6gesine benzeyen sembol (ekranda gériilen) bélim bashginda goéralar
(6rnegin, 8.1 Analog inputlar “InP”).

Erisim
Normal gériinim | ==Y |[Secim
g
OFr
lu
DAl >2s FHAA
veya zaman
asimi
Vv
Navigasyon prensibi . Konfigiirasyon seviyesi _ orF
Conf
[ —"Y . o
'y - analog inputlar /
EXIT m - kontrolér £ mt -
— A —T - olusturucu A ro
M -limit karsilastiricilar L C (A
n - outputlar J Lt F v
- binary fonksiyonlar &inF
- ekran di5F
- zamanlayici £F ct
- araylzler INEF

@ Seviyeler kisitlanabilir.

= Bolum 5.3 "Seviye kisitlama*“
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8 Konfiglirasyon

Analog segici

Bazi parametreler ile analog degerler serisini segebilirsiniz. Bir genel gériinim seklinde
bu liste asagdida yer almaktadir.

0 fonksiyon yok 21 program ¢alisma zamani (saniye)

1 analog input 1 22 kalan program zamani (saniye)

2 analog input 2 23 segment ¢alisma zamani (saniye)

3 proses degeri 24 kalan segment zamani (saniye)

4 gegerli set noktasi 25 zamanlayici 1 i¢in ¢alisma zamani (saniye)

5 rampa sonu degeri 26 zamanlayici 2 i¢in ¢alisma zamani (saniye)

6 program set noktasi 27 zamanlayici 1 i¢in kalan ¢calisma zamani (saniye)
7 matematik 1 28 zamanlayici 2 icin kalan ¢calisma zamani (saniye)
8 matematik 2 29 gegerli segment sonu degeri

9 set noktasi 1 30 analog isaretci (Profibus)

10 set noktasi 2 31 ayrilmis

13 kontrolér output seviyesi 32 ayrilmis

14 kontrolér output 1 33 ayrilmis

15 kontrolér output 2

Program zamanlarinin tanimlanmasi

WA |
|
RO @ .
< ple >
|
PRI
< P
|
|
|
| R
tx t
(1) Program galisma zamani (3) Segment calisma zamani
(2) Kalan program zamani (4) Kalan segment zamani
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8 Konfiglirasyon

8.1 Analog inputlar “InP”

InP: Analog input

Analog inputlar Enstriman versiyonuna bagli olarak iki analog giris mevcuttur.
Kontroldr
Olusturucu
Limit karsilastiricilar
Outputlar
Binary fonksiyonlar
Ekran
Zamanlayici
Arayuzler
Analog input1 [~F71 >
Analog input2 (nFZ =
Sembol |Deger/ Segim Aciklama
Sensor tipi SERS 0| fonksiyon yok
1 | 3-telli devrede diren¢ termometresi
2 | 2-telli devrede direng termometresi
3 | 4-telli devrede diren¢ termometresi
4 | Termokupil
5| Direng transmitteri
6 | Isitict akimi 0—50mA AC (sadece analog input 2)
70— 20mA
8|4 —20mA
9(0—10V
10(2 — 10V
11|10 —1V
analog input 2 de fabrika ayari: fonksiyon yok
Dogrusallastirma Lin Dogrusal

Pt100

Pt500

Pt1000
KTY11-6
W5Re_W26Re
C

W3Re_W25Re
D NiCr-Con E
Cu-Con T
Fe-Con J
Cu-Con U
Fe-Con L
NiCr-Ni K
Pt10Rh-Pt S
Pt13Rh-Pt R
Pt30Rh-Pt6Rh B
NiCrSi-NiSi N
W3Re_W26Re
Duzenlenmis dogrusallastirma

JEE QR R L QK (L I QN
ONONPRWN_LOOONOOARWN=O

Dizenlenmis dogrusallastirma igin maksimum 10 dirsek
noktasi ¢alistirilabilir veya 5. sirada polinom fonksiyonu
programlanir (sadece kurulum programi ile).

“KTY11-6" dogrusallastirmasi igin, direng 25°C de 2kQ dur.
(sadece kurulum program ile).

Fabrika ayarlari kalin gosterilmigtir.
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8 Konfiglirasyon

Analog input1 {nF71 =
Analog input 2 inF 2 =

Olgiim diizeltme

Ekran baslangici
Ekran bitigi

Filtre zamani sabiti

ince ayar
baslangic
degeri

ince ayar
bitis degeri

Isitici akimi
gozetimi (output)

25°C de KTY
dizeltme degeri

Sembol

Deger / Segim

Aciklama

OFFS

-1999...0... +9999

Olctim diizeltmesi (offset) dlgiilen degeri belirli miktarda
asagi veya yukari yonde duzeltmek igin kullanilir.

Ornekler:
Olgtlen
deger

Gorintllenen
offset  deger
294.7
295.3

¢

Ozel durum: 2-telli devre
Eger input 2 telli devrede bir direngli termometreye
badlanmissa. iletken direnci ohm cinsinden avarlanir.

+0.3
-0.3

295.0
295.0

Kontrolér hesaplama igin diizeltilmis degeri kullanir
(=gbruntiilenen deger). BU deger gergekten dlgilen
deger ile ayni degildir. Eger yanlislik yapilirsa, bu
kontrol degiskeninin izin verilmeyen degisiklikleri ile
sonuglanir.

m™
=

-1999...0...+9999

i wn
M
T

-1999...100...
+9999

Standart sinyalli transdiiserlerde ve potansiyometrelerde
goriinen deger fiziksel sinyale (8lgekleme) atanmistir.
Ornek: 0 —20mA 0 — 1500°C.

Fiziksel sinyalin araligi bir aralik usti/aralik alti sinyali
olusturmadan 20 % daha genis veya daha dar olabilir.

0...0.6...100 s

Dijital input filtresini ayarlamak igin (Osn = filtre kapal).

degisikliklerin 63 % U bir adim degisiminde 2x filtre zamani

sabitinden (2 kat filtre zamani) sonra elde edilmistir.

Filtre zaman sabiti blylk oldugu zaman:

- mudahale sinyallerinin yiksek etkisi

- proses degeri degisikliklerinin géruntilenmesi igin
yavas proses degeri reaksiyonu

- alcak limit frekansi (2. derecede algak gegirgen filtre)

-1999...0...+9999

FLE

-1999...1...+9999

Takip eden sayfalardaki agiklamalara bakin.

Eger bu degerler yanliglikla degistirilirse, “Ozellestirilmig
ince ayar” basligi altinda agiklanan proseduri
kullanarak iptal edilmelidir.

Bu degerler basgka bir enstriman tarafindan

kabul edilemez.

T
m
0

Fonksiyon yok
Output 1—10

Isitici akimi standart sinyal outputlu bir akim transformatérd ile
Olctlir ve  analogo utput2 yi bir limit karsilastiriciya
baglayarak gézlemlenebilir.

Input sinyali araligi 0 — 50mA AC dir (prob tipi: “Isitici akim” a
bakin) ve benzer sekilde 6élgeklenmelidir (ekran
baslangici/bitisi).

Isitict akimi isitici kontagi kapali oldugunda 6lgilir.

(Setup)

0...2000...4000 Q

“KTY 11-6” dogrusallastirmasi igin 25°C/77 °F de direng

Fabrika ayarlari kalin gosterilmigtir.
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8 Konfigiirasyon

Analog inputlar (genel) 1= 12

Sembol |Deger/ Se¢im Aciklama

Sicaklik birimi Urik Derece santigrat

Derece fahrenhayt

- O

Sicaklik degerleri icin birim

50 msn
90 msn
150 msn
250 msn

Ornekleme gevrim siiresi

WN -0

Besleme frekansi (setup) 50Hz | Input devre sisteminin degistirme zamaninin besleme
60Hz | frekansina uyarlanmasi.

Fabrika ayarlari kalin g&sterilmigstir.

Ozellestirilmis Kontrolériin analog outputlari ile dlgtlen dederi olusturmak igin sinyal elektronik olarak
ince ayar (dondstirme,  dogrusallastirma....) islenir. Bu Olglilen deger  kontrolérin
hesaplamalarina girer ve ekranlarda gorsellestirilebilir (6lctlen deger

= gorintulenen deger).
Gerektiginde sabit bir iliski ayarlanabilir, érnegin dlgim karakteristiginin pozisyonu ve
egimi degistirilebilir.

A

Gorintilenen deger

Qo
O.
.

Duzeltiimemis karakteristik
------- Duzeltilmis karakteristik

Kontrolér élgimu

»
>

O b

—

N
—_—




8 Konfiglirasyon

Prosediir

Birisi digerinden sonra olacak sekilde kontrol icin iki 6lcim noktasi ayarlayin ((1), (3)),
bunlar birbirinden olabildigince uzakta bulunmalidir.

Bu 6lgim noktalarinda, kontrolérde gerekli ekran degerini girin (baslangic degeri FtS,
bitis degeri FtE) M1 ve M2 &lgililen degerlerini belilemek igin bir referans enstrimani
en kullanigli segenektir.

Olglim kosullari programlama sirasinda stabil kalir.

Programlama
* Olglim noktasi (1) e gidin
* Baslangi¢ degerini girin (2) 1

* Olglim noktasi (3) e gidin

* Bitis degeri E (4) girin 1

1
1 A 1
: Goruntulenen deger :
| @ .- |
! M2 + A+ I
I 1
1 1
1 1
I 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 E + . |
1 At (4) 1
1 B 1
1 2) JPttan 1
1 1
1 A+ o 1
1 -7 1
| e 1
| i 1
1 1
1 M+ A=A-M I
1 1
| M |
1 1
1 1
I 1
1 Kontrol6r élgimi 1
1 1
1 ! . S 1
1 ! N2 T 1
! A = baslangi¢ degeri 1
! M1 E = bitis degeri 1
! Diizeltilmemis karakteristik A = duizeltme I
: ------- Diizeltilmis karakteristik :
1 M1 = 6lglim 1 — 1
1 M2 = 6lglim 2 1
I 1

@ Bir referans enstriimani olmadan ince ayar yapilirsa, élgiim noktasina (3)
gidildiginde offset A hesaba katiimaldir.

ince ayari geri almak icin baslangic ve bitis degerleri (FtS, FtE) ayni degere
programlanmis olmalidir. Bu otomatik olarak basglangi¢ degerini O a ve bitis degerini 1
e ayarlar.

Sonradan gelen herhangi bir ince ayar dizeltiimis karakteristige bagl olacaktir.

1. Eger baslangic degeri = 0 veya bitis degeri = 1 ayarlanacaksa, diizeltmeyi etkinlestirmek icin deger [N
veya tuslarini kullanarak degistirilmelidir.
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8 Konfiglirasyon

8.2 Kontrolor “Cntr”

Konfigiirasyon Cntr: Kontrolér

Qnalog ilrlp“ﬂar Burada ayarlananlar: kontrolér tipi, kontrolériin giris degiskenleri, set noktasi limitleri,
ontrolor manual mod icin kosullar ve otomatik ayarlama (otomatik optimizasyon) icin 6n ayarlar.
Olusturucu
Limit karsilastiricilar
Outputlar
Binary fonksiyonlar
Ekran
Zamanlayici
Araylzler
Sembol |Deger/ Segim Aciklama
Konfigiirasyon
Kontrol6r tipi CLyF 0 | fonksiyon yok
1| 2-durumlu kontrolér
2 | 3-durumlu kontrolor,
3 | Ayarlamali kontrolér,
4 | Surekli kontrolor
Kontrol eylemi CHcLE 0| Direkt
1| Tersine
tersine Y direkt
W :X
tersine:
Proses degeri set noktasindan daha kiiguk oldugunda
kontrolér outputu Y > 0 olur (6rnegin 1sitma)
direkt
Proses degeri set noktasindan daha bulylk oldugunda
kontrol6r outputu Y > 0 olur (6rnegdin sogutma)
Maniiel modu yasakla| /- 5 0| etkin
1| kisith

Eger manual mod kisith degilse, tuslar ile veya binary input
ile “manual” a degistirmek miumkin degildir.

Manual output HHRd [-100...101 Manual moda degistirdikten sonra kontrolér output
seviyesini belirler.

101 = son output

Ayarlamal kontrolér igin:

101 = aktiator sabittir;

0 = akttatér kapali; 100 = akttatér agik

Aralik outputu rO0uk [-100...0...101 Aralik Usti/aralik altinda output

101 = son output

Ayarlamali kontrolér igin:

101 = aktUator sabittir;

0 = aktUator kapali; 100 = aktuatér agik

Set noktasi alt SFL -1999...+9999 Set noktasi kisitlamasi tanimlanan araligin disindaki
degerlerin girisini engeller.
Set noktas Ust [y -1999...+9999 @ Set noktasi limitleri arayiiz yoluyla set noktasi girisi ile
etkili degildir.
Dizeltme degeri duzeltilmis harici set noktasi igin
sinirhidir.

Fabrika ayarlari kalin g6sterilmistir.
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8 Konfiglirasyon

Sembol ‘ Deger / Segim ‘Aglklama
Inputlar
Kontrolor proses CFPr (analog segici) Kontrol kanalinin proses degeri igin kaynag belirler.
degeri Analog input 1
Harici set noktasi ESF (analog segici) Harici set noktasi inputu aktiflestirir ve harici set noktasi igin
kapali kaynak belirler.

Duzeltilmis harici set noktasi:

Harici set noktasi + set noktasi 1 = gegerli set noktasi

Harici set noktasi tus takimi vasitasiyla yukariya veya asagiya
dogru duzeltilir (set noktasi 1).

Ekran gecerli set noktasini gorintiler. Sadece
kiirniliim nroarami vacitasivia avarlanahilir

Output geri bildirimi |~ £ Ed | (analog segici) Bir ayarlamali kontrol&r i¢in output geri bildirimi icin
kapali kaynagi belirler.
= Bakiniz, sayfa 38 de “Analog segici”.

Otomatik ayarlama

Ayarlama yéntemi EgyP 0 | Osilasyon yéntemi
1 | Adim cevabi yéntemine bakin.
= Bélim 9.1 ,Otomatik optimizasyon®

Ayarlama kisitlamasi | /~H £ 0 | etkin
1 | kisitli

Eger otomatik ayarlama kisitli ile, bu tuglar veya binary
fonksiyon vasitasiyla galistirilamaz.

Ayar 1 outputu OEET 0 |Réle
1 | Kati durum + lojik
Ayar 2 outputu Ote/ 2 | Surekli
Kontrol6r outputlari 1 ve 2 nin sinyali igin fiziksel output tipi
tanimlanmalidir.
Kontrol6r yedek 500t [-100...0...+100% | Adim cevabi ile ilk output
outputu
Adim boyutu 551 |10...30...100% Adim cevabi ile adim boyutu
Fabrika ayarlari kalin gdsterilmistir.
Analog segici 0 fonksiyon yok 21 program calisma zamani (saniye)
1 analog input 1 22 kalan program zamani (saniye)
2 analog input 2 23 segment galisma zamani (saniye)
3 proses dederi 24 kalan segment zamani (saniye)
4 gecerli set noktasi 25 zamanlayici 1 igin ¢galisma zamani
5 rampa sonu degeri 26 zamanlayici 2 igin caligma zamani
6 program set noktasi 27 zamanlayici 1 i¢in kalan ¢alisma zamani
7 matematik 1 28 zamanlayici 2 igin kalan galisma zamani
8 matematik 2 29 gegerli segment sonu degeri
9 set noktasi 1 30 analog isaretgci (Profibus)
10 set noktasi 2 31 ayrimig
11 set noktasi 3 32 ayrimig
12 set noktasi 4 33 ayrimig

13 Kontroldr output seviyesi
14 kontrol6r output 1
15 kontrol6r output 2
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8 Konfiglirasyon

8.3 Olusturucu “Pro”

Konfigiirasyon

Analog inputlar
Kontrolér
Olusturucu

Limit karsilastiricilar
Outputlar

Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayuzler

Fonksiyon

Pro: (Program) Olusturucu

Enstrimanin temel fonksiyonu burada tanimlanmistir. Enstriman rampa fonksiyonu ile
veya olmadan veya sicak kanal ekipmani i¢in 1Isinma rampasi, program kontroll veya
program olusturucu ile veya olmadan sabit bir set noktali kontrolér gibi ¢calistirilabilir.

Sembol |Deger/ Secim Aciklama
Genel
Frct Sabit set noktali kontroldér

AWN-—_O

Rampa fonksiyonu

Program kontrolort

Program

olusturucu

Sicak kanal kontroléri

Rampa fonksiyonu ) .

Artan veya azalan rampa fnksiyonu c¢alistirilabilir. Rampa
sonu degeri set noktasi girisi ile belirlenebilir ve bir sabit set

noktall kontrolor gibi [} ve jd tuslarini kullanarak
degistirilebilir.
A

O —  Set noktasi
--- Proses degeri
wi
w2 1
t1 t2 t3 t4 15 t6 g
t1 Agilis (w1 aktif)

t2...t3 Gug arizasi / manual ¢alisma / probe kirilmasi
t4...t5 Rampa durmasi
t6 Set noktasinin w2 ye degismesi

Rampa fonksiyonu binary fonksiyonlar ile duraklatilabilir
veya iptal edilebilir.
= Bo6lum 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF

Rampa fonksiyonu bir prob kirilmasinda veya manual

@ mod igin kesilebilir. Outputlar aralik Gst / aralik alti
(yapilandirilabilir) seklinde davranabilir.

Program olusturucu:

Ornegin bir kontrol fonksiyonu olmadan bir siirekli output

yoluyla set noktasi profiline output olarak kullanilabilir.

Program olusturucu igin ayarlar proses degerine gére

degerlendirilmez (6rnegdin proses degeri, sirekli, tolerans

bandi)

Fabrika ayarlari kalin gésterilmistir.
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8 Konfiglirasyon

Egim birimi

Rampa egimi

Tolerans bandi

Program baslangici

Aralik cevabi

Acilista cevap
Program tekrari

Set noktasi inputu

En son set noktasi
icin kontrol

Gecikme siiresi

Kontrol kontaklari

Sembol |Deger/ Se¢im Aciklama
Urikt Rampa fonksiyonu Program
0| °C/dk mm:ss
1| °C/saat hh:mm
2| °C/gin dd:hh
s=saniye; m=dakika; h=saat;d=gln
°C cinsinden rampa egimi, porogram kontroléri / olusturucu
icin format zamanlar.
~rASL |0...9999 Rampa fonksiyonu igin egim degeri
Lol |0...999 O=kapali
Bir program kontrol6rl / olusturucu ve rampa fonksiyonu igin
proses degeri set noktasi profili etrafinda bir tolerans bandi
uygulayarak gézlemlenebilir.
Eger Ust ve alt limit kirilirsa, tolerans limiti sinyali olusturulur,
bu bir output ile olusturulur veya dahili olarak islenir.
Ornek:
w Proses degeri 20 °C
__________________________ set noktasi toLp=40
‘ 0 — 9999 dan kiguk veya
biyukse sinyal
‘ olusturulur
0 = kapal t
Tolerans limit sinyalinin islenmesi, bakiniz:
= Bélim 8.5 “Outputlar“OutP™
= Bo&lim 8.6 “Binarv fonksivonlar “binF"”
Program
(setup) Program | Programin ilk program set noktasi ile baglatilip
baslangici proses | pasiatiimadigini veya gecerli proses degerinin ilk program set
degerinde baslat | \,ytas: olarak kabul edilip edilmedigini belirler.
(setup) Devam et| Aralik Usti/aralik altina cevabi belirler
Programi duraklat
(setup) Baslatma Programin besleme gerilimi baglandiginda baslayip
Otomatik basglat| baglamayacagini belirler.
(setup) yok | “Cevrim” ayari programin surekli olarak tekrar edilmesidir.
devir
(setup) Rampa | Set noktasi rampasi Set noktasi adimi
Adim |
Aot | A02 | wh
Aot | A02 |
~ I_ -—
g .
(Setup) etkisiz | Eger aktifse, proses program sonlandiktan sonra en son
aktif | program set noktasi igin kontrol edilir.
(setup) [0...9999 dk Ayarlanabilir bir zamana gére program baslangicini geciktirir
“5Ert 7 alt ekranda gérindr.
Temel durum
(setup) SK1 | Temel durumda dért kontrol kontag: aktiflesebilir.
SK2 | (Program calismadigi zaman).
SK3
SK4

Fabrika ayarlari kalin gésterilmistir.
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8 Konfigiirasyon

Sicak kanal Sicak kanal ekipmani igin 1sinma rampasi, 6rnegin seramik isitici elemanlarinin
kontrolorii hassas galismasi icin Isinma evresi sirasinda higroskopik isitici elemanlarindan
nemin yavasga buharlagsmasina izin vererek hasari énlemektedir (to— t2).
-~
|
w Parametre seti 2 Parametre seti 1
SP1----- e e —_—
/ —
/ Proses degeri profili |
Rampa egimi Set noktasi profili I/ \
rASL \
SPP2:{-----f--eomeoeeeoee o agg P \
~ \
z z \
P I~ Dwell zamani \
PV \ tP2 \\
Tolerans bandi =

ts H . t

Gegerli set noktasi t, zamaninda rampa igin baglangi¢c degeri olarak kabul edilir. to —
t1 zaman periyodu arasinda programlanan rampa egimi rASL set noktasina SPP2
yakin tutmak igin kullanilir. Bu periyotta rampa set noktasi dogrusal olarak artar. Bu
daha sonra prosesin gecerli set noktasi icin kontrol edildiji prosesten sonra
programlanabilir dwell zamani tP2 (t1— t2) takip edilir (fabrika ayari: set noktasi 1
(SP1)).

Sicak kanal fonksiyonu, program ve rampa fonksiyonu igin ayarlar ile kurulum
programi vasitasiyla ¢ahstirilir.

ilgili ayarlar:

Kurulum/Olusturucu/Genel

- Zaman birimi ile rampa egimi rASL

- Tolerans bandi (opsiyonel)

Kurulum/Olusturucu/Program

- Program baslangicini “Proses de@erinde baslat” olarak ayarlayin.

- Agilistan sonra cevabi belirleyin; Isinma rampasi besleme gerilimi acildijinda
otomatik olarak veya u tusuna basilmasi ile baslar.

Kurulum/Parametre seviyesi/Kontroldr parametreleri

- Parametre setleri 1 ve 2 (opsiyonel) igin output sinirlama

Kurulum/Program editérii/Program

- Segment 1 igin parametre seti 2 yi ayarlayin (segment set noktasi ve zaman hesaba
katilmaz).

- Segment set noktasi (= tut set noktasi SSP2), segment zamani (=dwell zamani tP2)
ve parametre seti 2 ile segment 2 yi ayarlayin.

Kurulum/Ekran- Galisma/Kullanici bilgisi

- ligili parametreler opsiyonel olarak kullanici bilgisinde yer alabilir (operatér seviyesi)
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8 Konfiglirasyon

8.4 Limit karsilastiricilar “LC”

Konfigiirasyon

Analog inputlar
Kontrol6r Olusturucu
Limit kargilastiricilar|
Outputlar

Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayuzler

Limit
karsilastirici
fonksiyonlari (lk)

LC: Limit kargilastirici

Limit karsilastiricilar (esik deger monitdrleri, limit kontaklari) bir input degiskenini (limit
karsilastirici icin proses degeri) bir sabit limite veya baska bir degiskene (limit
karsilastirici icin set noktasi) karsi gézlemlemek icin kullanilir.). Bir limit degeri asildigi
zaman bir sinyal ¢ikabilir veya bir dahili kontrol6r fonksiyonu baslatilabilir.

4 limit kargilastirici mevcuttur.

Limit karsilastiricilar farkli anahtarlama fonksiyonlarina
sahip olabilir.

Histerezis fonksiyonlari “asimetrik, sol” ve “asimetrik, sag” sadece kurulum programi ile
ayarlanabilir. “simetrik” histerezis fonksiyonu standart olarak kullanilir.

Histerezis fonksiyonu
asimetrik, sol simetrik simetrik, sag
AL ok . N AL
K1 AGIK ¢ Lt L AL i AGIK
b | ! &
HySt o4y _:'i‘:_ : i HySt| | Loy
L 1 ! i Y &
I i I
L Olctim L
w Olctim w Olctim
ACIK AL AGIK L AL i AGIK AL
k2 HySt4 ¥ HyStay i HySt{§
r & rl 3 r &
1
|
w hSlctim w Oleim w Olctim
+ 1
ACIK AL ACIK AL i AGIK AL
HySt HySta ¥ HySt
k3 e == L =
1 1
1 1
L I - T
! " Blctim w Olctim ! W Blcum
N ot . ot
ACIK AL ACIK AL ACIK AL
HySt HySt| | Hy3t
k4 Ayt oyst Ayst)
r nl‘!’ 3
|
Olclim ¥ Bleum “T Sicim
~ Ili- AGIK ALT ACIK AL
AGIK i 1| HySt HySt
1 —{ | — —
1k5 i— *Hy—St nI'IF 4 1
1 L J 1
i !
v:- o Olotim Olctim
Olcim N
. * ot}
AGIK AL AGIK AL || AGIK AL
6 ¥ 4HySt ) i HySt __ ¥ 4Hyst
|
1
= W W Al
Olctim Olcim Olctim
1
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8 Konfigiirasyon

Limit karsilastirici fonksiyonlari k7 ve k8 durumunda, ayarlanan 6lgim sabit deger AL ye bagh olarak
gb6zlenir.

Histerezis fonksiyonu
asimetrik, sol ‘ simetrik simetrik, sag
T
1 N a 1
ACIK ACIK I ACIK
HySt _‘i Hyst HySt
Ik7 11 {
]
|
I Olcum AL Olcim i Olcim
L AL
ACIK ACIK ! ACIK
HySt 41 HySt HySt
Ik8 — Ay 1y
1
1
Aiél_gum__ AL '6Icﬂm AL Blcum
|

Limit karsilagtinci 1 LC7T —
Limit karsilastirict 2 LC 2 —
Limit karsilastiric1 3 LL 3 —
Limit karsilastiric1 4 LC 4 —

Sembol |Deger/ Segim Aciklama

Fonksiyon Frck fonksiyon yok
k1
k2
k3
k4
k5
k6
k7
k8

O~NOOPhWN—_O

0
=

-1999...0...49999 | Gozlenecek limit degeri
Ik1 ve Ik2 icin limit araligi 0 — 9999

0...1...9999 Anahtarlama farki

Limit degeri

ny
L
o

Anahtarlama farki H

Fabrika ayarlari kalin goésterilmistir.
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8 Konfiglirasyon

Eylem /
aralik cevabi

Acilis gecikmesi

Kapanis gecikmesi

Limit karsilastirict 1 _.C7 =
Limit karsilastiric1 2 . 2 >
Limit karsilastiric1 3 . 3 —
Limit karsilastiric1 4 .4 —
Sembol |Deger/ Se¢im Aciklama
H-rH 0 | mutlak/kapali
1 | relatif/kapali
2 | mutlak/agik
3 | relatif/agik
Eylem:
Limit kargilastiricisinin bir set noktasi degisiminde veya acilistaki
anahtarlama eylemini belirler.
mutlak:
Degistirme sirasinda limit karsilastirici kendi fonksiyonuna gére
hareket eder.
relatif:
Limit kargilastirici KAPALI durumdadir.
Limit deg@erinin veya set noktasinin (limit karsilastirici)
degistiriimesi limit karsilastiricisinin agilmasina neden olur. Bu tir
bir eylem ortadan kaldiriimis olacak ve bunun kosulu proses degeri
acik bolgeden (gri alan) disari gidinceye kadar korunmus olacaktir.
Ornek:
Fonksiyon Ik4 ile (kontrolér) proses degeri gozetimi.
Set noktasi degisimi wq—w2
a) baslangi¢ durumu
ACIK
KAPALI
w
b) Degistirme zamanindaki durum
Proses degeri acik bélgede oldugunda dahi limit karsilastirici
KAPALI kalir.
ACIK
KAPALI
w
c) Dengelenmis durum
Limit karsilastirici kendi fonksiyonuna gére yeniden calisir.
ACIK
KAPALI
Bu fonksiyon ayrica yaklasma evvgesi sirasinda limit
karsilastiricinin baslatilmasini énler.
EOnm 0...9999 Tanimlanan bir zaman periyoduna goére agik kenari geciktirir.
EOFF [0..9999 sn Tanimlanan bir zaman periyoduna gére kapali kenari geciktirir.

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmigtir.
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8 Konfiglrasyon

Onay

Darbe siiresi
Limit karsilastirici PV
Limit karsilastirici SP

Histerezis fonksiyonu

Analoq secici

Limit karsilastiric1 1 LC 7 =
Limit karsilastiric1 2. 2 -
Limit karsilastinci 3. 3 =
Limit karsilastinci 4 _L_ 4 >
Sembol |Deger/ Sec¢im Aciklama
Herl 0 | onay yok
1 |onay; sadece aktif olmayan limit kargilastirici ile
2 | onay; her zaman mumkin
Onay ayarlari i¢in limit karsilastirici mandallanir, bu acik
durumu daha fazla devam etmediginde dahi ACIK olarak
kaldigr anlamina gelir.
Limit karsilastirici ﬂ+ =41l tuslari ile veya binary sinyal ile
resetlenmelidir.
EF oL [0..9999 sn Limit karsilastirici ayarlanabilir bir zaman periyodundan sonra
otomatik olarak resetlenir.
LLCFr |(analog segici) devre gemalarina bakin
proses degeri
LLCS5F |(analog segici) devre semalarina bakin, (sadece Ik1—Ik6 ile)
gecerli set noktasi
(setup) Simetrik | devre semalarina bakin
asimetrik, sol | = Bolim 12.2 “Alarm mesajlarn”
asimetrik, sag

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmigtir.

fonksiyon yok
analog input 1
analog input 2
proses degeri
gecerli set noktasi
rampa sonu degeri
program set noktasi
matematik 1
matematik 2

set noktasi 1

10 set noktasi 2

11 set noktasi 3

12 set noktasi 4

13 Kontroldr output seviyesi
14 kontrol6r output 1
15 kontrolor output 2

O©CoO~NOOOTA,WN-O0

21 program calisma zamani (saniye)

kalan program zamani (saniye)
segment ¢alisma zamani (saniye)

kalan segment zamani (saniye)
zamanlayici 1 i¢in ¢aligma zamani
zamanlayici 2 i¢in ¢aligma zamani
zamanlayici 1 i¢in kalan ¢alisma zamani
zamanlayicli 2 i¢in kalan ¢alisma zamani
gecerli segment sonu degeri

analog isaretci (Profibus)

ayrilmisg

ayrilmis

ayrilmisg

23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
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8 Konfiglirasyon

8.5 Outputlar “OutP”

outP
Analog inputlar Outputlar
Kontroldr Enstriiman outputlarinin konfigiirasyonu analog outputlar (OutA; maks. 2) ve binary
Olusturucu outputlar (OutL; maks. 9) olarak ayrilmistir. Binary outputlar réle, kati durum rélesi ve
Limit kargilagtinicilar | ojik outputlardir. Outputlarin  gériinimii ve sayisi opsiyon slotlarinin atamasina
Outputlar baghdir.
Bi fonksiyonl . . g
E::Z:my onkstyoniar Binary outputlar 1 ila 6 nin anahtarlama durumlari ekranda g&sterilmistir.
Zamanlayici
Arayuzler

Outputlarin Tdm enstriman versiyonlari igin standart:

numaralandiriimasi (Binary) output 1 (Out1) = réle
(Binary) output 2 (Out2) = réle
(Binary) output 3 (Out3) = lojik output
(Binary) output 4 (Out4) = lojik output

Opsiyon slotlari icin ilave numaralandirmalar

Slot 1 analog output ile | 1 binary output (réle| 2 binary output (2 réle) ile

levha

veya kati durum
rélesi) ile levha

levha

Opsiyon 1 Output 5 (Outb) Output 5 (Outb) Output 5+8 (Out5/0Out8)
Opsiyon 2 Output 6 (Out6) Output 6 (Out6) Output 6+9 (Out6/Out9)
Opsiyon 3 Output 7 (Out7) Output 7 (Out7) Output 7+10 (Out7/0Out0)

Binary outputlar ULt L

Sembol |Deger/ Segim Aciklama

fonksiyon yok
Kontrolér output 1 (Out1 ile fabrika teslimi)
Kontroldr output 2
Binary input 1

Binary input 2

Binary input 3

Binary input 4

Binary input 5

10 | Binary input 6

11| Binary input 7

12 | Binary input 8

13 | Limit karsilastirici 1

14 | Limit kargilastirici 2

15 | Limit kargilastirici 3

16 | Limit kargilagtirici 4

17 | Kontrol kontagi 1

18 | Kontrol kontagi 2

19 | Kontrol kontagi 3

20 | Kontrol kontagi 4

21 | Lojik forml 1

22 | Lojik formil 2

23 | Zamanlayici 1 aktif

24 | Zamanlayici 2 aktif

25 | Program aktif

26 | Program bitis sinyali

27 | Tolerans limit sinyali

28 | Manual mod acik/kapal
29 | Binary isaretgi

30 | Depolama adresinden herhangi binary degeri (sadece kurulum ile)
31 | herzaman aktif

Binary output 1

Out?

Binary output 10 0y

[

.2
©O~NOUIN=O

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmistir.
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8 Konfigiirasyon

Fonksiyon

Sinyal tipi

Aralik outputu

Sifir noktasi

Bitis degeri

Offset

Analog secici

i) L

Analog outputlar [ EF > Output5 0LES -

Output6 [ LtE -

Output7 Lt -

10 set noktasi 2
11 set noktasi 3
12 set noktasi 4

13 Kontroldr output seviyesi

14 kontrolér output 1
15 kontrolér output 2

Sembol |Deger/ Segim Aciklama
Frct |(analog segici) Output fonksiyonu
kapali
5ibn 0[{0— 10V
112 —10V
20— 20mA
3{4—20mA
Fiziksel output sinyali
rOut [0...101% aralik Ustlinde/altinda giden sinyal
101 = son output sinyali
@ Eger output bir kontrolér outputu kontrolér manual
moda gecer ve rOut altinda “Kontrol6r Cntr”
altinda tanimlanan output seviyesini olusturur.
Bélim 8.2 “Kontrolér“Cntr™
OFRE |-1999...0...49999 | Bir degisken output deder aralidi fiziksel output sinyaline
_ atanmistir.
End -1999...100...+9999| Fabrika tesliminde kontrolér outputlari igin 0 — 100 % output
seviyesine benzer. Ornek:
Set noktasi 1 (aralik degeri 150 ila 500 °C) bir analog output
(0— 20mA) ile output olacaktir.
6rnegin: 150 ila 500°C 0 —20mA
Sifir noktasi: 150 / Bitis deg@eri: 500
Sogutma igin kontrol6r outputlari ayari
(&~ 3 durumlu kontrolérler ile agagidaki ayarlar 6nceden
tanimlanmahdir:
sifir: 0 / bitis degeri: -100
(setup) |[-1999...0...+9999 | Diizeltme (offset) output sinyalini belirli miktarda agagi
veya yukari yénde dlzeltmek i¢in kullanilir.
Ornekler:
Orijinal Output
deger Offset  degeri
294.7 +0.3 295.0
295.3 -0.3 295.0
Fabrika ayarlari kalin gosterilmistir.
0 fonksiyon yok 21 program galisma zamani (saniye)
1 analog input 1 22 kalan program zamani (saniye)
2 analog input 2 23 segment calisma zamani (saniye)
3 proses dederi 24 kalan segment zamani (saniye)
4 gecerli set noktasi 25 zamanlayici 1 igin galisma zamani
5 rampa sonu degeri 26 zamanlayici 2 igin caligma zamani
6 program set noktasi 27 zamanlayici 1 igin kalan ¢alisma zamani
7 matematik 1 28 zamanlayici 2 igin kalan galisma zamani
8 matematik 2 29 gecerli segment sonu degeri
9 set noktasi 1 30 analog isaretgci (Profibus)

31 ayrimig
32 ayrimig
33 ayrimig
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8 Konfiglirasyon

8.6 Binary fonksiyonlar “binF”

Konfigiirasyon binF: Binary fonksiyonlar

ﬁnaltogl inputlar Fonksiyonlar binary inputlar ve limit karsilastiricilarin binary sinyallerine atanmistir.
ontrolor

Olusturucu Ayrica kontrol kontaklari, tolerans limiti sinyali ve program sonu sinyali i¢in fonksiyonlar

Limit kargilastinicilar | Program kontroldrleri/olusturucular igin tanimlanmigtir.

Outputlar Sabit set noktali kontrolér durumunda fonksiyonlar rampa sonu sinyallerine atanabilir.
Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayuzler

Anaytarlama eylemi

& Dalgalanan kontak veya anahtarlama darbesi

ACIK {-

ACIK — kontak kapali
Acik edge | | Kapali edge KAPALI — kontak agik

A Y

KAPALI

~+ v

Fonksiyonlar iki grupta dizenlenmistir:

Edge Asagidaki binary fonksiyonlar acik edgelere cevap verir:
baglatmali

fonksiyonlar Asagidaki fonksiyonlar edge-baslatmalidir.

- Otomatik ayarlamanin baslatiimasi/durduruimasi
- Limit karsilasgtiricilarinin onay

- Program baslat/iptal et

- Zamanlayiclyi baglat

- Segment degistir

Durum Tdm binary fonksiyonlar acik veya kapali durumlara cevap verir.
baglatmali

fonksiyonlar - Tdm kalan fonksiyonlar
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8 Konfigiirasyon

Binary input 1

Binary input 8
Limit kargilastirici 1

Limit karsilastirici 4
Zamanlayici 1
Zamanlayici 2

Lojik 1

Lojik 2

Kontrol kontagi 1

Kontrol kontagi 4
Tolerans limit sinyali

Program bitis sinyali

Set noktasi ve
parametre seti
anahtarlamasi

Sembol |Deger / Segim

Aciklama

bind

Co~NoOOUOh~hwWN_O

fonksiyon yok

Otomatik ayarlamayi baslat
Otomatik ayarlamayi iptal et
Manual moda geg

Kontrol6rl kapat (kontrolér outputlari kapanir)
Manual modu yasakla
Rampayi tut

Rampayi iptal et

Set noktasi degisimi
Parametre seti degisimi

Tus kisitlama

Seviye kisitlama

Tus yasaklamasi ile ekran kapanir
Limit kargilastiricilarinin onay!i
Program bagslatmay yasakla
Programi baslat

Programi duraklat

Programi iptal et

Segment degistir

Zamanlayici 1 i baglat
Zamanlayici 2 yi baslat
Zamanlayici 1 i iptal et
Zamanlayici 2 yi iptal et

Seviye kisitlama:
Parametre ve konfigirasyon seviyesi kisitlanmistir. Ayrica
otomatik ayarlama baslangici kisitlanmistir.

Program bitis sinyali:
Sinyal yaklasik 1 saniye (darbe) sonra aktiftir.

Text gbruntisui:

Eger binary fonksiyon aktif ise, alt ekranda yapilandirilabilir bir text
gorinir. Text benzersiz sekilde tanimlanabilir (sadece kurulum
programi ile)

Tip 703041:
Binary inputlar 1+2 icin ayarlar lojik outputlara gére dnceliklidir.

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmigtir.

Bir binary fonksiyon set noktasi 1 ve set noktasi 2 arasind ve par ametre s eti 2

arasinda degistirmek igin kullanilabilir.

Set noktasi anahtarlamasi Parametre seti degisimi Binary sinyal
Set noktasi 1 aktif Parametre seti 1 aktif O/kontak agik
Set noktasi 2 aktif Parametre seti 2 aktif 1/kontak kapali

Dort olasi set noktasi arasinda degistirmek icin iki binary fonksiyon “set noktasi
anahtarlamasi” na ayarlanmalidir. ki binary fonksiyonun durumu Z1 ve Z2 olarak
tasarlanmistir ve set noktalarini asagidaki tabloda gériindugi gibi degistirir.

Set noktasi 22 |1
Set noktasi 1 0 |0
Set noktasi 2 0 1
Set noktasi 3 1 0
Set noktasi 4 1 1

0 = kontak agik/KAPALI

1= kontak kapall/ACIK
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8 Konfiglirasyon

Z1 ve Z2 durumlari azalan sirada binary
fonksiyonlara atanmistir (sagdaki listeye
bakin), 6rnegin listede secilen ilk b inary | Binary input 1
fonksiyon Z1 dir.

Kontrol degiskeni Durum

B_inary input 8
Limit kargilastirici 1 1

Limit karsilastirici 4 4
Zamanlayici 1 21
Zamanlayici 2 Z2
Lojik formal 1

Lojik formal 2

Kontrol kontagi 1* «

Kontrol kontagi 4*
Tolerans limit sinyali*
Program bitis sinyali*

* sadece program kontrol6éri/uretici igin

Ornek:

Set noktasi bir binary input yoluyla ve bir
limit karsilastirici durumu ile segilir.

Bu asagidaki atama ile sonuglanir: Z1 - 0 1 : —> 7z
binary input 1 I

|

|

|

|

Omek: Binary input 11

Z2 - limit kargilagtirici 1 Limit comparator 1
Binary input 1 ve limit karsilastirici 1 igin Aokt ——
binary fonksiyonu “set noktasi KAPALI

anahtarlamasi” olarak yapilandiriimalidir.

Daha fazla konfiglirasyona bagl olarak
asagidaki diyagram gegerlidir:

Setpoint
anahtarlamasi
(aktif set noktasi)

Set noktasi 1 veva proaram
Harici set noktasi

Baglantili harici set

noktasi
Set noktasi 2* —
Set noktasi 3 —

Set noktasi 4

*  Istisnai olarak, harici set noktasi inputu, diizeltme ile veya olmadan program kontroléri igin
konfiglirasyon. Set noktasi 2 bu durumda program set noktasidir.

Kurulum Kurulum programi vasitasiyla birka¢ binary fonksiyon birlestirilebilir. Ayrica binary
programi ile fonksiyon “Text gérintlisd” c¢alistirilabilir. Bu alt ekranda bir harf kombinasyonu
ilave gostermek igin kullanilir.

fonksiyonlar
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8 Konfiglirasyon

8.7 Ekran “diSP”

Konfigiirasyon
Analog inputlar
Kontrolér
Olusturucu

Limit karsilastiricilar
Outputlar

Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayuzler

Ust ekran

Alt ekran

Ondalik nokta

Parlakhk

16-segmentli ekran

Zaman asimi

Seviye kisitlama

diSP: Ekran

Gdsterilen degerler mevcut gereksinimlere uyum saglayabilir.

Bunun disinda zaman asimi ve seviye kisitlama burada

yapilandirilabilir.

Sembol | Deger / Se¢im |Ag|klama
Genel
o i54 |(analogsegici) Ust ekran igin gérintiilenen deger.
kontrolor proses
degeri
o i5L |(analog segici) Alt ekran igin gérunttlenen deger
Kontrolor set
noktasi
SEcF 0 | Ondalik basamak yok
1| Bir ondalik basamak
2| ki ondalik basamak
Eger goéruntulenecek deder programlanan ondalik nokta ile
daha fazla gésterilmiyorsa, ondalik basamaklarin sayisi
otomatik olarak disecektir. E§er daha sonradan élg¢ilen deger
diserse, sayi ondalik noktanin programlanan degerine
yukselir.
brilz |0..5 (parlak) 0—5 (karanlik)
(setup) kapali | iki haneli 16 segmentli ekran igin gérintilenen deger.
Birim
gecerli segment
gegerli parametre
seti
text
(Setup) |0...180...255sn Herhangi bir tusa basiimadiginda enstriimanin otomatik
olarak normal gériinime geri d6ndiigl, saniye cinsinden
zaman periyodu
(Setup) |yok Bireysel seviyelere erigim kisitlanabilir.
konfig. seviyesi | Ayar binary fonksiyondan bagimsizdir ,Seviye kisitlama®.
parametre/ konfigl. | parametre seviyelerinin kisittanmasi ile ayni zamanda
seviyesi otomatik ayarlama baslamasi kisitlanacaktir.
operator /
parametre / konfig.
seviyesi
Kullanici bilgisi (kurulum programi)
Farkli seviyelerden sekiz parametreye kadar enstrimanda Kullanci bilgisi (operator seviyesi)
altinda gésterilebilir ve diizenlenebilir. Bu parametreler icin semboller (alt ekranda gdsterilir)
kullanicin kendisi tarafindan atanmalidir.

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmistir.
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8 Konfiglirasyon

Analog segici

fonksiyon yok
analog input 1
analog input 2
proses degeri
gegerli set noktasi
rampa sonu degeri
program set noktasi
matematik 1
matematik 2

set noktasi 1

10 set noktasi 2

11 set noktasi 3

12 set noktasi 4

13 Kontroldr output seviyesi
14 kontrol6r output 1
15 kontrolér output 2

O©CoO~NOOOTPA,WN-20

21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

program calisma zamani (saniye)

kalan program zamani (saniye)

segment galisma zamani (saniye)

kalan segment zamani (saniye)

zamanlayici 1 i¢in galisma zamani (saniye)
zamanlayici 2 i¢in galisma zamani (saniye)
zamanlayicli 1 i¢in kalan galisma zamani (saniye)
zamanlayici 2 i¢in kalan galisma zamani (saniye)
gecerli segment sonu degeri

analog isaretgi (Profibus)

ayriimis

ayriimis

ayriimis
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8 Konfiglirasyon

8.8 Zamanlayici “tFct”

Konfigiirasyon

Analog inputlar
Kontroldr
Olusturucu

Limit karsilastiricilar
Outputlar

Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayuzler

Fonksiyon

Zamanlayici
siiresi

Tolerans limiti

tFct: Zamanlayici fonksiyonu

Zamanlayici yardimi ile zamana bagh kontrol eylemleri gergeklestirilebilir. Zamanlayici
sinyali (zamanlayici 1 + 2) zamanlayicinin aktif olup olmadigini gdsterir. Bu binary
outputlar yoluyla ¢ikabilir veya dahil olarak iglenebilir.

Zamanlayici binary fonksiyonlar ile baslatilir veya iptal edilir.
= Bo6lum 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF””

Gegerli  zamanlayici siresi

gorintulenebilir.

calisma operatér seviyesinde (proses bilgisi)

Zamanlayici 1£F 7 >
Zamanlayici 2 -~/ =

Sembol |Deger/ Segim Aciklama

Frct 0 | fonksiyon yok

1 | zamanlayici galismasi ile: zamanlayici sinyali =1 (sinyal aktif) /
zaman birimi: hh:mm

2 | zamanlayici ¢calismasi ile: zamanlayici sinyali = O (sinyal inaktif) /
zaman birimi: hh:mm

3 | tolerans bandi / zaman birimi: hh:mm

4 | zamanlayici gcalismasi ile: zamanlayici sinyali =1 (sinyal aktif) /
zaman birimi: mm:ss

5| zamanlayici galismasi ile: zamanlayici sinyali = 0 (sinyal inaktif) /
zaman birimi: mm:ss

6 | tolerans bandi / zaman birimi: mm:ss

Fonksiyon: “Tolerans bandi”

A
w/

SP

Binary fonksiyon ile baslangi¢

Proses degeri set noktasi yakininda bir tolerans bandina
ulasti§i zaman zaman calisir.
Zamanlayici sinyali = 1 (sinyal aktif) zaman calisirken.

0...99:59 input (zaman birimi, bakiniz “Fonksiyon”)

=

0...999 O=kapali

r~
u]

—
~

Fabrika ayarlari kalin gésterilmistir.
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8 Konfiglirasyon

8.9 Arayiizler “IntF”

Konfigiirasyon

Analog inputlar
Kontroldr
Olusturucu

Limit karsilagtiricilar
Outputlar

Binary fonksiyonlar
Ekran

Zamanlayici
Arayiizler

Protokol

Cihaz adresi
Analog isaretci

Binary isaretgi

Protokol

Baud hizi

Veri formati

Cihaz adresi

Min. cevap siiresi

IntF: Araylzler

RS422/485 veya Profibus-DP araylzui igin arayliz parametreleri PC ler, bus sistemleri
ve gevre birim aygitlari ile iletisim kurmak amaciyla yapilandiriimalidir.

PROFIBUS-DP FrJF =

Sembol |Deger/ Se¢im Aciklama
Frot 0 | Motorola
1| Intel
2| Intel integer
Hdr 0...125...255 Veri networkunda adres
ArRrAF |-1999...0...49999 |Analog deger
LinF  ]0...255 Binary deger

MODbus 422 =

Fabrika ayarlari kalin gésterilmistir.

Sembol |Deger/ Segim Aciklama
Frot 0 | MODbus
1 |MODbus integer
bdrt 09600 bps
1119200 bps
238400 bps
oFt 0 | 8 data bit, 1 stop bit, parite yok
1 | 8 data bit, 1 stop bit, tek parite
2 | 8 data bit, 1 stop bit, ¢ift parite
3| 8 data bit, 2 stop bit, parite yok
Adr 0...1...255 Veri networkunda adres
(setup) |0...500ms Veri networkunda bir cihazin talep ettigi ve kontrol6riin cevap
verdigi slire arasinda gegen, milisaniye cinsinden zaman
periyodu.

Fabrika ayarlari kalin gdsterilmistir.

(? Araylz agiklamasi B70.3041.2
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9 Ayarlama (optimizasyon)

9.1 Otomatik ayarlama (otomatik

optimizasyon)
Osilasyon Otomatik ayarlama (otomatik optimizasyon, SO) bir PID veya PI kontrol&ri igin optimum
yontemi kontroldr parametrelerini olusturmaktadir.

Yapilandirilan kontroldr tipine gére, takip eden kontroldér parametreleri tanimlanmistir:
Reset zamani (rt), tirevsel zaman (dt), oransal band (Pb), ¢evrim siresi (Cy), filtre
zamani sabiti (dF)

Kontrol6r kontrol sapmasinin buyiklugiine gére a veya b prosedirini secer:

a) Yaklagsma evresinde SO b) Set noktasinda SO
x‘ SO baslangici X‘ SO baslangici
' |
w {
Anahtarlama |
L w """/ """\
seviyesi I
|
|
[
— L —
t t
Adim cevabi Optimizasyon tipi proseste uygulanan bir output adimi vasitasiyla kontrol
yéntemine parametrelerinin be lirlenmesini icerir. llk olarak proses degeri “sabit” oluncaya kadar
bakin. yedek output olusturulur. Daha sonra kullanici tarafindan tanimlanabilen bir output

adimi (adim boyutu= prosese otomatik olarak uygulanir. Proses degerinin cevabi
kontrol parametrelerini hesaplamak igin kullanilir.

Otomatik ayarlama segilen kontrol yapisina gére PID veya PI kontrolérleri igin optimum
kontrol parametreleri saglar.

Yapilandirilan kontrolér tipine gére, takip eden kontrol parametreleri tanimlanmistir:
Reset zamani (rt), tirevsel zaman (dt), oransal band (P b), ¢evrim s Uresi (Cy), filtre
zamani sabiti (dF)

Otomatik ayarlama herhangi bir sistem durumundan baslatilabilir ve gerektigi kadar
tekrar edilebilir.

Kontrolor outputlar (strekli, role, kati durum), kontrolér yedek outputu ve adim boyutu
(minimum 10%) tanimlanmalidir.

Adim cevabi yonteminin uygulama prensipleri

- Yaklasma evresi sirasinda “acilis” dan sonra anlik otomatik ayarlama.
Dikkate alinir zaman tasarrufu, ayar: kontrolér yedek outputu = 0 %.

- Proses osilasyonlara izin vermez (6rnegin, uzun osilasyon periyodu, kiicik kayiplar
ile yiksek derecede yalitiimis yerler).

- Proses degeri set noktasini gegmemelidir.
Eger output (stabil set noktasi ile) biliniyorsa, asadidaki dizenleme ile hedefin
sasiriimasi énlenebilir:
yedek output + adim boyut <= stabil durumdaki output
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9 Ayarlama (optimizasyon)

(? Output tipi “kati durum” ile otomatik ayarlama sirasinda gevrim siresi
drnekleme cevrim suresinin 8 kati katina diser.

Output tipi “réle” ile proses dederinin ¢evrim siresinden etkilenmemesine
dikkat edilmelidir, aksi halde otomatik ayarlama basarili bir sekilde
tamamlanamaz.

Co6zum: Proses degeri etkilenmeyinceye kadar c¢evrim siresini Cy
disarin. (Dizenleme igin manual mod kullanilabilir!)

Acilis sonrasinda ve yaklagma evresi sirasinda otomatik ayarlamanin baglatiimasi

Output y 4 Lo ,
Adim boyutu
Y (durgun) : J >
N | t
PVx 4o | | 5
Set noktasi w-{----- ----------- 4 ----------------------------------
| a t
Baslangig Adim Bitis
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9 Ayarlama (optimizasyon)

Calisma sirasinda otomatik ayarlamanin baslatiimasi

Output y 4

Adim boyutu

(durgun)  =ope---

\ 4

PVx a4

Set noktasi w—

i

v

Baslangic Adim Bitis

Otomatik * n ve n tuslari ile baglatin (ayn1 anda >2 sn) alt
ayarlamanin ekranda “tUnE” gorilar

baglatiimasi Ekran normal gériinime gectiginde otomatik

ayarlama sona erer. |
Otomatik ayarlamanin siresi kontrol prosesine ! =

baghdir. P =

LR e

@ Kontrol6r output tipleri otomatik ayarlama i¢in tanimlanmalidir.
= Bolum 8.2 “Kontrolér“Cntr™”

Bir program kontrolérii icin otomatik ayarlama sadece
normal gérinimde baglatilabilir.

Otomatik * !! ve ﬂ tuslari ile iptal edin (ayni anda)

ayarlamanin
iptal edilmesi
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9 Ayarlama (optimizasyon)

9.2 Ayarlama kontrolii

Kontrol6riin proses optimum adaptasyonu yaklasik evresinin kapali kontrol ¢evrimi ile
kaydedilmesiyle k ontrol e dilebilir. Asagidaki sekiller olasi dizenlemeleri ve bunlarin
nasil duzeltilebilecegini gdsterir.

Bir PID kontrol6ri icin Gglinct sira kontrol ¢evriminin kontrol cevabi 6rnek olarak
gosterilmistir. Ancak kontrolér parametrelerinin diizenlenmesi i¢in kullanilan prosedir
diger kontrol gevrimleri icin de uygulanabilir.

X ®
rt, dt cok kigik
Pb cok blyuk
t ]
X X
w w
Pb cok kigik rt, dt cok buyuk
t t
w /_\ w
v \
Cy cok biyik optimum
dizenleme
t t
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10 Ekstra kodlar

10.1 Matematiksel ve lojik modiil

Formiil girisi

Kurulum programi iki matematiksel hesaplamay veya farkli sinyallerin ve kontrol&riin
proses degiskenlerinin lojik kombinasyonunu bir formulde ¢alistirmak icin kullanilabilir.

Matematiksel formil ile hesaplanan sonug analog bélimde iki sinyal “Mat 1” ve “Mat 2”
ile g6s terilir. Loj ik f orml i le | ojik k ombinasyonun s onucu bi nary f onksiyonlar i ¢in
konfiglrasyonun sinyalleri “Mat 1” ve “Mat 2” ile gdsterilir.

"

Boélim 8.6 “Binary fonksiyonlar “binF

- Bir formuldeki isaretlerin dizisi ASCII karakterlerden olusur ve maksimum 60
karakter uzunluguna sahip olabilir.

- Formil sadece kurulum programinda girilebilir.
- Formil normal matematik kurallarina gére serbest sekilde girilebilir.

- Formul karakter dizisinde bosluklar girilebilir. Ancak bosluklara, fonksiyon labellart,
degdisken isimleri ve sabitlerde izin veriimemistir.

10.2 Tirevsel, nem veya oransal kontrolér

Oransal
kontrolor

Kontrolor bir tirevsel / nem ve oransal kontrolér (ekstra kod) seklinde ayarlanabilir
veya kurulum programi ile yapilandiriimalidir. Analog input 2 kullanilabilir olmahdir.

= Kurulum/Sadece
kurulum/Matematik/Lojik/Mat 1

iki analog input icin proses degiskenleri sabit bir tanimlamaya sahiptir.

Kontrolér her zaman analog input 1 (E1) e baghdr.

Matematik moduli E1 ve E2 den d&lguimlerin oranini olusturur ve kontrol6r icin set
noktasini olusturur. Olgiimlerin orani “Mat 1” fonksiyonu ile ¢agirilabilir ve gésterilir.
Gerekli oran E1/E2 set noktasi tanimlamasinda set noktasi (oransal set noktasi) olarak
programlanir.

Oran: E1/E2
Mat _

E2 Ust ekran E1 = analog input 1

j E1/E2 > E2 = analog input 2
E1 w = set noktasi

wv = oran set noktasi
Ly " X = proses degeri
Wy wy'E2 xw = kontrol sapmasi, kontrolér
w
X =C)&Vr —
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10 Ekstra kodlar

Kontrol6rin bir oransal kontroldr gibi galismasi icin daha fazla ayar yapilmalidir:
- kontrolér proses degeri: analog input 1

- harici set noktasi: rampa sonu degeri

= Bolum 8.2 “Kontrol6r‘Cntr™

Eger oranin gorintilenmesi gerekirse bir ekran “Mat 1” e yapilandiriimalidir.
= Bo6lum 8.7 “Ekran“diSP™

Nem kontrolii Bir psikometrik nem sensoérl yas ve kuru termometrelerin matematikse kombinasyonu
ile relatif nemi belirlemek i¢in kullanilir.

relatif nem: (E1, E2)

E1 - analog input 1 ile kuru termometre
E2 - analog input 2 ile yas termometre

Kontroldrin bir nem kontrolori gibi calismasi igin daha fazla ayar yapilmalidir:
- kontrolér proses degeri: mat 1
= Bo6lum 8.2 “Kontrol6ér“Cntr™

Eger relatif nem icin degerin goriintiilenmesi gerekiyorsa, bir ekran “Mat 1” e
yapilandiriimalidir.

= Bolum 8.7 “Ekran“diSP™

Fark Analog input 1 ve 2 den élgciimlerin arasindaki fark olusturulmus ve “Mat 1”7 ile
kontrolii kullanilabilir hale gelmistir.
Fark: E1-E2

E1 - analog input 1
E2 - analog input 2

Kontrol6rin bir fark kontroléri gibi calismasi icin daha fazla ayar yapilmahdir:
- kontroldr proses degeri: mat 1

= Bo6lum 8.2 “Kontrol&r“Cntr™

Eger farkin gériintilenmesi gerekirse bir ekran “Mat 1” e yapilandiriimalidir.
= Bo6lum 8.7 “Ekran“diSP™
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11 Modiillerin iyilegtirmesi

Gilvenlik
notlari

Modiiliin
tanimlanmasi

Asagidaki adimlar modiillerin iyilestirmesi i¢in gereklidir:

¢

lyilestirme sadece vasifli uzman personel tarafindan gerceklestiriimelidir.

Moduller elektrostatik bosalimdan zarar gérebilir. Bu yuzden yerlestirme
‘! 4 Ve cikartma islemi sirasinda elektrostatik yukten kaginin. lyilestirmeyi
topraklanmis bir tezgah Uzerinde gergeklestirin.

* Paketin (izerinde yapismis olan Satis numarasi ile modula tanimlayin.

Modl Kod | Satis No. Levha goériiniimii
Analog input 2 1 70/00442785 | (55

2 réle (normalde agik, agik) |2 70/00442786

1 réle (degisebilir kontak) 3 70/00442787

1 analog output 4 70/00442788

2 binary input 5 70/00442789

1 kati durum rélesi 230V/1A| 6 70/00442790

RS422/485 arayiizi 7 70/00442782

PROFIBUS-DP 8 70/00442791 | -
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11 Modiillerin iyilegtirmesi

Kont_l_'o_!ér_'_ *  On paneldeki tirtikli alanlara bastirin
modiiliiniin (Ust ve alt, veya yatay format igin sol ve
cikartilimasi sag) ve kontrolor modulind gekin.

.’XJ;

ili

.";
J'/J
Modiillerin * QOpsiyon igin slot segin
iyilestirmesi (Tip 703041 icin kisitlamalara dikkat edin! (baglanti semasina bakin))
Tip 703041 Tip 703042/43/44

Opsiyon 2 | Opsiyon 1

Opsiyon 2
o ~d OO

(? Tip 703041 de réleler
sadece opsiyon slotu 1

de yerlestirilebilir!

Opsiyon 3

* Kulplar kendi slotlarina yerlesinceye kadar modullu yuva igerisinde
bastirin.
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12 Ek

12.1 Teknik Bilgi
Termokupil girigi

isim Olgiim arahg: Olgiim Ortam sicakhg
dogrulugu hatasi
Fe-Con L -200 ila + 900°C <0.25% 100 ppm /°C
Fe-Con J EN 60 584 -200ila +1200°C <0.25% 100 ppm /°C
Cu-Con U -200 ila + 600°C <0.25% 100 ppm /°C
Cu-Con T EN 60 584 -200 ila + 400°C <0.25% 100 ppm /°C
NiCr-Ni K EN 60 584 -200 ila +1372°C <0.25% 100 ppm /°C
NiCr-Con E EN 60 584 -200 ila +1000°C <0.25% 100 ppm /°C
NiCrSi-NiSi N EN 60 584 -100 ila +1300°C <0.25% 100 ppm /°C
Pt10Rh-Pt S EN 60 584 Oila 1768°C <0.25% 100 ppm /°C
Pt13Rh-Pt R EN 60 584 Oila 1768°C <0.25% 100 ppm /°C
Pt30Rh-Pt6Rh B EN 60 584 Oila 1820°C <0.25%" 100 ppm /°C
W5Re-W26Re C 0ila 2320 °C <0.25% 100 ppm /°C
W3Re-W25Re D O ila 2495 °C <0.25% 100 ppm /°C
W3Re-W26Re Otila 2400 °C <0.25% 100 ppm /°C
Soguk bdlge Pt100, i¢
1. 300 ila 1820 °C araliginda
Direng¢ termometresi igin input
isim Baglanti Olgiim arahig Olgiim Ortam sicakhg:
dogrulugu hatasi
3-/14-telli | 2-telli
Pt100 EN 60 751 2-telli / 3-telli / 4-telli -200 ila +850°C <0.05% | <0.4% 50 ppm / °C
Pt500 EN 60 751 2-telli / 3-telli / 4-telli -200 ila +850°C <0.2% <0.4% 100 ppm /°C
Pt1000 EN 60 751 2-telli / 3-telli / 4-telli -200 ila +850°C <0.1% <0.2% 50 ppm /°C
KTY11-6 2-telli -50 ila +150°C <1.0% <2.0% 50 ppm /°C

Sensor iletken direnci

3-telli/4-telli devre igin iletken basina maksimum 30 Q

Akim 6lgtimi

Yaklasik 250

lletken kompanzasyonu

3-telli veya 4-telli devreler icin gerekli degil. 2-telli devre ile iletken direnci proses degerinin
dizeltilmesi ile yazilimda denklestirilebilir.

Standart sinyaller igin input

isim Olgiim arahg: Olgiim Ortam sicakhg!
dogrulugu hatasi

Gerilim 0(2)— 10V <0.05% 100 ppm/ °C
0—1V <0.05% 100 ppm / °C
input direnci RiN > 100kQ

Akim 0 (4) — 20 mA, voltaj duslisu < 1.5V <0.05% 100 ppm / °C

Isitma akimi 0—50mAAC <1% 100 ppm / °C

Direng transmitteri min. 100Q, maks. 4kQ <0.5% 100 ppm / °C

Binary inputlar

‘ Dalgalanan kontaklar

Standard model
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12 Ek

Olgiim devresi gozetimi

Bir hata durumunda ¢ikiglar tanimlanan (ayarlanabilir) seviyelere gecebilir

Sensor Aralik istii / Prob veya iletken kisa devresi | Probliletken kirilmasi
Aralik alti

Termokupill . - .

Diren¢ termometresi . . .

Gerilim 2—10V . . .
0—10V R _ _

Akim 4—20 mA . . .
0—20 mA . _ _

* = taninmig - = taninmamig

Outputlar

Réle (degisebilir)

Tip 703042/43/44 igin
kontak derecesi
kontak 6mri

230 VAC de 3 A, direng
g0steren yuk

Réle (degisebilir) (opsiyon)
kontak derecesi
kontak 6mri

230V AC direngsel yukte 8A
Nominal yikte 100,000 defa galisma / 3 A da 750,000 defa

Role (normalde agik, agik)
Tip 703041 igin

kontak derecesi

kontak 6mri

230 VAC de 3 A, direng
g0steren yuk

Réle (degisebilir) (opsiyon)
kontak derecesi
kontak 6mri

230 VAC de 3 A, direng gdsteren yik
Nominal yukte 350,000 defa galisma / 1 A da 900,000 defa

Lojik output

0/12V / 30 mA maksimum (tim output akimlarinin toplami) veya
0/18V / 25 mA maksimum (tim output akimlarinin toplami)

Kati durum rélesi
(opsiyon) kontak
derecesi koruma

230V de
1A

Gerilim (opsiyon)
output sinyalleri
yuk direnci
dogruluk

0—10V/2—10
V Ryik > 500Q
<0.5%

Gerilim (opsiyon)
output sinyalleri
yuk direnci
dogruluk

0—20mA/4—20
mA Ryik <500 Q
<0.5%

2 telli transmitter icin besleme
Tip 703042/43/44 igin

Elektriksel olarak yalitiimis, stabil

gerilim degil
akim
30 V DC yiksuz
Kontrol6r

Kontrol6r tipi

2-durumlu
3-durumlu kontrolér, ayarlamali kontrolér, strekli kontroldr

Kontrolér yapilar P/PD/PI/PID
A/D dénusturicu 16 Bit e kadar dinamik ¢6zunurluk
Ornekleme gevrim siresi 250 msn

50 msn, 90 msn, 150 msn, 250 msn
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12 Ek

Elektriksel bilgi

Besleme gerilimi (anahtar modu PSU)

110 — 240 V AC -15/+10% 48 — 63 Hz
20 — 30 V AC/DC 48 — 63

Elektriksel gtvenlik

EN 61 010, Kisim 1
e gore
Asiri gerilim kategori Il, kirlilik derecesi 2

Gug tuketimi

Tip 703041: 8 VA maksimum
Tip 703042/43/44: 13 VA maksimum

Veri yedeklemesi

EEPROM

Elektrik baglantisi

Vida terminalleri ile arka kisimda, iletken
cekirdek ylksukleri ile (uzunluk: 10 mm) 2.5
mm?’ ye kadar iletken ara kesiti

Elektromanyetik uyumluluk
mudahale emisyonu
midahale dayaniklilig

EN 61 326
B Sinifi
Endustriyel gereksinimler

Standard model
Govde

Govde tipi

DIN 43 700 e gore panel montaji icin plastik gévde

Panel arkasindaki derinlik

90 mm

Ortam / saklama sicaklik araligi

Oila 55 °C/-40 ila +70°

iklimsel kosullar

Yillik ortalamada yogunlagsmasiz < 90% bagil nem

Calisma pozisyonu

yatay

Koruma EN 60 529 a gore, 6n IP65, arka IP20
Agirlik Tip 703041: yaklasik 220 g
Tip 703042/43: yaklasik 380 g
Tip 703044: yaklasik 490 g

Arayiiz

MODbus

Arayuz tipi RS422/485

Protokol Modbus, Modbus Integer

Baud hizi 9600, 19200, 38400

Cihaz adresi 0—255

Maksimum dugim sayisi 32

Profibus

Cihaz adresi 0— 255
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12 Ek

12.2 Alarm mesajlari

Ekran Sebep Hata giderme
test/onarim/degisim
-19549 Goriintilenecek deger igin ortam aralik iginde mi élgiliyor ? (¢ok sicak?
(yani sénuyor!) | aralik alti cok soguk?)
gggg Goruntiilenecek deger igin Kiriima ve kisa devre igin probu kontrol edin.

(yani sénlyor!)

aralik Usti

Prob baglantisi ve terminalleri kontrol edin.
Kabloyu kontrol edin

tim ekranlar

Zamanlayici veya acllista

Acilis 5 saniyeden daha uzun siriiyorsa

acik; baglatma (reset). kontroldri degistirin.

alt 7 segmentli

ekran yanip

sénuyor

FroF PROFIBUS hatasi PROFIBUS adresini “0” a ayarlayarak
giderilebilir.

OFE Donanim konfiglirasyonu Slotlarda yuklenen opsiyon levhalarini

hatasi

kontrol edin.

Aralik Ustl / aralik alti agagidaki olaylari kapsar:
Prob kesme veya kisa devre
- Bagh probun kontrol araligi diginda él¢gimler

- Ekran akisi
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Konfigiirasyon seviyesinin genel gériinimii
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Sensor tipi
Dogrusallastirma
Olgim duzeltme
Ekran baglangici
Ekran bitisi

Filtre zamani sabiti

Ince ayar baglangi¢ degeri

Ince ayar bitis degeri
Isitict akimi gézetimi

Sicaklik birimi

Ornekleme ¢evrim suresi

Kontrolér tipi

Kontrol eylemi
Manual modu yasakla
Manual output

Aralik outputu

Set noktasi alt

Set noktasi Ust
Kontrolér proses degeri
Harici set noktasi
QOutput geri bildirimi
Ayarlama yéntemi
Ayarlama kisitlamasi
Ayar 1 outputu

Ayar 2 outputu
Kontrolor yedek outputu
Adim boyutu

Fonksiyon
Egim birimi
Rampa egimi
Tolerans bandi

Fonksiyon

Limit degeri
Anahtarlama farki
Eylem/aralik cevabi
Agcilis gecikmesi
Kapanis gecikmesi
Onay

Darbe siiresi
Limit kargilastirici PV

Limit kargilastirici SP

Analog output 5
Fonksiyon
Sinyal tipi
Aralik outputu
Sifir noktasi
Bitis degeri

Analog output 7
Binary output 1

Binary output 10
Binary input 1

Efinary input 6
Limit karsilastirici 1

Limit kargilastirici 4
Zamanlayici 1
Zamanlayici 2
Lojik 1

Lojik 2

Kontrol kontagi 1

kontrol kontagi 4
Tolerans limit sinyali
Program bitis sinyali

Ust ekran
Alt ekran
Ondalik nokta
Parlaklik

Fonksiyon
Zamanlayici suresi
Tolerans limiti

Protokol
Cihaz adresi

Protokol
Baud hizi
Veri formati
Cihaz adresi
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