HIZLI KULLANIM KILAVUZU - ATV312

Altivar 312 hizli devreye alma kilavuzu Turkce

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA SICRAMASI RiSKi

« ATV312 kontrol cihazini monte edip calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup, anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

« Kullanicilar tiim ekipmanlarin topraklanmasina iliskin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

« Bukontrol cihazindaki, baskili devre kartlari da dahil olmak tizere bircok parca hat geriliminde calismaktadir. Dokunmayin. Sadece elektriksel
yalitimh araclar kullanin.

« Gerilim altindayken ekransiz parcalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAYIN.

« PA/+ve PC/-terminalleri veya DC bara kapasitérleri arasinda kisa devre yapmayin.

« Kontrol cihazini devreye almadan énce:

- Harici kumanda gticti de dahil olmak tizere tim gti¢ kablolarinin baglantisini kesin.

- Tumglc baglanti kesme anahtarlari tizerine “ACMAYIN” etiketi yapistirin.

- Tum glc baglanti kesme anahtarlarini acik konumda kilitleyin.

- DCbarasininyiikiiniin bosalmasiicin 15 DAKiKA BEKLEYIN. Sonra, DC gerilimindeki 42V degerinden daha az oldugundan emin olmak
icin kurulum kilavuzundaki “Bara gerilim élcimu prosediri” nt uygulayin. Kontrol cihazi led’leri, DC bara geriliminin olmadig
gostergesi degillerdir.

« Glc vermeden veya kontrol cihazini calistirip durmadan énce tim kapaklari takip kapatin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6lim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, calistiriimali, servise tabi tutulmali ve bakimlari yapilmalidir. Bu Griinin
kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum icin Schneider Electric sorumluluk kabul etmemektedir.

Asagidaki bilgiler motor kablo uzunlugu 50m (164ft)’ den az olan tek motora bagl tek bir hiz kontrol cihazini kullanmak icin tasarlanmistir

Herhangi farkh bir durumda www.schneider-electric.com.tr‘deki ATV312 kullanici kilavuzuna basvurunuz.

Hizkontrol cihazinimotorabaglamadan énce kablolari kontrol ediniz (uzunluk, glig, ekranl veya ekransiz). Motor kablouzunlugu _______| (<50m, 164
ft).

@ Hiz kontrol cihazini teslim aldiginizda kontrol edin.

« ATV312'yi ambalajindan cikariniz ve zarar goriip gérmedigini kontrol edin.

A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKiPMANI

Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini calistirmayin veya monte etmeyin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

« Etiketin Gzerindeki hiz kontrol cihazi rleferan5|yla, satin alma siparisinin benzer oldugunu kontrol edin. > ATV312H037M3
0,37kW - 0,5HP - 220 / 240V ~
Cihaz Model referansiniyaz: ve cihaz seri numarasini yaz: %

© Hat gerilimi uyumlulugunu kontroledin. L » !J\!U\"ﬂ"mm"H||||||||||

« Hat geriliminin hiz kontrol cihazinin besleme aralidi ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Hat gerilimi _______ Volt / Hizkontrolcihazigerilimaraligr _______ Volt
Hiz kontrol cihazi besleme araligi: ATV312eeeeM2=200..240V tekfaz [ATV312¢ e e e M3=200...240V li¢c-faz
ATV312e 006 N4 =380..500V lic-faz /| ATV312e e e e S6=525...600 V U¢c-faz

© Hiz kontrol cihazini dikey bicimde monte edin.

50 °C (122 °F)’ ye kadar olan hava sicakliklarinda.

—— (b)

(@) 250 mm (2in.)

(b) 210 mm (0.4 in.)

Diger termik durumlar icin www.schneider-electric.com adresinden kullanici kilavuzuna bakiniz. S I

neider
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0 Hiz kontrol cihazini baglayin: Guc¢

Hiz kontrol cihazini topraga baglayin.
« Devre kesici degerini ve sigorta degerini kontrol edin.

« Hizkontrol cihazi gerilimiyle, motor gerilimi uyumlulugunu kontrol edin.

Motor gerilimi ______
« Hiz kontrol cihazini motora baglayin
« Hizkontrol cihazini hat beslemesine baglayin

@ Hizkontrol cihazini baglayin:

Kontrol secimi

[UZAK konfiglirasyonu]
(Haricireferans ile kontrol)

« Hizreferansinibaglayin:

- N Yapiniz:
a1 z - oz 004
¥ <« O
W W --------- OO0
1~ [100...0040 [J
ATV312 @ @ @ M2 =
I l l « Komutu baglayin:
-z L A 2 telli kontrol komutu:
e J [l] m [l] Parametre tCC = 2C
Sayfad’'e i PR [ ,
3~ 200..240 V bknz. Li:lleristr 1 ATv3r } Yapiniz:
LI2: Geri sur I }
ATV312 @ @ e M3 l I I + L2y w2 0:0-0:®
__ |
'z 3 2 i
g » F
3~ 3010...0100 | CI_F\ .
ATV312 @ @ @ N4 08 .. 3 telli kontrol komutu:
l l I T 7.1..10.6 Ib.in Parametre tCC=3C
g 77777 33 z L1: Dur [ ATV 312 | Yapiniz:
L LI2: lleri str i !
£8/ Lix:Gerisir 124V L1 L2  Lx | 0.9.0.®
3~ 525..600 V. o© - ————?————?——‘
ATV312 @ @ @S6 I I I B
r;ggi\ Source
C . Kontrol et SW1="SOURCE" cLl
- SINK

[LOKAL konfiglirasyon]
(Dahilireferans tarafindan kontrol).

Yapiniz:

g O 0.0.0.@
@ Hiz kontrol cihazina glic uygulayin
’
«+ Kullanilan lojik girislerin aktif olmadigini kontrol edin (Li1, Li2, Lix bakiniz). ENT
« Hizkontrol cihazina glic uygulayin. o
« ik basta gii¢ verildiginde, hiz kontrol cihazi NSt (3-telli kontrol) veyardY (2 -telli kontrol), parametrelerini gosterir 190013 ‘abastiktan sonra cihaz SPb gérintulu.
« Sonraki calismalarinda hiz kontrol cihazi NSt veya rdY parametresini gosterir.
@ Motor parametrelerini ayarlayin.
« Motor etiketine bakarak drC menuslinden asagidaki ve bir sonraki sayfadaki parametreleri ayarlayin.
. ; Musteri
Menu Kod Acgiklama Fabrika Ayari ayari
[Standart mot. frekansi]:
F .
bFr Standart motor frekansi (Hz) 500
[Nominal motor gerilimi]: Hiz kontrol cihazi
unsS S . . o
Motor etiketi Gizerindeki nominal motor gerilimi (V) ayari
drc- Frs [Nominal mot?r frfzkans.l]: . 500
. Motor plakasi Gizerindeki nominal motor frekansi (Hz)
[MOTORKONTROLU] - -
ncr [Nominal motor akimi]: Hiz kontrol cihazi
Motor plakasi Gizerindeki nominal motor akimi (A) ayarl
nsp [Nominal motor hizi]: Hiz kontrol cihazi
Motor etiketinin tizerindeki nominal motor hizi (rpm) ayari
cos [Motor 1 Cosinus ¢]: Hiz kontrol cihazi
Motor etiketindeki nominal cos ¢ ayari
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@ Motor parametrelerini ayarlayin. (devami)

« tUn parametresini YES’e ayarlayin.

Kod Agiklama Fabrika Ayari Musteriayari
drc- [Auto Tunning]:
[MOTOR KONTROLU] tun uns, FrS, nCr, nSP, NnPr ve COS parametrelerine gore noO

otomatik motor tanima

A A TEHLIKE A TEHLIKE

ELEKTRIK SOKU VE PATLAMA TEHLIKESI EKIPMANIN iSTENMEYEN SEKILDE CALISMASI

« Otomatik ayarlama baslamadan 6énce UnS, FrS, nCr, nSP, nPr ve
COS parametrelerini dogrudan konfiglre etmek gereklidir.

« Otomatik ayarlama meydana geldikten sonra bir ya da daha ¢ok
parametre degistirildigi zaman, tUn parametresi NO ‘a geri dénecektir
ve prosedur tekrar edilmek zorundadir.

« Otomatik ayarlama sirasinda, motor nominal akim
degerinde galisir.
« Otomatik ayarlama sirasinda, motoru servis etmeyiniz.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya 6lime
neden olabilir.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya dliumlere neden olabilir.

© Temel parametreleri ayarlayin.

Menu Kod Aciklama Fabrika Ayari Musteri ayari
ACC [Fizlanma]: 30
Hizlanma suresi (s)
dEC [Yavaslamal: 30
Yavaslama stiresi (s)
SEt- LsSP [Dusiik Hiz): 0.0
[AYARLAR] Minimum referanstaki motor frekansi (Hz) '
[YUksek Hiz]:
HSP Maksimum referanstaki motor frekansi (Hz) 500
ItH [Motor termal akimi]: Hiz kontrol cihazi
Motor etiketi Gzerinde belirtilen nominal motor akimi (A) ayari
[-O- .
[GIRISLER/CIKISLAR | rrS [Geri Atamak.]: L2
KONF.] Geriyén atamasi
[2Onayarli hiz]:
Fun-> PSS- Ps2 Onayarlihiz e
N LIHIZ ~ -
[ON AYARLIHIZ] PS4 [4 On ayarlihiz]: Li4
Onayarlihiz
Fun-> SAI-
[GIRISLERIN SA2 E\T:l‘l’("i”:rff 2 A2
TOPLANMASI] T

@ Kontrol secimi ayarlayin.

Aciklama 5.1 [UZAK konfiglirasyonu] 5.2 [LOKAL konfiglirasyonu] Musteri Ayari
CtL- [Ref.1kanal]:
[KOMUT] Fri Referans kontrol AlL A2, AI3 AlUL
I-O- [2/3 telli kontrol]: 2C: 2-telli
[GIRISLER / CIKISLAR KONF] tee Komut kontrol 3C: 3-telli Loc
[UZAK konfiglrasyonu] @ [LOKAL konfigurasyon]

(Konfigurasyon fabrika ayarlarr) g \

[ 4 O [ 4 O
QYRR |0 ¥E[rer [°

Parametre fabrika ayarlar:: . P~
Fri=All Parametre fabrika ayarlari:
tCC=2C Frl=AlUl
tCC=LOC RUN
rrSi= LI2 “'. 5
PS2= LI3 HIEN
PS4= Li4 T ——o
/SNt
€

[Cikis frekansi] (Hz)

@ Motoru calistirin.
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Menu yapisi

- QCD +
CD"

Bu 3 parametre sadece
cihaza enerji verildiginde ilk
gorunar.

Menudeki sonradan
degisebilecek ayarlar

drC- icin bFr

CtL- igin Frl

[-O- i¢in tCC.

[GIRISLER/ CIKISLAR

[K

[HIZ REFERANSI]
[AYARLAR]

[MOTOR KONTROLU]

KONF]

OMUT]

UYGULAMA FONKSIYONU.]
[HATA YONETIMI]
[ILETiSIM]

[GORUNTULEME]

[Cikis frekansi] (Hz)

Gg 35.1

&

o

Parametre Secimi

Daha genis kapsamli menu agiklamasi igin

§| AL E|:§| /5.0 programlama kilavuzuna basvurunuz.
l+ Menti ile parametre kodlarinin ayrimini - (tire)
5.0 isareti ile yapabilirsiniz, meni kodlarindan
sonra —(tire) gelir.
@ Ornek:

5.0 [AYARLAR] (SEt-), ACC parametre.

1yanip sénme
(kaydet)

Kisa devre kapasiteleri ve kisa devre koruma grubu.

- Girig Cikmig PO a
Gerilim dayanma s Kls:a dfevre Kisa Devre Deger
Referans (Y) dedgeri (1) degeri (X)(2) degeri (3) Koruma (22)
(Type 1) grubu (z1)
\% KA KA KA A
ATV312HO18M2 200-240 1 22 / JsinifiSigorta 6
ATV312HO37M2 200-240 1 22 / JSinifiSigorta 10
ATV312HO55M2 200-240 1 22 / JsinifiSigorta 10
ATV312HO75M2 200-240 1 22 / JsinifiSigorta 15
ATV312HU1TIM2 200-240 1 22 / JSinifiSigorta 20
ATV312HU1I5M2 200-240 1 22 / JsinifiSigorta 20
ATV312HU22M2 200-240 1 22 / JSinifi Sigorta 30
ATV312HO18M3 200-240 5 22 22 JSinifiSigorta 3
ATV312HO37M3 200-240 5 22 22 Jsinifi Sigorta 6
ATV312HO55M3 200-240 5 22 22 JsinifiSigorta 10
ATV312HO75M3 200-240 5 22 22 JSinifiSigorta 10
ATV312HUTIM3 200-240 5 22 22 JSinifi Sigorta 15
ATV312HU15M3 200-240 5 22 22 JsinifiSigorta 15
ATV312HU22M3 200-240 5 22 22 JSinifiSigorta 20
ATV312HU30M3 200-240 5 22 22 Jsinifi Sigorta 25
ATV312HU40M3 200-240 5 22 22 JsinifiSigorta 35
ATV312HUSEM3 200-240 22 22 22 JSinifiSigorta 50
ATV312HU75M3 200-240 22 22 22 JSinifi Sigorta 60
ATV312HD1IM3 200-240 22 22 22 JsinifiSigorta 80
ATV312HD15M3 200-240 22 22 22 JSinifiSigorta 110
ATV312HO37N4 380-500 5 22 100 JSinifiSigorta 3
ATV312HO55N4 380-500 5 22 100 JsinifiSigorta 6
ATV312HO75N4 380-500 5 22 100 JSinifiSigorta 6
ATV312HUTING 380-500 5 22 100 JSinifiSigorta 10
ATV312HU1I5N4 380-500 5 22 100 Jsinifi Sigorta 10
ATV312HU22N4 380-500 5 22 100 JSinifi Sigorta 15
ATV312HU30N4 380-500 5 22 100 JSinifiSigorta 15
ATV312HU40N4 380-500 5 22 100 JsinifiSigorta 20
ATV312HUS5N4 380-500 22 22 100 JSinifiSigorta 30
ATV312HU75N4 380-500 22 22 100 JSinifiSigorta 35
ATV312HD1IN4 380-500 22 22 100 JsinifiSigorta 50
ATV312HD15N4 380-500 22 22 100 JsinifiSigorta 70
ATV312HO7556 525-600 5 22 22 JSinifiSigorta 6
ATV312HU15S6 525-600 5 22 22 Jsinifi Sigorta 6
ATV312HU22S6 525-600 5 22 22 JSinifiSigorta 10
ATV312HU40S6 525-600 5 22 22 JSinifiSigorta 15
ATV312HU55S6 525-600 22 22 22 JSinifi Sigorta 20
ATV312HU75S6 525-600 22 22 22 JsinifiSigorta 25
ATV312HD11S6 525-600 22 22 22 JSinifi Sigorta 35
ATV312HD15S6 525-600 22 22 22 JSinifi Sigorta 45
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UL ve CSA gereksinimleriicin 6nerilen sigorta degerleri. Malzemelerin UL508
standardiile uyumlu kullanilabilmeleriigin.

Simetrik amper degerinin ___X____rms’ den fazla olmadigi uygulamalarda,
maksimum ___Y___gerilimialtindave ___Z1___tarafindan korunmus ve
___Z2___degeri maksimum oldugu sartlarda uygundur.

(1) Giris dayanma degderi Grlintin termal dizayniyla alakalidir. Bu degerden daha
buylk derecede olan beslemelerde bu degeri saglayabilmek icin ek endtiktansa
gerek duyulmaktadir.

(2)Cikis kesme degeri, sabit haldeki kisa devre korumasiile ilgilidir. Bu butlin
grubun kisa devre korumasini saglamaz. Kisa devre koruma grubu, Ulusal ve
yerel elektrik standartlari ile uyumlu olarak diizenlenmelidir. Bu da kurulum
sekline baghdir.

(3) Pano kisa devre degeri; hiz kontrol cihazi giris terminallerindeki maksimum
giris kisa devre akimi degeridir ve 6zel kisa devre koruma grubuile birlikte
kullanildiginda cihazdaki ekipman arizalari sonucunda ortaya cikabilecek sok,
patlama, yangin gibi tehlikeleri énler.
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